CONTROL

TECHNIQUES

DIGITAX SF

BEDIENERFREUNDLICHE SERVO-
LOSUNGEN FUR ANWENDUNGEN
MIT GERINGER LEISTUNG

50 W - 2 kW
200 V (einphasig < 1kW)

Analog- oder Impulsfolge-Schnittstelle

17-Bit-Absolutgeber (Single- oder Multi-Turn)

m | eistungsstarke Servosteuerung

= Einfache Konfiguration, Optimierung und Zustandstberwachung mit SF Connect

® Verbesserte Dampfung und Resonanzunterdrickung mit Notch-Filtern und FFT-Analyse

Digitax SF

Motor-Umrichter-Kombinationen

MOTORTRAGHEITSSTUFE

Geringe Tradgheit Mittlere Tragheit Erhéhte Tragheit Umrichter
50 W | 100 W -
3000 min™ Nenndrehzahl 50 W
40 mm 6000 min™ Maximalwert & oo w
IP65
2 L |8
200 W | 400 W 200 W | 400 W
3000 min? 3000 min™ Nenndrehzahl
Nenndrehzahl 6000 min' Maximalwert 200 W
60 mm 6000 min™! IP65 400 W
= Maximalwert ¢ fp—
IP65 i N
b 7 2
17} ‘e - e -
:0
4 750 W 750 W
(Y} 3000 min 3000 minT Nenndrehzahl ~
5 Nenndrehzahl 6000 min™ Maximalwert
") 80 mm 6000 min” P65 750 W
E Maximalwert . S 3
IP65 N
o 7 7
S ta -
o b
E TKkW [ 1,5 kW | 2 kW TkW | 1,5 kW TkW 1,5 kW
(o) 2000 min™ Nenndrehzahl 2000 min™ Nenndrehzahl 2 kW
b 3000 min? Maximalwert 3000 min' Maximalwert
130 mm P67 P67
2 2
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—All for dreams



Digitax SF Bestellangaben
Servoldésungen - Digitax SF Servoumrichter- und Servomotor-Modelle kurzfristig verfiigbar

Motor- Umrichter- Nenndreh- SRiichates Rotortragheit Rotortragheit Nenn- Trag- Nennausgangs- Stromversorg_ungs- Encode_rkabel Brems_kabel
max. ) b " kabel (flexible (flexible (flexible
Bestellcode* Bestellcode moment (mit Bremse) (ohne Bremse) drehzahl heit leistung
Drehmoment Verlegung)** Verlegung)**  Verlegung)**
Nm Nm kg-cm? kg-cm?

MYTOIN2LN DA2Z1 0,32 112 0,061 3000 M (o} MAAOTAXX SACO1AXX
MY101A2LN DA2Z1 0,32 112 0,069 3000 M 0] MAAOTAXX SACO1AXX BAAOTAXX
MZ401N2LN DA224 127 3,82 0,71 3000 H 0,4 MAAOTAXX SACOTAXX
MZ401A2LN DA224 127 3.82 0,73 3000 H 0,4 MAAOTAXX SACOTAXX BAAOTAXX
MZ75IN2LN DA238 2,39 71 161 3000 H 0,75 MAAOTAXX SACO1AXX
MZ751A2LN DA238 2,39 71 181 3000 H 0,75 MAAOTAXX SACO1AXX BAAOTAXX

*

Alle Motoren werden mit Passfeder, Wellendichtring und 17-bit-Singleturn-Inkrementalgeber ausgeliefert
** Alle Strom-, Signal- und Bremskabel werden in Langen von 5 Metern oder 10 Metern geliefert

Zusammensetzung des
Motor-Typenschliissels:

sere | |
Code [Encoder |
MX 200 W | 400 W | 750 W  Geringe Tragheit Code
MY 50 W[ 100 W Mittlere Tragheit N 17-bit Singleturn (inkrementell)
MM TKkW [ 15 kW | 2 kW Mittlere Tragheit Code A 17-bit Multiturn mit Batterie (absolut)
MZ 200 W | 400 W | 750 W Erh(?hte Tréghe\vt Wellenende/-dich
MH 1kW [ 1.5 kW Erhohte Tragheit 500 50 W Code
101 LOOAVY g Spannung [N Glatt Ohne
201 200w Code K (H) Passfeder Ohne
401 400 W 2 AC200Vbis240V 1 (R) Glatt Mit
/5] ZE0NY L)) Passfeder Mit
02 TkW _ (O AusschlieBlich fur 200 W. Wellendurchmesser = @11
152 1,5 kW Code Motoren mit glatter Welle haben keine Gewindebohrung.
202 2 kW N Ohne
A Mit

Zusammensetzung des Umrichter-Typenschliissels:

oalalv]z]

Standard Kabellange

(m)

Eingangsspannung

Code
2 AC200 V-240 V() DC24 V
: . . o Kabeltyp Kabeltyp Standard Kabel-
(*) Optional einphasig oder dreiphasig, je nach M: Leistungskabel | A: Leistungs- oder Bremskabel konfektion
kompatiblem Motor. : S: Encoderkabel C: Encoder - Singleturn
50 W - 750 W : Einphasig B: Bremskabel (inkrementell)
1kW : Einphasig/dreiphasig S Encod_er- Multiturn mit vafsrllEmee ()
1,5 kW, 2 kW : Dreiphasig Batterie (absolut) 01: 1 Meter
: 03: 3 Meter B
Manteltyp P —— 05: 5 Meter
A: Kabel fiir Schleppketten . 10: 10 Meter
| B: fest verlegte Kabel 01: 750 W und weniger 15: 15 Meter
A 02: 1 kW und mehr .

Code

Y Mx500x2xx 50 W 1 Kontak
z Mx101x2xx

Mx201x2xx . HYAUTOMATION
Mx401x2xx "'l . f > FENGINEER
Mx751x2xx 750 W
Mx102x2xx TkW

Mx152x2xx 1,5 kW
Mx202x2xx 3 d. Die

err > Leitlinie und
n nicht garantiert
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