
Intelligente, kompakte und dynamische Servoregler

1,1 A - 8 A
200 V | 400 V

Digitax ST
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Servoumrichter:  
Digitax ST - Impulsbetrieb 
Digitax ST
Von 1,1 A bis 8 A
Digitax ST ist ein speziell für Impulsbetrieb optimierter Servoregler. 
Er unterstützt den Trend der Hersteller hin zu kleineren, flexibleren 
Maschinen mit höherer Leistung. 

Vorteile:
Maximaler Materialdurchsatz durch eine überragende 
Motorsteuerung
•	 Motorsteuerungsalgorithmus mit hoher Bandbreite für 

Servomotoren
•	 Optimale Leistung für Anwendungen mit hoher Dynamik, bis 

300 % Überlast 
•	 Flexibel in der Wahl des Drehzahl- und Lage-Gebersystems, 

vom robusten Resolver bis hin zum hochauflösenden 
Encoder:

–– Bis zu zwei Encoderkanäle gleichzeitig, z. B. 1 
Feedback-Encoder und 1 simulierter Ausgang

–– Inkrementalgeber, SinCos, SSI, EnDat, Hiperface 
–– Robuste Resolver (SM-Resolvermodul erforderlich)
–– Simulierter Encoderausgang als Positionssollwert 

für Anwendungen wie CAM, Digital Lock oder 
elektronisches Getriebe

Kleinere Schaltschrankmaße durch kompaktes Antriebsdesign
•	 Digitax ST ist kompakt und kann bündig montiert werden. 

Hierdurch verringert sich die Schaltschrankgröße bei 
hohem Nennstrom um bis zu 50 % im Vergleich zu anderen 
Lösungen.

•	 Integrierte Funktionen wie Safe Torque Off verringern den 
Bedarf an externen Komponenten.

Flexibles Maschinendesign mit optionalen Modulen
Digitax ST Regler lassen sich auf viele Anwendungen 
zuschneiden. Zwei Optionssteckplätze ermöglichen die 
Erweiterung des Servoumrichters um weitere Funktionen:
•	 Kommunikationsoptionen: zur Unterstützung von 

Ethernet oder gängigen Feldbussen wie z. B. Ethernet/IP, 
PROFIBUS‑DP und CANopen

•	 Rückführungsoptionen: zur Unterstützung von Resolvern oder 
zur Erhöhung der Anzahl an Encoderein- und -ausgängen

•	 Eingangs- und Ausgangsoptionen: für zusätzliche digitale, 
analoge oder Highspeed-E/A

•	 Anwendungsmodule: zweiter Prozessor für spezifische 
Anwendungen wie z. B. Registerregler

(Eine vollständige Liste der verfügbaren Optionsmodule finden 
Sie auf Seite 11)

Kürzere Programm-Entwicklungsdauer 
•	 Drei Programmieroptionen für Bewegungen wählbar:

–– CTSoft Index Motion
–– SyPTPro
–– PowerTools Pro

•	 Die Konformität zu geltenden Standards ist durch eine 
herstellerunabhängige Zertifizierung gewährleistet.

•	 2D- und 3D-CAD-Dateien stehen zur Vereinfachung und 
Beschleunigung Ihrer Konstruktion zur Verfügung.

Schnellere Installation
•	 Montage auf DIN-Hutschiene.
•	 Erdungswinkel und Kabelzuführung für einfache Montage.
•	 Steckbare Steuerklemmen erleichtern die Anfertigung von 

Kabelbäumen.

Schnellere Inbetriebnahme
•	 Der Digitax ST lässt sich über die abnehmbare 

Bedieneinheit, eine Smartcard oder die mitgelieferte 
Inbetriebnahme-Software schnell konfigurieren.

•	 Automatisches Einmessen der Maschinendynamik und 
automatische Optimierung der Regelkreisverstärkungen für 
optimale Leistung.

•	 CTScope ist ein im Lieferumfang enthaltenes Echtzeit-
Software-Oszilloskop zum Einstellen und Überwachen.

•	 Motordaten können automatisch vom elektronischen 
Typenschild des digitalen Encoders abgefragt werden.
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Digitax ST ist in fünf Varianten erhältlich:
Digitax ST Base – Zentrale, koordinierte Bewegungssteuerung
Entwickelt für die Anwendung mit zentralen Steuerungen (IPC/MC/
SPS). Klemmeninterface mit digitalen und analogen Signalen oder 
optionales BUS-Interface. 

Digitax ST Indexer – Bedienerfreundliche Punkt-zu-Punkt-
Positionierung
Gleiche Leistungscharakteristik wie das Basismodell, 
jedoch zusätzlich eine bedienerfreundliche Punkt-zu-Punkt-
Positionierungsfunktion integriert. 

Digitax ST EZ Motion – Einfache Programmierung 
anspruchsvoller synchronisierter Bewegungen
Mit einer bedienerfreundlichen Programmierumgebung und hoher 
Leistung bieten diese Regler eine Lösung für viele Positionierungs- 
und synchronisierte Bewegungsanwendungen.

Digitax ST Plus – Flexibilität für anspruchsvollste Anwendungen
Bietet alle Funktionen des Indexer-Reglers und zusätzlich erweiterte 
Motion-Funktionen einschließlich Cam-Profiling und synchronisierte 
Bewegungen. 

Digitax ST EtherCAT – Integriertes EtherCAT zur Anbindung an 
industrielle EtherCAT-Netzwerke
Gleiche Leistungscharakteristik wie das Basismodell, jedoch 
EtherCat-Slave-Schnittstelle integriert. 

Umrichterfunktionen EtherCAT Plus EZ Motion Indexer Base
Zwei Steckplätze für 
Optionsmodule ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

Digitale und analoge E/A ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

Smartcard ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

High Speed Freeze-Eingang ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

Safe Torque Off ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

Parallelschaltung von 
Zwischenkreisen ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

CTSoft und CTScope 
Inbetriebnahme-Software ✓ ✓ ✓ ✓

Abnehmbare Bedieneinheit 
(optional) ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

RS485 PC-
Programmierschnittstelle ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

Eigentumsschutz ✓ ✓

CTSoft Programmierung ✓ ✓

Programm-Multitasking ✓ ✓

PowerTools Pro Programmierung ✓

SyPT Pro Programmierung mit 
PLCopen ✓

Netzwerk zwischen Antrieben ✓

APPROVA
L

IS

O 9002

APPROVA
L

IS

O 9002

APPROVA
L

IS

O 9002

E171230
SIL3Safety Integrity Level
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Anschlussklemmen für Netzeinspeisung, 
48V-DC-Betrieb und Bremswiderstand

Optionale  
abnehmbare Bedieneinheit

Programmier-Port

Analoge E/A

Digital-E/A und 24 VDC

Safe Torque Off

Relaisausgang

Kabelmanagement

DIN-Hutschiene für schnelle 
und einfache Montage

Aufbau des Digitax ST
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Kabelmanagement

Motor-Ausgang und DC-Zwischenkreis

Encoder-Eingang

Variantenabhängige Interface-Klemmen

Gepufferter Encoder-Ausgang

Optionsmodul-Steckplatz 2

Optionsmodul-Steckplatz 1

Smartcard

Optionaler interner 
Bremswiderstand

Schnelle und einfache Montage



6 www.controltechniques.com

Digitax ST 

Base
Zentrale, koordinierte 
Bewegungssteuerung

M

10 min

M

10 min

M

10 min

B

M

10 min

B

M

10 min

Analog/Motion-Feldbus*

*Optionsmodul erforderlich

Der Digitax ST Base wurde für die Anbindung an zentrale 
Bewegungssteuerungen entwickelt und kann über das digital/analoge 
Klemmeninterface oder eine optionale BUS-Baugruppe gesteuert werden. 
Der leistungsoptimierte Regler lässt sich schnell und einfach konfigurieren.

Wesentliche Vorteile
•	 Verbesserung der Maschinenleistung durch einfache Anbindung an 

alle Motion Controller
–– Integrierter hochauflösender Analogeingang und 

Encoderausgang
–– Vorbelegte digitale E/A zum Anschluss des Controllers 
–– Integrierter High Speed Freeze-Eingang
–– Digitale Servo-Netzwerke (EtherCAT, SERCOS und CANopen) 

über Optionsmodul verfügbar
•	 Flexibilität für verschiedene Anwendungsanforderungen

–– Onboard-Encodereingänge zur Unterstützung von Inkremental-, 
SinCos-, Hiperface-, EnDAT- und SSI-Encodern 

–– Zwei Steckplätze zur Erweiterung der Funktionalität über 
zahlreiche Optionsmodule

•	 Verkürzte Pausen im Arbeitszyklus durch integrierte Sicherheitsfunktion
–– Integriertes Safe Torque Off
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Digitax ST 

Indexer
Bedienerfreundliche 
Punkt-zu-Punkt-
Positionierung

*Optionsmodul erforderlich

Digitax ST Indexer besitzt die gleichen Leistungsmerkmale 
wie das Basismodell, bietet jedoch zusätzlich eine 
bedienerfreundliche Punkt-zu-Punkt-Positionierungsfunktion. 

Der Regler kann als unabhängige Steuerung oder 
über Feldbus und E/A innerhalb eines weiter gefassten 
Automatisierungssystems betrieben werden. 
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Ethernet* / Feldbus*

Wesentliche Vorteile
•	 Vereinfachte Programmierung von Bewegungen

–– Schnelle und einfache Konfiguration von 
Positionierungsanwendungen über die leistungsstarke 
graphische Software

–– Zugriff auf erweiterte Funktionen wie z. B. 
Kommunikation zwischen Reglern durch speziell für 
den Indexer entwickelte Positionierungsanwendungen

•	 Anpassbar an verschiedene Anwendungsanforderungen 
durch Optionen

–– Anbindung an Automatisierungssysteme durch 
Optionsmodule für Ethernet- und Feldbuskonnektivität

•	 Verkürzte Pausen im Arbeitszyklus durch integrierte 
Sicherheitsfunktion

–– Integriertes Safe Torque Off 
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Digitax ST  

EZ Motion
Einfache Programmierung 
anspruchsvoller 
synchronisierter 
Bewegungen
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Mit einer bedienerfreundlichen Programmierumgebung und hoher 
Leistung bietet der Digitax ST EZ Motion eine Lösung für viele 
Positionierungs- und synchronisierte Bewegungsanwendungen.

Controller zur Überwachung 
und Steuerung

Ethernet*
Ethernet-
Switch

Wesentliche Vorteile
•	 Einfache Steuerung komplexer Bewegungen

–– Schnelle Inbetriebnahme und Programmierung dank einzigartiger 
PowerTools Pro Software

–– Kurvenscheiben-, Positionierungs-, elektronische Untersetzungs-, 
Geschwindigkeits- und Drehmomentmodi über einfaches 
Drag&Drop und Ausfüllen von Eingabefeldern einstellbar

•	 Höhere Leistung durch Advanced Motion Controller
–– 6 zusätzliche FREEZE-Eingänge für schnelle Positionserfassung 
–– Echtzeitprogramme mit einfachem strukturiertem Befehlstext zur 

Programmierung der Maschinenansteuerung
•	 Verkürzte Pausen im Arbeitszyklus durch integrierte Sicherheitsfunktion

–– Integriertes Safe Torque Off

*Optionsmodul erforderlich
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Digitax ST 

Plus
Flexibilität für 
anspruchsvollste 
Anwendungen
Digitax ST Plus bietet alle Funktionen des Indexer-Reglers und 
zusätzlich erweiterte Motion-Funktionen einschließlich Cam-
Profiling und synchronisierte Bewegungen. Integriertes Netzwerk 
für die Kommunikation zwischen Reglern verbindet mehrere 
Achsen und ermöglicht so eine echte verteilte Steuerung.
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CTNet CTNet CTNet

SPS zur Überwachung und Steuerung

Intelligentes 
Servo-
Antriebssystem 
mit Highspeed-
Netzwerk 
zwischen den 
Reglern

Wesentliche Vorteile
•	 Überragende Leistungscharakteristik bei reduzierten Kosten, 

Komplexität und Maschinengröße
–– Onboard Motion Controller macht den Kauf und das 

Anschließen einer SPS überflüssig 
–– Deterministische Highspeed-Kommunikation zwischen 

den Reglern
•	 Kürzere Programm-Entwicklungsdauer 

–– SyPTPro
–– Multitasking 
–– PLCopen Motion-Funktionsblöcke

•	 Schutz Ihres geistigen Eigentums durch Sperrung Ihres 
Quellcodes

–– Die SYPT Pro Programmiersoftware lädt nur die 
kompilierte Binärversion Ihrer Software herunter 
(nicht den Quellcode) und schützt Sie so davor, dass 
Ihre Kunden und Mitbewerber auf Ihre Arbeit zugreifen 
können

•	 Volle Konnektivität 
–– Umfangreiche Netzwerk-Kommunikationsoptionen
–– Netzwerk zwischen Antrieben

•	 Verkürzte Pausen im Arbeitszyklus durch integrierte 
Sicherheitsfunktion

–– Integriertes Safe Torque Off 

*Optionsmodul erforderlich
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Digitax ST  

EtherCAT
Integriertes EtherCAT zur 
Anbindung an industrielle 
EtherCAT-Netzwerke
Der Digitax ST EtherCAT verfügt über die gleichen Leistungsmerkmale 
wie das Basismodell, ermöglicht jedoch den einfachen Zugriff über jedes 
industrielle EtherCAT-Netzwerk. Der Regler erlaubt zyklische und nicht 
zyklische Kommunikation mit einem Jitter von weniger als 1 µs bei der 
Netzwerksynchronisation, was eine optimale Leistung in anspruchsvollen 
Motion-Anwendungen mit hohen Zykluszahlen gewährleistet.

Wesentliche Vorteile
•	 Durchgängige Vernetzung der Automatisierungsanlage über EtherCAT

–– Betrieb mit Motion Controller, SPS und Industrie-PCs über 
integrierten EtherCAT-Slave-Anschluss

–– Zwei 100 Mbps EtherCAT-Schnittstellen für den Einsatz in 
Linientopologien

–– Kommunikation nicht zyklischer Daten mit CoE-Mailbox
•	 Flexibilität für alle Anwendungen durch vollen Zugriff auf die 

Reglerfunktionen
–– CANopen over EtherCAT (CoE) einschließlich:

>> DS-402-Profil 
>> CSP-Modus (Cyclic Sync Position)
>> Interpolated Position-Modus
>> Geschwindigkeitsmodus
>> Profil-Drehmomentmodus
>> SDO-Zugang zu allen Profilobjekten und Umrichterparametern

•	 Verkürzte Pausen im Arbeitszyklus durch integrierte Sicherheitsfunktion
–– Integriertes Safe Torque Off

M

10 min

M

10 min

M

10 min

B

M

10 min

B

M

10 min

EtherCAT
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Control Techniques erleichtert den Zugriff auf alle 
Funktionen des Reglers. Mit unserer Software können Sie 
Regelkreise optimieren, die Konfiguration sichern, den 
Onboard-Bewegungsregler konfigurieren und die Netzwerk-
Datenverbindungen zwischen Servoumrichtern einrichten. 
Die Software umfasst fünf Hauptpakete:
•	 �CTSoft – Umrichterkonfigurations- und Index Motion Editor
•	 CTScope – Echtzeit-Software-Oszilloskop
•	 PowerTools Pro – Bedienerfreundliche All-In-One-

Umrichterkonfigurationssoftware für den Digitax ST 
EZ Motion Regler

•	 SyPT Pro – Programmierumgebung für Ablaufsteuerung 
(SPS) und Bewegungssteuerung 

•	 CTOPCServer – OPC-kompatibler Server als Schnittstelle 
zwischen Ihrer eigenen PC-Software und Reglern von 
Control Techniques

Die Software-Pakete nutzen die Ethernet-, CTNet- oder 
RS232-Protokolle der Servoumrichter. Die Kommunikation 
über Ethernet ermöglicht den Fernzugriff auf die Regler von 
jedem Ort auf der Welt.

Base Indexer EZ Motion Plus EtherCAT

CTSoft ✓ ✓ ✓ ✓

Index Motion 
Controller ✓

CTScope ✓ ✓ ✓ ✓

PowerTools Pro ✓

SyPTPro ✓

CTOPCserver ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

Ethernet RS485 CTNet USB

CTSoft ✓ ✓ ✓ ✓

CTScope ✓ ✓ ✓ ✓

PowerTools Pro ✓ ✓ ✓

SyPTPro ✓ ✓ ✓ ✓

CTOPCserver ✓ ✓ ✓ ✓

Control Techniques Software

Optionsmodule Digitax ST - Base Digitax ST Indexer Digitax ST Plus Digitax ST EZMotion Digitax ST EtherCAT

SM-Applications ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Applications Lite ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Applications Lite V2 ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Applications Plus ✓ ✓ ✓ ✓

SM-EZmotion ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Register ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Safety ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-EtherCAT ✓ ✓ ✓ ✓

SM-LON ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Profibus-DP-V1 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Interbus ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-CAN ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-DeviceNet ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-EtherNet ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-CANopen ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-SERCOS ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Resolver ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Universalencoder Plus ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Encoder Plus ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-Encoder Output Plus ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-SLM ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-I/O 32 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM I/O Plus ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM I/O Lite ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-I/O Timer ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-I/O 120V ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-I/O PELV ✓ ✓ ✓ ✓ ✓

SM-I/O 24V Protected ✓ ✓ ✓ ✓ ✓
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NB: Die Auswahl der Umrichter-Motor-Kombinationen sollte anhand der Lastprofile 
der jeweiligen Anwendung getroffen werden.

Signal- und Stromversorgungskabel 
für feste Verlegung und 
Schleppketten lieferbar
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0,72

0,72

0,72

0,72

0,72

0,72

3,6

Drehmoment (Nm)

Spitze

200 V nom.

400 V nom.

M
ot

or
dr

eh
za

hl
 (m

in
-1
)

Weitere Informationen 
zu unserem Angebot 
an Servoreglern und 
-motoren finden Sie in 
der entsprechenden 
Übersichtsbroschüre und in 
den zugehörigen technische 
Daten.

Verfügbare Motor-
Umrichter-
Kombinationen

0,72 Nm bis 18,8 Nm
56,4 Nm Spitze
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Tabellendaten basieren auf Motoren mit 2000 min-1, 
3x Stillstandsmoment

200 V

Regler- 
Produkt-
nummer

Stillstands-  
moment Nm

Still-
stands-
strom A

Spitzendreh-  
moment Nm

Spit-
zenstrom 

A

Trägheit  
kg/cm2

Motor- 
Produkt-
nummer

DST1204 10,20 / 90,3 7,29 30,60 / 271 21,86 4,41 / 1,51 115EDB200

DST1204 10,60 / 93,9 7,60 31,90 / 282,6 22,80 6,39 / 2,18 115EDC200

Tabellendaten basieren auf Motoren mit 3000 min-1, 
3x Stillstandsmoment

200 V

Regler- 
Produkt-
nummer

Stillstands-  
moment Nm

Still-
stands-
strom A

Spitzendreh-  
moment Nm

Spit-
zenstrom 

A

Trägheit  
kg/cm2

Motor- 
Produkt-
nummer

DST1201 0,72 0,97 2,88 3,89 0,14 055EDA300

DST1201 1,18 1,36 4,72 5,43 0,25 055EDB300

DST1201 1,45 1,56 4,35 4,68 0,30 067EDA300

DST1202 1,65 1,81 6,60 7,25 0,36 055EDC300

DST1202 2,55 2,74 7,65 8,23 0,53 067EDB300

DST1202 3,20 3,44 9,60 10,32 0,87 089EDA300

DST1203 3,70 3,98 11,10 11,94 0,75 067EDC300

DST1204 5,50 5,91 16,50 17,74 1,61 089EDB300

DST1204 7,10 7,60 21,20 22,80 2,34 089EDC300

Tabellendaten basieren auf Motoren mit 4000 min-1, 
3x Stillstandsmoment

200 V

Regler- 
Produkt-
nummer

Stillstands-  
moment Nm

Still-
stands-
strom A

Spitzendreh-  
moment Nm

Spit-
zenstrom 

A

Trägheit  
kg/cm2

Motor- 
Produkt-
nummer

DST1203 3,20 4,57 9,60 13,71 0,87 089EDA400

DST1204 5,30 7,60 16,00 22,80 1,61 089EDB400

Tabellendaten basieren auf Motoren mit 6000 min-1, 
3x Stillstandsmoment

200 V

Regler- 
Produkt-
nummer

Stillstands-  
moment Nm

Still-
stands-
strom A

Spitzendreh-  
moment Nm

Spit-
zenstrom 

A

Trägheit  
kg/cm2

Motor- 
Produkt-
nummer

DST1202 0,72 1,61 2,88 6,40 0,14 055EDA600

DST1202 1,18 2,74 4,72 10,98 0,25 055EDB600

DST1203 1,45 3,12 4,35 9,26 0,30 067EDA600

DST1202 1,65 3,44 6,60 13,75 0,36 055EDC600

DST1203 2,55 5,48 7,65 16,28 0,53 067EDB600

DST1204 3,20 6,88 9,60 20,43 0,87 089EDA600

DST1204 3,60 7,60 10,70 22,80 1,61 089EDB600

Tabellendaten basieren auf Motoren mit 2000 min-1, 
3x Stillstandsmoment

400 V

Regler- 
Produkt-
nummer

Stillstands-  
moment Nm

Still-
stands-
strom A

Spitzendreh-  
moment Nm

Spit-
zenstrom 

A

Trägheit  
kg/cm2

Motor- 
Produkt-
nummer

DST1404 10,20 4,25 30,60 12,75 4,41 115UDB200

DST1405 14,60 6,08 43,80 18,25 6,39 115UDC200

DST1405 18,80 7,83 56,40 23,50 8,38 115UDD200

Tabellendaten basieren auf Motoren mit 3000 min-1, 
3x Stillstandsmoment

400 V

Regler- 
Produkt-
nummer

Stillstands-  
moment Nm

Still-
stands-
strom A

Spitzendreh-  
moment Nm

Spit-
zenstrom 

A

Trägheit  
kg/cm2

Motor- 
Produkt-
nummer

DST1401 0,72 0,97 2,88 3,89 0,14 055UDA300

DST1401 1,18 0,79 4,72 3,17 0,25 055UDB300

DST1402 1,45 1,81 4,35 5,44 0,30 067UDA300

DST1401 1,65 1,00 6,60 4,00 0,36 055UDC300

DST1402 2,55 1,58 7,65 4,78 0,53 067UDB300

DST1402 3,20 2,00 9,60 6,00 0,87 089UDA300

DST1402 3,70 2,31 11,10 6,94 0,75 067UDC300

DST1403 5,50 3,44 16,50 10,31 1,61 089UDB300

DST1404 8,00 5,00 24,00 15,00 2,34 089UDC300

DST1405 10,20 6,38 30,60 19,13 4,41 115UDB300

DST1405 12,80 8,00 38,40 24,00 6,39 115UDC300

Tabellendaten basieren auf Motoren mit 4000 min-1, 
3x Stillstandsmoment

400 V

Regler- 
Produkt-
nummer

Stillstands-  
moment Nm

Still-
stands-
strom A

Spitzendreh-  
moment Nm

Spit-
zenstrom 

A

Trägheit  
kg/cm2

Motor- 
Produkt-
nummer

DST1402 3,20 2,67 9,60 8,00 0,87 089UDA400

DST1404 5,50 4,58 16,50 13,75 1,61 089UDB400

DST1405 8,00 6,67 24,00 20,00 2,34 089UDC400

Tabellendaten basieren auf Motoren mit 6000 min-1, 
3x Stillstandsmoment

400 V

Regler- 
Produkt-
nummer

Stillstands-  
moment Nm

Still-
stands-
strom A

Spitzendreh-  
moment Nm

Spit-
zenstrom 

A

Trägheit  
kg/cm2

Motor- 
Produkt-
nummer

DST1401 0,72 0,97 2,88 3,89 0,14 055UDA600

DST1402 1,18 1,49 4,72 5,97 0,25 055UDB600

DST1402 1,45 1,81 4,35 5,44 0,30 067UDA600

DST1402 1,65 1,99 6,60 7,95 0,36 055UDC600

DST1403 2,55 3,19 7,65 9,56 0,53 067UDB600

DST1403 3,20 4,00 9,60 12,00 0,87 089UDA600

DST1404 3,70 4,63 11,10 13,88 0,75 067UDC600

DST1405 5,50 6,88 16,50 20,63 1,61 089UDB600

DST1405 6,40 8,00 19,20 24,00 2,34 089UDC600

Kombinationen Digitax ST / Unimotor hd
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Modell-Referenz								              Regler-Abmessungen
Typenschlüssel

Regler-Nennwerte

Modell
Nennspannung  

(V)
Anzahl Eingangsphasen

Nennstrom  
(A)

Spitzenstrom  
(A)

DST1201 230 1 1,1 2,2

DST1202 230 1 2,4 4,8

DST1203 230 1 2,9 5,8

DST1204 230 1 4,7 9,4

DST1201 230 3 1,7 5,1

DST1202 230 3 3,8 11,4

DST1203 230 3 5,4 16,2

DST1204 230 3 7,6 22,8

DST1401 400 3 1,5 4,5

DST1402 400 3 2,7 8,1

DST1403 400 3 4,0 12,0

DST1404 400 3 5,9 17,7

DST1405 400 3 8,0 24,0

HINWEIS: Die Auswahl des Umrichters sollte anhand des Lastprofils der jeweiligen Anwendung getroffen werden.

Netzanforderungen

Gerätetyp Versorgungsspannung Frequenzbereich Versorgungsnetz
DST120X 200 V bis 240 V +/-10 % einphasig 48 Hz bis 65 Hz

DST120X 200 V bis 240 V +/-10 % dreiphasig 48 Hz bis 65 Hz

DST140X 380 V bis 480 V +/-10 % dreiphasig 48 Hz bis 65 Hz

               

Technische Daten Digitax ST

DST    1    2     01    B

Gerätetyp: Digitax ST

Baugröße

Netzspannung
2 - 200 V bis 240 V
4 - 380 V bis 480 V

Verfügbare Varianten
B	 -	Base
I	 -	Indexer
Z	 -	EZ Motion
P	 -	Plus
E  - EtherCAT

Bemessungsstrom-
stufe

62 mm

249,7 mm

226 mm

322 mm
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Optionaler interner Bremswiderstand
Artikel-Nr. 1299-0001

DC Widerstand bei 25 °C 70 R

Dauerleistung 50 W

Max. Augenblicksleistung über 1 ms bei Nennwiderstand 2,2 kW (230 V)    8,7 kW (400 V)

EMV-Unterbaufilter

Gerätetyp Spannung Anzahl Netzphasen Artikel-Nr.
DST120X 230 1 4200-6000

DST120X 230 3 4200-6001

DST140X 400 3 4200-6002

Weitere Optionen
Beschreibung Artikel-Nr. Beschreibung Artikel-Nr.

Bedieneinheit Digitax ST Bedieneinheit CT-Kommunikationskabel RS232 4500-0087

Zusätzliche Standard-Smartcard 2214-4246 CT-Kommunikationskabel USB 4500-0096

High-Capacity-Smartcard 2214-1006

Allgemeine Umrichterdaten

Typ Einzelheiten
IP-Schutzart IP20 (UL Typ 1 / NEMA 1)

Gewicht (netto) 2,1 kg (ohne Bedieneinheit und Optionsmodule)

Umgebungstemperatur Betrieb 0 °C bis 50 °C. Bei Umgebungstemperaturen >40˚C ist ein Derating erforderlich

Luftfeuchtigkeit Betrieb Max. relative Feuchtigkeit 95 %, nicht kondensierend

Aufstellhöhe
0 m bis 3000 m. Bei einer Installation über 1000 m ist der maximale Ausgangsstrom um jeweils 1 % je 100 m 
Überschreitung zu reduzieren.

Ein-/Ausschaltvorgänge pro Stunde 60 Starts pro Stunde, gleichmäßig verteilt

Digitale und analoge E/A
3 dedizierte Eingänge	 3 bidirektionale Ein-/Ausgänge	 1 Relaisausgang 
1 hochauflösender Analogeingang (16 Bit + Vorzeichen)	 2 Analogausgänge 
1 Standard-Analogeingang (10 Bit + Vorzeichen)		  1 Freeze-Eingang (1 µs)

Schwingungen Getestet nach IEC 60068-2-6/64

Mechanische Stoßbelastung Getestet nach IEC 60068-2-29

Elektromagnetische Immunität Entspricht EN 61800-3 (Zweite Umgebung)

Elektromagnetische Emissionen
Entspricht mit integriertem Filter EN 61800-3 (Zweite Umgebung)  EN 61000-6-3 und EN 61000-6-4 mit optionalem 
EMV-Unterbaufilter

Safe Torque Off
Erfüllt gemäß BGIA die Anforderungen der folgenden Normen zur Verhinderung eines unerwarteten Starts des 
Antriebs:   EN 61800-5-2:2007  SIL 3 | EN ISO 13848-1:2006  PL e | EN 954-1:1997 Kategorie 3
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