Unidrive: modernizacja dla
dotychczasowych uzytkownikow
Unidrive SP i Commander SK
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Korzysci ptynace z zastgpienia napedéw AC Unidrive SP
oraz Commander SK napedem Unidrive M
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Unidrive M Unidrive: kompatybilnosé¢ z Commander SK
W roku 2013 firma Control Techiniques wprowadzita na rynek i Unidrive SP

nowg game napedow AC do zastosowan przemystowych o Mechaniczne

nazwie Unidrive M. Rozwigzania projektowe gamy Unidrive M

o i ) »  Kompatybilne wymiary fizyczne, ciezary i otwory do
oparte sg na sprawdzonych i cieszgcych sie uznaniem montazu na powierzchni
seriach Unidrive SP i Commander SK i zastosowano w nich

; ) * W przypadku modernizacji napeddéw przeznaczonych
wiodace na rynku technologie.

do montazu powierzchniowego istnieje mozliwosc
Gama Unidrive M skiada sie z pieciu napedéw, co umozliwia wykorzystania dotychczasowych otworéw montazowych,

Klientom wybor odpowiedniego produktu do okreslonego co eliminuje konieczno$¢ wiercenia dodatkowych otwordw.
sastosowania Otwory montazowe rozmieszczone sg w tym samym

miejscu, badz dostepne sg zestawy modernizacyjne.

Elektryka

*  Podczas realizacji okablowania zasilajgcego i przewoddw
sterujagcych kierowano sie tg sama filozofig, co w przypadku
serii Commander SK i Unidrive SP.

Parametry

* W serii napedow Unidrive M zastosowano identyczng
filozofie menu i strukture parametréw.

* Istnieje mozliwo$¢ przenoszenia parametréw z napedu
Unidrive SP na naped Unidrive M za pomocg karty smartcard.

* Do przenoszenia parametréow z napedow Unidrive SP
oraz Commander SK na naped Unidrive M mozna uzy¢
narzedzia Unidrive M Connect.

Oprogramowanie

*  Modut opcji SI-Applications Plus umozliwia wgranie do
napedu Unidrive M programéw napisanych w srodowisku
programistycznym SyPTPro.

www.controltechniques.com 3
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Cykl zycia produktu
Unidrive M zastepuje

napedy Commander SK
| Unidrive SP

Naped Unidrive M jest w stanie catkowicie zastgpi¢ instalacje oparte na modelach Commander SK i Unidrive SP,
usprawniajgc ich dziatanie. Tym samym napedy Commander SK oraz Unidrive SP przechodzg na nastepny poziom
swojego cyklu zyciowego.

2015 2017 2027

Starszy produkt

Napedy Commander SK i Unidrive SP w roku 2015 powoli, ale nieodwotalnie stajg sie historycznymi produktami, co oznacza,
ze ich ceny i czas realizacji zamowienia mogg ulec zmianom w miare spadku produkciji.

Oczekuje sie, ze okres przejsciowy potrwa dwa lata, po czym rozpocznie sie okres konserwacji. Gdy napedy Commander SK
oraz Unidrive SP wejdg w okres konserwacji w swoim cyklu zyciowym, produkcja masowa tych produktéw ustanie, jednak
nadal wigzgce bedg zobowigzania wynikajace z uméw zwigzane z gwarancjg, serwisem i naprawami.

Spodziewany okres konserwacji wynosi dziesiec¢ lat, a jego dtugos$¢ uzalezniona jest od dostepnosci surowcéw i podzespotow.
Przez caty cykl zycia produktéw klientom udostepniane bedg aktualizacje. Miejscowi przedstawiciele handlowi sg zawsze do
dyspozycji i chetnie udzielg odpowiedzi na wszelkie zapytania klientéw.

www.controltechniques.com 5



Sciezki migracji

Te same wymiary i parametry, doskonate wsparcie

Commander SK
Dla uzytkownikow napedow

Unidrive M101 Commander SK
niewymagajgcych:
Hlf]f;izm"y zestaw . komunikacji RS485
.1 r » komunikacji za posrednictwem
] L W zestawie potencjometr protokotu Fieldbus

» wszystkich podtgczen I/O SK

Dla uzytkownikéw napedéw
Commander SK.
M200 Udoskonalenia obejmuja:

e Sterowanie strumieniem
wirnika (RFC-A)
zapewniajace wiekszg

Jest to produkt
domysiny zastepujacy

LELL LI uLIELELTARLS stabilnosé silnikéw
Dopasowany

zestaw funkgji * Wbudowany sterownik PLC
z udoskonaleniami » Zgodnos¢ RoHS

¢ Stopien ochrony IP21

* Lepsza wytrzymatosé

Dla uzytkownikéw napedow
Commander SK potrzebujgcych
w swoich systemach wejs¢ STO

Unidrive M300 . (23)'(r g;zjécia Safe Torque Off

Wszystkie funkcje napedu .

Commander SK ze Sterowanie RFC-A
zapewniajgce wiekszg

EEZE?;SZ\;?;VT; V(\)I(:;SZCIamI stabilnos¢ silnikow
innymi udoskonaleniami *  Whbudowany sterownik PLC

* Zgodnos$¢ RoHS
+ Stopien ochrony 1P21
* Lepszg wytrzymatosé

-
q
al
L1
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Unidrive SP

Dla uzytkownikow napedow
Unidrive SP niewymagajacych:

-
o

Unidrive M600

Uproszczony
zestaw funkcji wraz
z bezczujnikowym
sterowaniem silnikami Sterowanie wektorowe silnikami
z magnesem trwatym indukcyjnymi w petli zamknigtej
mozna uzyskac dzieki opcji Sl-
Encoder/Sl-Universal Encoder

{

» Sterowania serwomotorem

*  Obstugi modutéw MCi/
Sl-Applications

L
L

1 -

Dla uzytkownikéw napedow
Unidrive SP, ktorzy chca korzystaé

S z protokotéw Ethernetowych do
- Unidrive M700 komunikacji z innymi napeqaml
| o oraz podzespotami systeméw
i { Unidrive SP ze automatyki
zintegrowanym . Lo
Ethernetem oraz innymi Udoskonalenia obejmuja:
udoskonaleniami * Lepsze sterowanie silnikiem
|1 ) | *  Wbudowany zaawansowany
=1 kontroler ruchu (AMC)

* Lepsza obstuga enkoderéw

Stanowi idealny wybér dla
uzytkownikéw napedow

Unidrive M701 Unidrive SP, gdyz zapewnia
Jest to produkt taka sama funkcjonalnos¢
domysiny zastepujacy i zestaw funkcji

naped Unidrive SP Udoskonalenia obejmuja:
Dopasowany * Lepsze sterowanie silnikiem

zestaw funkcji

S * Wbudowany zaawansowany
z udoskonaleniami

kontroler ruchu (AMC)
¢ Lepsza obstuga enkoderéow

e I
:_.l' Unidrive M702 Dla uzytkownikéw napedéw
l==] Wersja cyfrowa Unidrive SP, ktdrzy chca
1i f napedu Unidrive SP korzysta¢ z protokotéw
- ze zintegrowanym Ethernetowych i potrzebujg
| | Ethernetem i podwojnym podwéjnego wbudowanego
|- wejsciem STO wejscia STO
=1
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Udoskonalenia
wprowadzone w napedach
Unidrive M600-M700

w porownaniu do
napedow Unidrive SP

Innowacje usprawniajace dziatanie
*  Napedy Unidrive M600 i M700 poprawiajg wydajnos$¢

dzieki udoskonalonym algorytmom sterowania silnikami

w pofgczeniu z najnowszg technologig mikroprocesorow.

— Ponad podwdjna przepustowos$c petli pragdowej do
wymagajgcych zastosowan
Nowe bezczujnikowe sterowanie silnikami z magnesami
trwatymi do zastosowan wymagajgcych maksymalne;j
wydajnosci w potgczeniu ze zmniejszonymi gabarytami
silnika

Naped Unidrive M700 maksymalizuje wydajno$¢ maszyny

dzieki nowemu, wbudowanemu zaawansowanemu

kontrolerowi ruchu (AMC), ktéry mozna tatwo skonfigurowac,
by zapewni¢ szybsze, bardziej precyzyjne i dynamiczne
dziatanie maszyny.

Naped M700 zawiera dwuportowy switch Ethernetowy

obstugujacy protokét Ethernet/IP, jak réwniez standardowe

otwarte protokoty Ethernetowe, takie jak TCP/IP i UDP
umozliwiajgce tatwg integracje z popularnymi sterownikami

PLC.

— RTMoE (Real Time Motion over Ethernet) zapewnia
zsynchronizowang komunikacje pomiedzy napedami
przy pomocy protokotu PTC zdefiniowanego zgodnie ze
standardem IEEE1588 V2

Napedy Unidrive M obstugujg szybsze czestotliwosci

przetgczania siegajgce 16 kHz w systemach o mocy do

160 kW (250 KM) oraz 8 kHz w systemach o mocy do

250 kW (400 KM), co przekiada sie na zoptymalizowane

dziatanie w przypadku wymagajgcych zastosowan, takich jak

stanowiska testowe.

Innowacje zwigzane z programowaniem
i oprogramowaniem

Nowymi opcjami dostepnymi dla napedu Unidrive M700 sg
MCi200 i MCi210 oferujgce zaawansowane drugie procesory
do wykonywania programéw PLC w przypadku sterowania
maszynami wieloosiowymi. Programy mozna szybko i tatwo
tworzy¢ przy uzyciu oprogramowania Machine Control
Studio opartego na programach zgodnych ze standardem
przemystowym IEC61131-3.

Napedy Unidrive M600 i M700 mogg wykonywaé mniejsze
deterministyczne programy wbudowane Machine Control
Studio bez modutu MCi.

Naped Unidrive M obstuguje standardowe karty SD uzywane
do kopiowania i tworzenia kopii zapasowych parametrow
oraz aplikaciji.

Wszystkie panele sg wyposazone w wielojezyczne
wyswietlacze tekstowe, zapewniajgce szybsze i tatwiejsze
programowanie dzigki przydatnym opisom informaciji
diagnostycznych i parametréw napedu.

Dostepne sg rowniez moduly Sl-Applications umozliwiajgce
wczytywanie i wykonywanie programow napisanych w
srodowisku SyPTPro dla napeddéw Unidrive SP. Jest to
pomocne podczas przenoszenia samodzielnych aplikacji, jak
réowniez napedow Unidrive SP wchodzacych w skiad sieci
CTNet lub CTSync.

Naped Unidrive M posiada menu i strukture programowania
spéjng z napedem Unidrive SP. Zestawy parametréw mozna
przenosi¢ z napedéw SP na napedy M za pomoca narzedzia
programowego Unidrive M Connect oraz kart smartcard.

www.controltechniques.com




Innowacje zwigzane ze sprzetem

instalacjami

Wyzszy zakres mocy - systemy modularne Unidrive M
moga obecnie osigga¢ moc 2,8 MW z mocg do 250 W

w pojedynczym module zasilania

W celu zmaksymalizowania mocy wyjsciowej duzych
napedow mozna wybraé niskg czestotliwos¢ przetaczania

wynoszgca 2 kHz.

Zestawy szyn DC napedu Unidrive M opierajg sie na
rozmieszczeniu oddzielnej szyny do montazu obok
siebie, co moze wyeliminowac potrzebe zainstalowania

wielu podzespotow wejsciowych mocy, takich jak

bezpieczniki DC, przyczyniajgc sie¢ do zmniejszenia
ztozono$ci instalacji, kosztéw i przestrzeni.

Naped Unidrive M jest wyposazony w moduty PCB
z powtokg ochronng, co zapewnia wigkszg odpornos¢
w trudnych warunkach srodowiskowych.

W standardzie

V/Hz w petli otwartej

SP

M600

*  Wieksza elastycznos¢ podigczen wbudowanych
enkoderdw eliminuje koniecznos¢ zakupu dodatkowych
modutéw enkoderéw lub rezolwerdw. Ten uniwersalny
kod enkodera zostat rozbudowany, by mogt obstugiwaé
dwa wejscia, wiecej rodzajéw enkoderdw i symulowane
wyjscie enkodera.

*  Wyzsza gestosé mocy w potgczeniu z bardziej
kompaktowymi napedami oznacza mniejsze szafy

sterownicze i nizsze koszty systemu.

*  Dostepny jest nowy tryb czuwania charakteryzujacy sie
niskim poborem mocy, zmniejszajacy zuzycie energii,
gdy naped Unidrive M jest w trybie postoju.

*  Wyzszy poziom integracji z systemami bezpieczernstwa
maszyn. Naped Unidrive M702 posiada dwukanatowe
wyjscie STO zgodne ze standardem SIL3/PLe

M700

M701

M702

Petla otwarta (RFC-A)

Sterowanie wektorowe w petli otwartej

Mozliwo$¢ regeneracii dzigki trybowi Active
Front End

Serwo

Sterowanie w petli otwartej dla silnikow
z magnesami trwatymi

Analogowe /O

3/2

3/2

3/2

3/2

0/0

Cyfrowe I/O/dwukierunkowe | lub O

4/1/3

4/1/3

4/1/3

4/1/3

3/3/0

Wyijscie przekaznika

1

1

1

1

1

Safe Torque Off

X1

X1

X1

X1

X2

Ethernet

SM-Ethernet

SI-Ethernet

Wbudowane

Sl-Ethernet

Wbudowane

Wbudowane porty komunikacji RS485

Wbudowany sterownik PLC

Obstugi modutéw MCi/Apps

Obstuga programéw napisanych w $rodowisku
SyPTpro

Wbudowana kontrola ruchu

Kontrola blokady cyfrowej.

SI-Encoder

Gniazda opcjonalnych modutéw SI

3

3

3

3

Whbudowane kanaty enkoderéow

Sl-Encoder

Maks. 3 w zaleznosci
od typu

Maks. 3 w zaleznosci
od typu

Maks. 3 w zaleznosci
od typu

Klonowanie za pomoca karty smartcard

Klonowanie za pomoca karty SD

Programowanie zgodne z IEC 61131-3

Tryb czuwania o niskim poborze pradu

www.controltechniques.com




Udoskonalenia
wprowadzone w napedach

Unidrive M101 — M300 w
porownaniu do napedow
Commander SK

Innowacje usprawniajgce dziatanie Innowacje zwigzane z programowaniem
Naped Unidrive M200-M300 obstuguje nowy tryb sterowania I oprogramowaniem

strumieniem wirnika (RFC) optymalizujgcy kontrole predkosci *  Przenoszenie parametréw bez zasilania sieciowego

i stabilnos¢ silnika oraz zapewniajgcy wyzsze wartosci prgdu —  Nowy opcjonalny adapter Al-Backup moze byé
przecigzeniowego dzieki zastosowaniu algorytmu sterowania uzywany do zasilania napedu pradem statym o
pragdem w petli zamknietej. napieciu 24 V i analizowania oraz przetwarzania

ustawien parametréw
— Do przenoszenia i kopiowania zestawow parametrow
przy uzyciu adaptera Al-Backup mozna wykorzystywac
standardowe karty SD
*  Nowe panele LCD wyposazone sg w wielojezyczne,
trzywierszowe wyswietlacze umozliwiajgce wyswietlanie
informacii, dzieki ktorym mozna fatwiej i szybciej

przeprowadzi¢ konfiguracje i diagnostyke.
— Panel zdalny - panel do szybkiego montazu (1 otwor
_ o $rednicy @ 32) o stopniu ochrony IP66 (M200-M300

" z adapterem Al-485)
I
|
I
I
i

Opatentowana inteligencja wentylatora steruje predkoscig
wentylatora w celu zoptymalizowania profilu chtodzenia
napedu Unidrive M, oszczednosci energii i wydtuzenia
zywotnos$ci wentylatora, przy rownoczesnym zapewnieniu
minimalnego poziomu hatasu podczas pracy.

*  Naped Unidrive M300 posiada wbudowany sterownik
PLC wykonujacy programy Machine Control Studio
(IEC61131-3) do obstugi logiki i sekwencjonowania
z zadaniami w czasie rzeczywistym - co eliminuje potrzebe
stosowania dodatkowych sterownikéw PLC.

Comménder SK
na Unidrive M200

10 www.controltechniques.com



Innowacje sprzetowe

«  Dzieki wbudowanemu potencjometrowi napedy M101
umozliwiajg prosta regulacje predkosci.

*  Napedy Unidrive M101-M300 mogg by¢ eksploatowane w
srodowiskach zgodnych ze standardami IEC60721-3-3 3C3
i EN60068-2-60 Meth. 4

—  Moduly PCB posiadajg powtoke ochronng
zapewniajgcg wiekszg odpornosé na warunki
srodowiskowe i wiekszg niezawodnos¢

—  Opatentowany system kanatéw powietrznych
chroni podzespoly o krytycznym znaczeniu przed
zanieczyszczeniami pochodzgcymi ze Srodowiska
roboczego

— Istnieje mozliwo$¢ zwiekszenia stopnia ochrony z IP20
do IP21
*  Wyzszy poziom integracji z systemami bezpieczenstwa
maszyn. Naped Unidrive M300 jest wyposazony w
dwukanatowe wejscia STO zgodne ze standardem SIL3/PLe

*  Nowy sposdb zarzgdzania kablami: stworzono nowy
metalowy wspornik

W standardzie Commander SK M101 M200 M300

V/Hz w petli otwartej . .

RFC-A . .

Analogowy modut I/0 2/ 1/0 211 2/

Wejscia / Wyjscia cyfrowe / Dwukierunkowe 1/O 4/0/1 3/0/1 4/0/1 4/0/1

Wyijscie przekaznika 1 1 1 1

Safe Torque Off 2

Whbudowany sterownik PLC Wymagana karta . .
logiki

Gniazda modutéw opcjonalnych 1 0 1* 1*

Wejscia enkoderéow

Klonowanie parametréw Karta Smart Wymagany adapter Wymagany adapter Wymagany adapter
Al-Backup Al-Backup Al-Backup

Zdejmowany panel LCD

Przecigzenie 150% (60 s) 150% (60 s) 180% (30 s) 180% (30 s)

Port komunikacji RS485 Wbudowane Wymagany adapter Al-485 | Wymagany adapter Al-485

*Podobnie jak w przypadku napedu SK, obudowa w rozmiarze 1 nie obstuguje modutéw S| Option. Jednak naped Unidrive M
z obudowg w rozmiarze 2 obecnie dysponuje moca 0,37 kW, aby umozliwi¢ obstuge opcjonalnych modutéw S| wymagajgcych
nizszej mocy

www.controltechniques.com



Sciezka migracji wedtug numeracji produktéw — z Unidrive SP
na M600, M700, M701 lub M702

0/240
Roo Maksymalny | Znamionowa Moc R 200/240 V AC Maksymalny | Znamionowa Wspornik
prad ciaggly | moc wyjsciowa | silnika prad ciagly | moc wyjéciowa | silnika P

obudowy Ko ) (kW) (KM) obudowy A (A) ) montazowy

zamoéwienia

SP1201 4,3 0,75 1 M600 na M702-03200050A 5 0,75 1 Pasujgce otwory
1 SP1202 58 11 1,5 3 M600 na M702-03200066A 6,6 1,1 1,6 | Pasujgce otwory
SP1203 7,5 1,5 2 M600 na M702-03200080A 8 1,5 2 Pasujgce otwory
SP1204 10,6 2,2 3 M600 na M702-03200106A 10,6 2,2 3 Pasujgce otwory
SP2201 12,6 3 3 4 M600 na M702-04200137A 13,7 3 3 3470-0062
2 SP2202 17 4 5 M600 na M702-04200185A 18,5 4 5 3470-0062
SP2203 25 55 75 5 M600 na M702-05200250A 25 55 75 3470-0066
3 SP3201 31 7,5 10 6 M600 na M702-06200330A 33 7,5 10 3470-0074
SP3202 42 1 15 M600 na M702-06200440A 44 11 15 3470-0074
SP4201 56 15 20 M600 na M702-07200610A 61 15 20 3470-0078
4 SP4202 68 18,5 25 7 M600 na M702-07200750A 75 18,5 25 3470-0078
SP4203 80 22 30 M600 na M702-07200830A 83 22 30 3470-0078
5 SP5201 105 30 40 8 M600 na M702-08201160A 116 30 40 3470-0087
SP5202 130 37 50 M600 na M702-08201320A 132 37 50 3470-0087
380/480
. VAC Maksymalny | Znamionowa Moc . 380/480 VAC Maksymalny | Znamionowa .
Rozmiar . e o Rozmiar . o _— Wspornik
prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika prad ciagty | moc wyjsciowa | silnika "
obudowy Kod KM obudowy A KW montazowy
S (A) (KMm) Kod zamowienia (A) (kW)
zamowienia
SP1401 2,1 0,75 1 M600 na M702-03400025A 2,5 0,75 1 Pasujgce otwory
SP1402 3 1.1 1,5 M600 na M702-03400031A 3,1 11 1,6 | Pasujgce otwory
1 SP1403 4,2 1,5 3 3 M600 na M702-03400045A 4,5 1,5 2 Pasujgce otwory
SP1404 58 2,2 3 M600 na M702-03400062A 6,2 2,2 3 Pasujgce otwory
SP1405 7,6 3 5 M600 na M702-03400078A 7,8 3 5 Pasujgce otwory
SP1406 9,5 4 5 M600 na M702-03400100A 10 4 5 Pasujgce otwory
SP2401 13 55 75 4 M600 na M702-04400150A 15 55 10 3470-0062
5 SP2402 16,5 75 10 M600 na M702-04400172A 17,2 75 10 3470-0062
SP2403 25 1 20 5 M600 na M702-05400270A 27 1 20 3470-0066
SP2404 29 15 30 M600 na M702-05400300A 30 15 20 3470-0066
SP3401 32 15 25 M600 na M702-06400350A 35 15 25 3470-0074
3 SP3402 40 18,5 30 6 M600 na M702-06400420A 42 18,5 30 3470-0074
SP3403 46 22 40 M600 na M702-06400470A 47 22 30 3470-0074
SP4401 60 30 50 M600 na M702-07400660A 66 30 50 3470-0078
4 SP4402 74 37 60 7 M600 na M702-07400770A 77 37 60 3470-0078
SP4403 96 45 75 M600 na M702-07401000A 100 45 75 3470-0078
5 SP5401 124 55 100 8 M600 na M702-0801340A 134 55 100 3470-0087
SP5402 156 75 125 M600 na M702-0801570A 157 75 125 3470-0087

12 www.controltechniques.com



Moc
silnika
(KM)

Znamionowa

rad ciggt moc wyjsciowa
obudowy pra (A)ag Y (k)(JN)
zamoéwienia

380/
O \ AC Maksymalny

Rozmiar

obudowy 380/480 VAC

Maksymalny | Znamionowa
prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika
(A) (kW)

Wspornik
montazowy

SP6401 180 90 150 M600 na M702-0902000A

200 90 150 3470-0118

SP6402 210 110 150 M600 na M702-0902240A

224 110 150 3470-0118

Znamionowa Moc

500/5
A Maksymalny

Maksymalny | Znamionowa

Rozmiar o L Rozmiar . P o Wspornik
prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika 500/575 V AC prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika .
obudowy ) (KW) (KM) obudowy *) (KW) montazowy
zamowienia
SP3501 41 2,2 M600 na M702-05500040A 4 2,2 3 3470-0066
SP3502 54 3 3 5 M600 na M702-05500069A 6,9 4 5 3470-0066
SP3503 6,1 4 M600 na M702-05500069A 6,9 4 5 3470-0066
3 SP3504 9,5 55 75 M600 na M702-06500100A 10 55 75 3470-0074
SP3505 12 75 10 6 M600 na M702-06500150A 15 75 10 3470-0074
SP3506 18 1 15 M600 na M702-06500190A 19 1" 15 3470-0074
SP3507 22 15 20 M600 na M702-06500230A 23 15 20 3470-0074
SP4603 27 18,5 25 6 M600 na M702-06500290A 29 18,5 25 3470-0074
4 SP4604 36 22 30 M600 na M702-06500350A 35 22 30 3470-0074
SP4605 43 30 40 7 M600 na M702-07500440A 44 30 40 3470-0078
SP4606 52 37 50 M600 na M702-07500550A 55 37 50 3470-0078
5 SP5601 63 45 60 8 M600 na M702-08500630A 63 45 60 3470-0087
SP5602 85 55 75 M600 na M702-08500860A 86 55 75 3470-0087
6 SP6601 100 75 100 9 M600 na M702-09501040A 104 75 100 3470-0118
SP6602 125 90 125 M600 na M702-09501310A 131 90 125 3470-0118

Moc
silnika
(KM)

Znamionowa
prad ciagly | moc wyjéciowa
(A) (kW)

Rozmiar Rozmiar

obudowy

500/690
V AC Maksymalny

500/690 V AC

Maksymalny | Znamionowa
prad ciggly | moc wyjsciowa | silnika
(A) (kW)

Wspornik
montazowy

SP4601 19 15 20 M600 na M702-07600190A 19 15 20 3470-0078
SP4602 22 18,5 25 M600 na M702-07600240A 24 18,5 25 3470-0078
SP4603 27 22 30 M600 na M702-07600290A 29 22 30 3470-0078
N SP4604 36 30 40 ! M600 na M702-07600380A 38 30 40 3470-0078
SP4605 43 37 50 M600 na M702-07600440A 44 37 50 3470-0078
SP4606 52 45 60 M600 na M702-07600540A 54 45 60 3470-0078
SP5601 63 55 75 M600 na M702-08600630A 63 55 75 3470-0087
° SP5602 85 75 100 8 M600 na M702-08600860A 86 75 100 3470-0087
SP6601 100 90 125 M600 na M702-09601040A 104 90 125 3470-0118
6 SP6602 125 110 150 o M600 na M702-09601310A 131 110 150 3470-0118

Uwaga: Przedstawione zostaty dane znamionowe dla wersji o podwyzszonej obcigzalnosci
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Sciezka migracji wedtug numeracji produktéw — z Commander SK
na M101, M200 lub M300

100/120 V AC | Maksymalny | Znamionowa 100/120 VAC Maksymalny | Znamionowa

REEALE Kod prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika Reans) prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika GUEREILL
o . . . N
obudowy Zaméwienia (A) (kW) obudowy (A) (kW) montazowy
A SKA1100025 1,7 0,25 0,33 ] M101 do M300-01100017A 1,7 0,25 0,33 | Pasujgce otwory
SKA1100037 2,2 0,37 0,5 M101 do M300-01100024A 2,4 0,37 0,5 | Pasujgce otwory
B SKB1100075 4 0,75 1 2 M101 do M300-02100042A 4,2 0,75 1 Pasujgce otwory
SKB1100110 5,2 1,1 1,5 M101 do M300-02100056A 5,6 1,1 1,5 | Pasujace otwory
.| 200/240 V AC | Maksymalny | Znamionowa . 200/240 VAC Maksymalny | Znamionowa | Moc .
Rozmiar . o . Rozmiar . o . Wspornik
obudowy Kod prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika obudowy Kod zaméwienia prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika montazowy
zamoéwienia (GY) (kW) (A) (kW) (KM)
SKA1200025 1,7 0,25 0,33 M101 do M300-01200017A 1,7 0,25 0,33 | Pasujgce otwory
A SKA1200037 2,2 0,37 0,5 ] M101 do M300-01200024A 2,4 0,37 0,5 | Pasujgce otwory
SKA1200055 3 0,55 0,75 M101 do M300-01200033A 3,3 0,55 0,75 | Pasujgce otwory
SKA1200075 4 0,75 1 M101 do M300-01200042A 4,2 0,75 1 Pasujgce otwory
B SKBD200110 5,2 1,1 1,5 2 M101 do M300-02200056A 5,6 1,1 1,5 | Pasujgce otwory
SKBD200150 7 1,5 2 M101 do M300-02200075A 7.5 1,5 2 Pasujgce otwory
C | sKcp200220 9,6 2,2 | 3 | 3 [M101doM300-03200100A 10 2.2 | 3 | 3470-0007
D SKDD200300 12,6 3 3 4 M101 do M300-04200133A 13,3 3 3 3470-0101
SKD3200400 17 4 5 4 M101 do M300-04200176A 17,6 4 5 3470-0101
SK2201 12,6 3 3 4 M101 do M300-04200133A 13,3 3 3 3470-0101
2 SK2202 17 4 5 M101 do M300-04200176A 17,6 4 5 3470-0101
SK2203 25 55 75 5 M200 do M300-05200250A 25 55 75 3470-0066
3 SK3201 31 7,5 10 6 M200 do M300-06200330A 33 75 10 3470-0074
SK3202 42 11 15 M200 do M300-06200440A 44 1 15 3470-0074
SK4201 56 15 20 M200 do M300-07200610A 61 15 20 3470-0078
4 SK4202 68 18,5 25 7 M200 do M300-07200750A 75 18,5 25 3470-0078
SK4203 80 22 30 M200 do M300-07200830A 83 22 30 3470-0078
.| 380/480 VAC | Maksymalny | Znamionowa . 380/480 VAC Maksymalny | Znamionowa :
Rozmiar iaah o iInik Rozmiar 4l Gzral P iinik Wspornik
obudowy Kod prad ciggly | moc wyjsciowa | silnika obudowy Kod zaméwienia prad ciggly | moc wyjsciowa | silnika montazowy
zamobwienia (A) (kW) (A) (kW)
SKB3400037 1,3 0,37 0,5 M101 do M300-02400013A 1,3 0,37 0,5 | Pasujgce otwory
SKB3400055 1,7 0,55 0,75 M101 do M300-02400018A 1,8 0,55 0,75 | Pasujagce otwory
B SKB3400075 2,1 0,75 1 2 M101 do M300-02400023A 2,3 0,75 1 Pasujgce otwory
SKB3400110 2,8 1,1 1,5 M101 do M300-02400032A 3,2 1,1 1,5 | Pasujgce otwory
SKB3400150 3,8 1,5 2 M101 do M300-02400041A 4.1 1,5 2 Pasujgce otwory
SKC3400220 5,1 2,2 3 M101 do M300-03400056A 5,6 2,2 3 3470-0097
C SKC3400300 7.2 3 3 3 M101 do M300-03400073A 7,3 3 3 3470-0097
SKC3400400 9 4 5 M101 do M300-03400094A 9,4 4 5 3470-0097
D SKD3400550 13 55 75 4 M101 do M300-04400135A 13,5 55 7.5 3470-0101
SKD3400750 16,5 7,5 10 M101 do M300-04400170A 17 75 10 3470-0101
SK2401 13 55 75 4 M101 do M300-04400135A 13,5 55 75 3470-0101
2 SK2402 16,5 7,5 10 M101 do M300-04400170A 17 7,5 10 3470-0101
SK2403 25 11 20 5 M200 do M300-05400270A 27 1 20 3470-0066
SK2404 29 15 20 M200 do M300-05400300A 30 15 20 3470-0066
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Rozmiar

obudowy

Kod

zamoOwienia

380/480 VAC | Maksymalny
prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika
(A)

Znamionowa

(kW)

Rozmiar
obudowy

380/480 V AC

Kod zamdéwienia

Wspornik
montazowy

SK3401 32 15 25 M200 do M300-06400350A 35 15 25 3470-0074

3 SK3402 40 18,5 30 6 M200 do M300-06400420A 42 18,5 30 3470-0074
SK3403 46 22 30 M200 do M300-06400470A 47 22 30 3470-0074

SK4401 60 30 50 M200 do M300-07400660A 66 30 50 3470-0078

4 SK4402 74 37 60 7 M200 do M300-07400770A 77 37 60 3470-0078
SK4403 96 45 75 M200 do M300-07401000A 100 45 75 3470-0078

5 SK5401 124 55 100 8 M200 do M300-08401340A 134 55 100 3470-0087
SK5402 156 75 125 M200 do M300-08401570A 157 75 125 3470-0087

6 SK6401 180 90 150 9A M200 do M300-09402000A 200 90 150 3470-0118
SK6402 210 110 150 M200 do M300-09402240A 224 110 150 3470-0118

Rozmi 500/575 V AC | Maksymalny | Znamionowa . 500/575 V AC Maksymalny | Znamionowa .
ozmiar . o o Rozmiar . e o Wspornik
obudowy Kod prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika obudowy Kod zaméwienia prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika montazowy
zamowienia (A) (kW) (A) (kW)

SK3501 4.1 2,2 2 M200 do M300-05500040A 4 2,2 3 3470-0066

SK3502 54 3 3 5 M200 do M300-05500069A 6,9 4 5 3470-0066

SK3503 6,1 4 5 6,9 4 5 3470-0066

3 SK3504 9,5 55 55 M200 do M300-06500100A 10 55 7,5 3470-0074
SK3505 12 7,5 10 6 M200 do M300-06500150A 15 7,5 10 3470-0074

SK3506 18 11 15 M200 do M300-06500190A 19 11 15 3470-0074

SK3507 22 15 20 M200 do M300-06500230A 23 15 20 3470-0074

SK4603 27 18,5 25 6 M200 do M300-06500290A 29 18,5 25 3470-0074

4 SK4604 36 22 30 M200 do M300-06500350A 35 22 30 3470-0074
SK4605 43 30 40 - M200 do M300-07500440A 44 30 40 3470-0078

SK4606 52 37 50 M200 do M300-07500550A 55 37 50 3470-0078

5 SK5601 63 45 60 8 M200 do M300-08500630A 63 45 60 3470-0087
SK5602 85 55 75 M200 do M300-08500860A 86 55 75 3470-0087

6 SK6601 100 75 100 oA M200 do M300-09501040A 104 75 100 3470-0118
SK6602 125 90 125 M200 do M300-09501310A 131 90 125 3470-0118

5

Rozmiar

00/690 V AC Maksymalny

Znamionowa

Rozmiar

500/690 VAC

Maksymalny

Znamionowa

Wspornik

Kod prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika prad ciggty | moc wyjsciowa | silnika .
obudowy o ) (kW) obudowy Kod zaméwienia ) (kW) montazowy
zamowienia

SK4601 19 15 20 M200 do M300-07600190A 19 15 20 3470-0078

SK4602 22 18,5 25 M200 do M300-07600240A 24 18,5 25 3470-0078

4 SK4603 27 22 30 7 M200 do M300-07600290A 29 22 30 3470-0078
SK4604 36 30 40 M200 do M300-07600380A 38 30 40 3470-0078

SK4605 43 37 50 M200 do M300-07600440A 44 37 50 3470-0078

SK4606 52 45 60 M200 do M300-07600540A 54 45 60 3470-0078

5 SK5601 63 55 75 8 M200 do M300-08600630A 63 55 75 3470-0087
SK5602 85 75 100 M200 do M300-08600860A 86 75 100 3470-0087

6 SK6601 100 90 125 oA M200 do M300-09601040A 104 90 125 3470-0118
SK6602 125 110 150 M200 do M300-09601310A 131 110 150 3470-0118

Uwaga: Przedstawione zostaty dane znamionowe dla wersji o podwyzszonej obcigzalnosci
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