Wydajnos¢ najwyzszej klasy dzieki wbudowanej
sieci Ethernet dziatajacej w czasie rzeczywistym

0,75 kW - 2,8 MW Heavy Duty (1,0 KM - 4200 KM)
200V | 400V | 575V | 690V
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Unidrive M
zoptymalizowana
wydajnosc pracy, otwarte
systemy automatyki,
maksymalna tatwosc
obstugi

Na podstawie informacji zebranych w wyniku analiz rynkowych,
dostosowalismy pie¢ modeli Unidrive M do konkretnych

potrzeb aplikacyjnych w obszarze automatyki przemystowe;j.
Unidrive M700 zapewnia najwyzszej klasy mozliwo$c¢ sterowania
silnikiem w zastosowaniach wymagajgcych silnika indukcyjnego,
z magnesami trwatymi i serwomechanizmu oraz dostep do
wbudowanej sieci Ethernet dziatajgcej w czasie rzeczywistym.
Unidrive M700 zapewnia zoptymalizowang modernizacje dla
dotychczasowych uzytkownikéw Unidrive SP.
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Charakterystyka Unidrive M700

tatwy w podtgczeniu panel
uzytkownika

parametréw napedu

Gniazdo na adapter do kart Smartcard / SD do
przechowywania programoéw PLC, ruchu oraz

Wielojezyczne panele LCD z
maksymalnie 4 wierszami tekstu,
co umozliwia tatwg konfiguracje

Ostona filtra EMC oraz zaciskéw
szyny DC i rezystora hamowania

oraz lepsza diagnostyke

QF

e

:

Dwuportowy switch
Ethernetowy z
synchronizacjg dzieki
protokotowi IEEE 1588 V2

]

Komunikacja napedow
Unidrive M701 - RS485

Pokrywa mocowana

tylko na jednej $rubie O ——
e
-

3 gniazda Sl (ang. System

Dioda LED
zasilanie /
status napedu

Aluminiowa

obudowa, z wysoce
wydajnym radiatorem,
umozliwiajgca elastyczny
montaz napedu

Integration) dla
opcjonalnych modutéw
komunikacyjnych, wejsc¢/
wyjs¢ 1/O, sprzezenia
zwrotnego oraz PLC/
Motion Controller

TEC HMBOLES

UNIDRIVE |

Przyjazne dla
uzytkownika
przytacze zasilajace
Z wyjmowanymi
zaciskami*

Mozliwo$¢ wymiany
wentylatora na miejscu
przez uzytkownika |

Elastyczny i uniwersalny enkoder
z podwaojnym portem obstugujacy
nastepujgce typy sprzezenia
zwrotnego: inkrementalne, SinCos,
SSI, EnDat, HIPERFACE oraz
rezolwer.

Wyjmowane zaciski sterownicze

Solidny system
organizacji kabli
zapewniajgcy
punkt uziemienia
dla ekranowanych
przewodow

* Ich lokalizacja oraz wtasciwosci réznia sie w przypadku niektérych rozmiaréw napedéw
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Unidrive M700

Wiodaca w swojej klasie wydajnosc

pracy silnikow indukcyjnych,
silnikkow z magnesami trwatymi

| serwosilnikow, wraz z protokotem
Ethernet czasu rzeczywistego

Unidrive M700 oferuje zaawansowane funkcje sterowania
silnikiem i najwyzszg elastyczno$¢ sterowania, ktére pozwalajg
na spetnienie wymagan konstruktoréw maszyn oraz zastosowan
przemystowych i zastosowan w sprzecie dzwigowym o wysokich
parametrach roboczych. M700 zapewnia zoptymalizowang
modernizacje dla dotychczasowych uzytkownikéw Unidrive SP.

Najwazniejsze zalety napedu Unidrive M700:

Maksymalizacja wydajnosci dzieki jeszcze lepszemu
sterowaniu silnikami

*  Algorytm regulacji pracy dla petli zamknietej, silnikéw
indukcyjnych, z magnesami trwatymi i serwosilnikéw, o
wysokiej przepustowosci, o szerokosci pasma petli pragdowej
3 000 Hz, a petli predkosciowej 250 Hz

+  Elastyczny interfejs sprzezenia zwrotnego predkosci i pozyciji
obstuguje szerokg game technologii sprzezenia zwrotnego
poczgwszy od solidnych rezolweréw po enkodery wysokiej
rozdzielczosci.

—  Obstuguje réownoczesnie nawet trzy kanaty
enkoderdéw, np. 1 enkoder sprzezenia zwrotnego,
1 enkoder referencyjny i 1 symulowane wyjscie

—  Kwadraturowe, SinCos (wtgcznie z bezwzglednymi),
SSI, EnDat (do 4 Mb przy EnDat 2.2 i kablu 100 m,
przy obstugiwanej kompensacii liniowej) i rezolwery

—  Symulowane wyjscie enkodera moze stuzyc jako
odniesienie pozycji dla zastosowan zwigzanych
z modutami CAM, blokadami cyfrowymi i
elektronicznymi przektadniami

Optymalizacja wydajnosci pracy systemu dzieki
wbudowanemu zaawansowanemu kontrolerowi ruchu (AMC)

W M700 zastosowano zaawansowany kontroler ruchu
z mozliwoscig sterowania osiami 1.5. Funkcje ruchowe
sg realizowane przez naped, co pozwala na zwigkszenie
wydajnosci systemu

Elastyczne scentralizowane i zdecentralizowane systemy
sterowania

*  Wbudowany sterownik PLC do programéw logicznych

* lIstnieje mozliwosé¢ dodania modutéw MCi w celu
wykonywania wigkszych programéw, umozliwiajgcych
zaawansowane sterowanie systemem

*  Machine Control Studio jest srodowiskiem programowania
zgodnym z normg przemystowg IEC61131-3, umozliwiajgcym
efektywne projektowanie i konfiguracje systemu

+  Zintegrowany przetgcznik Ethernetowy z podwojnym portem
zapewnia fatwa facznos¢ przy uzyciu standardowych potgczen
*  Wbudowana obstuga komunikacji Ethernet w czasie
rzeczywistym (IEEE 1588 V2) odbywa sie z wykorzystaniem
technologii RTMoE (Real Time Motion over Ethernet),
co pozwala na szybkg transmisje danych i precyzyjng
synchronizacje osi

»  Dostepne s3 trzy porty modutéw opcjonalnych (SI)
umozliwiajgce podigczenie dodatkowego wyposazenia
w postaci magistral fieldbus, urzadzen sprzezenia zwrotnego
potozenia i modutéw /O

www.controltechniques.com



Spetniaja standardy bezpieczenstwa, maksymalizuja czas

eksploatacji i obnizajg koszty dzigki bezposredniemu

zintegrowaniu z systemami bezpieczenstwa

*  Naped M700 jest wyposazony w zintegrowane wejscie Safe
Torque Off (STO) i moze zosta¢ wyposazony w modut Sl-
Safety gwarantujgcy bezpieczenstwo funkcji ruchowych

Szybki i prosty serwis na obiekcie oraz modernizacja

Naped M700 zostat zaprojektowany tak, aby szybko i tatwo
wydtuzy¢ okres serwisowania produktow poprzednich generaciji.
M701 to bezposredni i ulepszony odpowiednik Unidrive SP.

Unidrive M700 i M701 moga importowaé ustawienia
Unidrive SP za pomoca karty Smartcard

Unidrive M700 i M701 maja zaciski rozmieszczone w ten
sam sposob, jak w przypadku Unidrive SP.

Moduty SI-Applications Plus umozliwiajg wgranie do napedu
Unidrive M700 programéw napisanych w srodowisku
programistycznym Unidrive SP SyPTPro.

Unidrive M700 jest bardziej kompaktowy niz Unidrive SP.
Punkty montazowe dla uzywanych instalacji Unidrive SP
moga zostac¢ wykorzystane wraz ze standardowymi
wspornikami montazowymi lub zestawami do konwers;ji

Naped M700 wystepuje w 3 wariantach, aby spetni¢ wszystkie wymagania klienta:

M700 - Ethernet

Wbudowany protokoét Ethernet czasu rzeczywistego jest dostepny w standardzie w M700, wraz z 1 wejsciem STO oraz I/O
zaréwno analogowymi, jak i cyfrowymi, czynigc go przez to niezwykle uniwersalnym i wysoko wydajnym napedem AC.

M701 — bezposredni nastepca napedu Unidrive SP

Zaprojektowany tak, aby w petni odpowiada¢ zestawowi wtasciwosci popularnego napedu Unidrive SP firmy Control Techniques.
Dotyczy to komunikacji po RS485, 1 wejscia STO, analogowych i cyfrowych 1/O, identycznych terminali sterujgcych, mozliwosci
wykorzystania kart Smartcard w celu przeprowadzenia prostej modernizacji i zamiany na naped Unidrive M.

M702 - zwigkszone bezpieczenstwo

M702 posiada 2 wejscia STO, wbudowany port Ethernetowy czasu rzeczywistego oraz cyfrowe |/O; gdy najwazniejsza jest tatwa
integracja ze wspotczesnymi systemami bezpieczenstwa i sterowania. Modut rozszerzen Sl-1/0 zwigkszajacy liczbe dostepnych

wejsé/wyjsé (analogowych i cyfrowych).
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Wydajne sterowanie kazdym rodzajem silnika

Dzieki opracowanym przez firme Control Techniques
algorytmom do sterowania silnikami oraz najnowszej technologii
mikroprocesorowej, napedy Unidrive M oferujg najwyzszg
stabilno$¢ i najszerszy zakres odpowiedzi dynamicznej
dla wszystkich typéw silnikéw przemystowych. Umozliwia
to maksymalizacje wydajnosci pracy maszyny w kazdej
aplikaciji i dla kazdego silnika, poczawszy od standardowych
indukcyjnych AC do dynamicznych silnikéw liniowych,
jak rowniez od energooszczednych silnikéw synchronicznych
z magnesami trwatymi do wysokowydajnych serwomotoréw.
«  Algorytm regulacji pracy, dla petli otwartej i zamknietej,
silnikéw indukcyjnych i reluktancyjnych, o wysokiej
przepustowosci, o szerokosci pasma petli pradowej do
3 000 Hz, a petli predkosciowej do 250 Hz

Serwosilniki dopasowane pod katem
maksymalnej wydajnosci pracy

Nidec ma w swojej ofercie dwie serie bezszczotkowych
serwosilnikdw AC, ktére odpowiadajg na potrzeby
réznorodnych zastosowan.

Unimotor fm

Elastyczny, bezszczotkowy serwosilnik AC o wysokiej
wydajnosci 0,72 Nm —-136 Nm (moment szczytowy 408 Nm)

Unimotor fm to elastyczny, bezszczotkowy serwosilnik AC o
wysokiej wydajnosci, zoptymalizowany pod katem stosowania
z napedem Unidrive M. Silniki z tej serii dostepne sg w szesciu
rozmiarach z réznymi wariantami mocowania i dlugosci oraz
wieloma rodzajami urzgdzen sprzezenia zwrotnego.

Unimotor hd

Kompaktowy serwosilnik AC do szczegodlnie wymagajacych
aplikacji 0,72 Nm - 85,0 Nm (moment szczytowy 255 Nm)

Unimotor hd to seria serwosilnikéw zasilanych pradem
przemiennym, charakteryzujgcych sie duzg dynamikg pracy

i wysokg warto$cig maksymalnego momentu obrotowego.
Ten bezszczotkowy serwosilnik AC o niezwykle kompaktowej
budowie, charakteryzujgcy sie matg bezwtadnoscia,

to idealne rozwigzanie dla aplikacji wymagajgcych szybkiego
przyspieszania i hamowania.

Tabliczki znamionowe elektroniki

*  Wszystkie serwosilniki Unimotor z enkoderami
komunikacyjnymi sg wyposazone w dane tabliczki
znamionowej elektroniki. Unidrive M uzywa tych danych
bezposrednio do szybszego i doktadniejszego dopasowania
silnika oraz rozruchu urzgdzenia.
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Dopasowane napedy i silniki: maksymalizacja

wydajnosci i efektywnosci energetyczne;j

Napedy Unidrive M zostaty zaprojektowane, aby zwiekszac¢

sprawnosc¢ energetyczng w przypadku wszystkich zastosowan:

*  Tryb czuwania o niskim poborze pragdu. W niektorych
aplikacjach napedy mogg znajdowac sie w trybie postoju
przez diuzszy czas. Dzieki trybowi czuwania Unidrive M
moze osiggna¢ znaczne oszczednosci z tytutu zmniejszenia
zuzycia energii elektryczne;.

»  Prosta konfiguracja napedéw do zasilenia ich ze wspéinej
szyny DC w celu wykorzystania w systemie energii powstatej
w procesie hamowania. Umozliwia to redukuje zuzycia energii
elektrycznej i eliminacje zewnetrznych komponentéw zasilania.

Dostepne metody sterowania silnikiem:

Unidrive M wykorzystuje metode bezczujnikowego
sterowania kompaktowymi i wysoce wydajnymi silnikami
synchronicznymi z magnesami trwatymi w petli otwartej

Tryb Active Front End do regeneracyjnych systemow
napedow zasilanych pradem przemiennym

Dyneo®: silnik z magnesem trwatym i naped Unidrive M

- rozwigzanie zapewniajgce idealnie zsynchronizowane
dziatanie - zoptymalizowane pod katem wydajnosci pracy

i oszczednosci energii

Rozwigzania Dyneo® marki Nidec, sktadajgce sie z napeddw
Unidrive M i silnikéw z magnesami trwatymi oferujg wyjgtkowe
poziomy sprawnosci przy wszystkich predkosciach roboczych,
szczegolnie przy niskich predkosciach, przy ktérych sprawnos¢
ta jest o wiele wieksza w poréwnaniu do silnikéw indukcyjnych.
Niskie straty, sprawnos¢ do 98%

Metoda sterowania Wiasciwosci

Sterowanie wektorowe w petli otwartej lub
skalarne U/f dla silnikéw indukcyjnych

Sterowanie w petli otwartej dla silnikéw indukcyjnych i najtatwiejsza konfiguracja. Do sterowania wieloma silnikami
mozna wykorzysta¢ charakterystyke U/f.

Sterowanie strumieniem wirnika w petli

Algorytm wektorowy wykorzystuje regulacje prgdu w petli zamknietej, aby znaczgco zwiekszy¢ wydajnos¢ silnikéw
otwartej dla silnikéw indukcyjnych (RFC-A) | indukcyjnych bez wzgledu na ich rozmiar.

Sterowanie w petli otwartej dla silnikow
synchronicznych z magnesami trwatymi

®
(RFC-S) Dyneo® LSRPM).

Sterowanie w petli otwartej kompaktowymi, wysoko wydajnymi silnikami z magnesami trwatymi (wtgcznie z Leroy-Somer

Sterowanie strumieniem wirnika w petli
zamknietej dla silnikéw indukcyjnych
(RFC-A)

Sterowanie predkoscia lub pozycjg dla silnikéw indukcyjnych, z mozliwoscig zastosowania urzadzenia sprzezenia
zwrotnego z szerokiego zakresu dostgpnych na rynku.

Sterowanie w petli zamkniegtej dla silnikéw
z magnesami trwatymi i serwosilnikow
(RFC-S)

Dynamiczna regulacja wysokowydajnych silnikéw synchronicznych z magnesami trwatymi, z mozliwoscig zastosowania
sprzezenia zwrotnego z szerokiego zakresu urzadzen dostgpnych na rynku.

Tryb Active Front End zapewniajacy jako$¢
i regeneracje energii

Tryb Active Front End umozliwia regeneracje energii powracajacej do linii zasilania. Tryb Active Front End umozliwia regulacje
wspdiczynnika mocy, przez co otrzymujemy energie o wysokiej jakosci i znaczng redukcje zawarto$ci wyzszych harmonicznych.
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Sterowniki maszynowe: MCi200,
MCi210 i SI-Applications Plus

Drugi procesor do programéw obstugiwanych
przez PLC i sterowania wieloma osiami

Moduty MCi wzbogacajg naped Unidrive M700 o procesor

o duzej mocy, ktory jest w stanie wykonywacé obszerne
programy i aplikacje, poszerzajac tym samym mozliwosci
sterowania systemem i maszyng. Dzieki bardzo elastycznemu
wtykowemu formatowi modutu opcjonalnego projekt systemu
jest uproszczony i wyeliminowano potrzebe zastosowania
sterownikéw PLC oraz innych podzespotow zewnetrznych.
Opracowywanie programoéw jest szybkie i proste dzieki
tatwemu w obstudze oprogramowaniu Machine Control Studio
pozwalajgcemu na wykorzystanie standardowych w branzy
jezykow programowania IEC 61131-3 do konstrukcji niezwykle
elastycznych i wydajnych systeméw. Programy MCi mogg
posiadac¢ dostep i mogg zarzgdza¢ wbudowanym w naped
Unidrive M zaawansowanym kontrolerem ruchu (AMC) w
szerokiej gamie sieci, zapewniajgc idealnie zsynchronizowane
dziatanie i wydajno$¢ maszyn wieloosiowych.

Sterowanie wydzielonymi sieciami

Oszczednos¢ kosztow i optymalizacja
projektu maszyn

¢ Moduty MCi moga wyeliminowa¢ potrzebe instalacji
zewnetrznych sterownikéw PLC i sterownikéw ruchu

*  Opcjonalne moduty wtykowe sg zasilane z wewnetrznego
zrodia zasilania napedu, co przektada sie na mniejsze
wymagania w zakresie okablowania i wolnej przestrzeni

*  Prostg integracje z komponentami zewnetrznymi, takimi
jak moduly /O, interfejsy HMI i inne urzadzenia sieciowe,
mozna uzyskac korzystajac ze standardowych portéw
Ethernet napedu Unidrive M (z RTMoE lub protokotami
standardowymi) lub magistral Fieldbus obstugiwanych przez
opcjonalne moduty Sl (EtherCAT, PROFINET, PROFIBUS,
CANopen)

*  MCi210 posiada dwa dodatkowe porty Ethernetowe
z przetgcznikiem wewnetrznym

Sie¢ 1 Siec¢ 2
Sterownik
systemu
Maszyna 1
Sterownik
MCi
Sie¢ 3
Maszyna 2
Sterownik
MCi
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Tworzenie wysokowydajnych systemoéw
i produktywnych maszyn

*  Moduty MCi wykonujg obszerne programy bedace w stanie
sterowac réwnoczesnie wieloma napedami i silnikami w
sieciach w czasie rzeczywistym

*  Wbudowana w naped M700 obstuga Ethernet z technologig
RTMoE (Real Time Motion over Ethernet) zapewnia
synchronizacje i komunikacje pomigdzy napgdami przy
pomocy protokotu PTC zdefiniowanego zgodnie ze
standardem IEEE1588 V2

+  Sterownik ruchu wbudowany w kazdy naped podtgczony do
sieci umozliwia optymalizacje wydajnosci pracy.

*  MCi210 zapewnia wyzszg wydajnos¢ pracy dzieki
nastepujgcym rozwigzaniom:

Dwa dodatkowe porty Ethernetowe z

przetgcznikiem wewnetrznym

Obstuga standardowych protokotow
Ethernetowych, wraz z RTMoE do synchronizaciji
PTP (IEEE 1588)

Modut master TCP/IP (do 5 weztéw)

Interfejs rownolegty z procesorem napedu
umozliwia szybszg wymiane danych

Mozliwos¢ sterowania maszyng za posrednictwem
dwdch osobnych sieci Ethernet zapewnia wigkszg
elastycznos¢ podczas projektowania maszyny
Moze tgczy¢ sie z 3 wejsciami cyfrowymi,

1 wyjsciem cyfrowym oraz 1 cyfrowym I/O

Elastyczna komunikacja napedéw Unidrive M

Moduty opcjonalne S| (System

Sl Applications Plus

Moduty SI-Applications Plus umozliwiajg ponowng kompilacje

i wykonywanie aplikacji SyPTPro z napedem Unidrive M700,
co przekfada sie na szybka i prostg modernizacje dla
uzytkownikéw napedoéw Unidrive SP. W przypadku zastosowan
obejmujacych potgczone sieciowo napedy Unidrive SP

z modutem SM-Applications, wykorzystujacych CTNet lub
CTSync do sterowania w czasie rzeczywistym, istnieje
mozliwosc¢ szybkiej wymiany na naped Unidrive M z modutem
Sl-Applications Plus bez zadnego uszczerbku dla wydajnosci
pracy systemu.

*  Port EIA-RS485 obstuguje protokoty ANSI, Modbus-RTU
typu master i follower oraz protokoty Modbus-ASCII typu
master i follower.

*  Szybkie potgczenie sieciowe CTNet zapewniajgce predkosé
przesytlu danych do 5 Mbit/s.

»  Dwa wejscia cyfrowe 24 V i dwa wyjscia

*  Potgczenie CTSync moze rozpowszechnia¢ potozenie
gtéwne w wielu napedach w sieci. Synchronizacja sprzetowa
petli predkosci, potoZzenia i momentu

HMI

Sie¢ IT

Integration) umozliwiajg dodatkowg
komunikacje z protokotami PROFINET,
EtherCAT, PROFIBUS, DeviceNet,
CANopen oraz 1/0. Dodatkowo
mozliwe jest podtgczenie do systemu
wykorzystujgcego sie¢ CTNet

Unidrive M701 lub M702

Wbudowany zaawansowany
kontroler ruchu (AMC)

PROFINET
RT Master

EtherNet/IP Master

Unidrive M700 z modutem MCi
Wydajny MCi210, dziatajgcy w
wydzielonych sieciach, umozliwiajgcy
catkowite sterowanie maszyng

—— s
B R

pa—

Switch Ethernetowy i:;:i

=
| |
=

Unidrive M200
i M300

-
LUB s

Zsynchronizowana komunikacja z wykorzystaniem protokotu IEEE 1588 V2 PTP
Komunikacja Fieldbus z protokotami takimi jak PROFINET, Ethernet/IP lub EtherCAT
s Komunikacja Modbus TCP/IP

mmmmmm Komunikacja informatyczna - Zarzadzana z wykorzystaniem QoS w celu zapewnienia
niezawodnosci sieci

www.controltechniques.com



Otwarta technologia,
wyjatkowa wydajnosc

Otwarte systemy automatyki

Najwazniejszg cechg napeddw Unidrive M jest ich
otwarto$¢. Napedy Unidrive M700 obstugujg szeroki zakres
standardowych technologii i protokotéw stosowanych w
przemysle, takich jak miedzy innymi:
Otwarte jezyki programowania oparte na standardzie
IEC 61131-3
Otwarte magistrale Fieldbus i sieci z obstuga protokotow
EtherNet/IP, EtherCAT, PROFINET i PROFIBUS

Protokoty Ethernet, obejmujace protokét PTP do
synchronizacji zegara wg IEEE 1588 V2

Otwarte standardy oferujg szereg korzysci dla konstruktorow

maszyn oraz producentow OEM:

»  Zoptymalizowane osiagi systemu z dostepem do
najnowszych technologii przemystowych, jezykéw
programowania i protokotéw komunikagiji

Znacznie wigksza szybkos$¢ opracowywania systemow
dzieki zastosowaniu znanych, branzowych jezykow
programowania i zgodnosci z komponentami standardowymi
Ogromny wybér kompatybilnych, najlepszych w klasie
komponentdw dzigki elastycznosci otwartych standardéw
automatyki

Innowacja i rekrutowanie talentéw zoptymalizowane dzieki
doskonatej znajomosci branzy technologii otwartych

Zabezpieczenie poprawnego dzialania w przyszitosci jest
zapewnione dzieki przestrzeganiu otwartych standardow, co
gwarantuje cigglta kompatybilno$¢ z zamknigcia zwigzanymi
z produktami firmowymi
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Oprogramowanie
Machine Control
Studio

Machine Control Studio, zaprojektowana przy uzyciu Srodowiska programistycznego IEC61131-3, zapewnia elastyczne
i intuicyjne Srodowisko programowania funkcji sterowania ruchem w aplikacjach automatyki dla napedu Unidrive M.
Oprogramowanie umozliwia programowanie:

*  Wbudowany sterownik programowalny PLC M700

* Napedoéw M700 wraz ze zintegrowanymi modutami sterowania maszynowego MCi200 lub MCi210

»  Parametréw konfiguracyjnych sieci Ethernet

Programowanie ruchu i innych aplikacji Dostepny jest takze:

automatyki poprzez standard IEC 61131-3 *  Graficzny jezyk programowania CFC (Continuous Function
Chart)

Srodowisko programowania jest w peini kompatybilne z
powszechnie znanym standardem IEC 61131-3, a przez to

- ] ; ) e e Intuicyjna funkcja IntelliSense pomaga w pisaniu spéjnych
tatwe i szybkie w uzyciu przez inzynieréw na catym swiecie.

i solidnych programow, znacznie przyspieszajgc rozwoj
Dostepne s3 nastepujgce jezyki programowania zgodne z oprogramowania. Programisci majg dostep do stale rozwijajacych
IEC 61131-3: sie zasobdw open source, gdzie mozna znalez¢ potrzebne

Jezyk strukturalny ST (Structured Text) bloki funkcyjne do programu sterowania. Oprogramowanie

JQZyk blokdw funkcyjnych FBD (Function Block Diagram) Machine Control Studio umozliwia réwniez klientom ObS*Uge

Jezyk schematow sekwencyjnych SFC (Structured Function w’.rasnych blb|.IOtek z.blokamllfunk(?yjnymll stworzonymi przez-
Chart) klienta, z opcjg monitorowania online zmiennych w programie,

a takze pomoc w dokonaniu zmiany w programie w trybie online,

Jezyk drabinkowy LD (Ladder Diagram
ez inkowy LD { ‘agram) zgodnie z najnowszymi rozwigzaniami PLC.

Lista rozkazow IL (Instruction List)

Wiasciwosci | Wbudowany Unidrive M | Modut MCi
Punkty wstrzymania

Nr Tak
Tak

64-bitowe typy danych Nr a

Zadanie (zadania) w czasie Tak (min. 4 ms) Tak (min. 250 ps)
rzeczywistym
Zindywidualizowane menu napedu Tak (menu 30) Tak (menu 27, 28, 29)

Sledzenie zmiennych Tak

1 x zadanie swobodne, 1 x zadanie swobodne, 1 x zadanie pozycjonowania, 1 x zadanie inicjalne,
1 x zadanie czasowe 4 x zadania czasowe, 1 x zadanie usterki, 4 x zadania zdarzen

‘ Dostepne zadania

12 www.controltechniques.com




Wbudowany zaawansowany kontroler
ruchu (AMC)

* Najwazniejsze cechy zaawansowanego sterownika ruchu
1.5 osi to:

—  Zadania czasu rzeczywistego
—  Czas cyklu 250 ps
—  Generator profilu ruchu
—  Przektadnia elektroniczna
— Interpolowana krzywka elektroniczna CAM
—  Funkcje bazowania (Homing)
—  Funkcja szybkiego zamrozenia pozycji
*  Mozliwos¢ konfiguracji bezposrednio za pomocg modutu lub
przy pomocy oprogramowania Machine Control Studio

*  Wysokowydajne moduty MCi200 oraz MCi210, zwiekszajgce
mozliwosci sterowania pracg

Otwarty, wydajny i zsynchronizowany Ethernet

Unidrive M wykorzystuje standardowy protokét Ethernet do
taczenia ze sobg czesci kontrolera oraz innych urzadzen, np.
komputeréw PC, modutéw 1/0O oraz HMI. Ethernet zapewnia
wymierne korzysci, takie jak:

*  Maksymalizacja wydajnosci maszyny dzieki
deterministycznej sieci Ethernet o wysokiej wydajnosci,
odpowiedniej do petnej automatyki oraz zaawansowanych
funkcji zsynchronizowanego ruchu

*  Dostep do wszystkich przysztych rozwigzan w branzy
informatycznej, gdzie zainstalowano miliardy weziow,
zabezpieczenie inwestycji na przysziosc.

«  Dostep do duzej liczby narzedzi stuzgcych do monitorowania
i diagnostyki sieci

«  Elastyczne topologie sieci, wtgcznie z uktadami typu gwiazda
i drzewo celem uproszczenia obstugi i podtgczenia w trybie
sieciowym

*  Hostem dla stron internetowych sieci Ethernet jest uktad
napedowy M700. Eliminuje to koniecznos¢ zakupu
specjalistycznego oprogramowania diagnostycznego,
pozwalajgc w zamian podtgczy¢ sie do napedu za
posrednictwem dowolnego urzgdzenia sieciowego.

“Technicy moga potgczyc¢
sie z urzgdzeniem za
pomocg dowolnego
urzgdzenia sieciowego”

Standardowe urzadzenia Ethernet, dzigki znacznemu postepowi
w technologii Ethernetowej, umozliwiajg osiggniecie wydajnosci
pracy na najwyzszym poziomie w sieciach przemystowych.

Dla potrzeb komunikacji pomigdzy napedami, komputerami

PC, modutami I/O oraz innymi urzgdzeniami Unidrive M
wykorzystuje otwarte protokoty, np. TCP/IP oraz UDP.

RTMoE

Standardowy protokét urzgdzenia Unidrive M obstuguje

rowniez technologie RTMoE (Real Time Motion over Ethernet)

pozwalajacg na synchronizacje i komunikacje migdzy napedami

przy uzyciu protokotu Precision Time Protocol zgodnego

z wymaganiami standardu IEEE1588 V2

e Zegary rozproszone sg stosowane do automatycznej
synchronizaciji petli pozyciji, predkosci i pradu wszystkich
napedow

*  Synchronizacja sieci w czasie krotszym niz 1 ys (zazwyczaj
<200 ns) i redukcja zakiocen typu jitter

*  Czas cyklu 1 ms dla synchronicznych danych cyklicznych

*  Mozliwo$¢ komunikacji master/follower oraz peer-to-peer

*  Ochrona przepustowosci dzigki bramie sieciowej, ktora
zarzgdza komunikatami w sieci Ethernet

*  Komunikaty opatrzone sg stemplem czasowym,
co umozliwia dziatanie w czasie rzeczywistym

Zarzgdzanie komunikacja

Zarzadzanie niekrytyczng czasowo komunikacjg w sieci
poprzez brame sieciowg

Unidrive M posiada zintegrowang funkcje bramy sieciowej.
Wykorzystywane sg standardy o nazwach Differentiated
Services Code Point (DSCP) oraz Quality of Service (QoS),
w celu zabezpieczenia przepustowosci sieci poprzez
eliminowanie lub opdznianie niekrytycznych komunikatéw
spoza sieci sterowania.

S

I:TII I-TIIITHITHI-T;
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Metoda sterowania

Sterowanie wektorowe w petli otwartej lub skalarne U/f dla

silnikéw indukeyjnych Sterowanie w petli zamknigtej

dla silnikow synchronicznych
Sterowanie strumieniem wirnika w petli otwartej dla silnikéw z magnesami trwatymi (RFC-S)

indukcyjnych (RFC-A) .% ﬁ
=N ’
Sterowanie w petli otwartej dla silnikéw synchronicznych

z magnesami trwatymi (RFC-S) \

Tryb Active Front End
(AFE) - zwrot energii do -
sieci zasilajgcej l-l..

Ly

\_ _

"\ﬂr

Sterowanie strumieniem wirnika w petli zamknietej dla silnikow
indukcyjnych (RFC-A)

Opcjonalne narzedzia do programowania napedu oraz panelu uzytkownika

. Panel Panel sterujac Zdalny panel
Unidrive M Connect sterujgcy Kl Kl RTC jacy st?gmjgggel sterujgcy RTC
S ftware
23R L] -
=180 o S8 o -
g |nterfejsoperatora Smartcard Karta SD, przy uzyciu Adapter KI-485
: adaptera do kart SD .
R T ——
f N
:Scentralizowany PLC /€
Kontroler ruchu
Kontroler ruchu
3 13
Opcjonalne 1/O Standard w M700/M701
00000
Zdalne 110 SI-I/0
PLC 5 analogowych

modutéw /O

g -m 8 cyfrowych modutéw
| 1/0O (wtgcznie z 2

szybkimi modutami I/O

[250 ps])
| J 1 wyjscie
Komputer § 4 cyfrowe moduly I/O przgjkainikowe
przemystowy ; 3 wejscia analogowe 8 7 ejscie STO
. : (domysine) / wejscia cyfrowe =/
1 wyjscie analogowe M702: zawiera 2 x
(domysine) / wejscie cyfrowe STO przy braku I/O
2 przekazniki analogowych
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Standardowe

ﬂatwy W uzyciu,
wbudowany
sterownik PLC oraz
zaawansowany
system sterowania
ruchem przy

Modut SI-Applications
Plus umozliwia wgranie
do napedu Unidrive M700
istniejagcych programow,
napisanych w srodowisku
programistycznym

MCi200
Zaawansowane
sterowanie pracg
maszyny korzystajace
ze standardowych
przemystowych jezykow

Aplikacje z funkcjg sterownika programowalnego PLC lub ruchu

~

MCi210

Rozbudowane zaawansowane
sterowanie pracg maszyny
korzystajgce ze standardowych
przemystowych jezykow
programistycznych IEC61131-3

zastosowaniu Bl SyPTPro programistycznych z jednoczesng mozliwoscig
Srodowiska - IEC61131-3 podtaczenia sie do 2
programistycznego ==, oddzielnych sieci Ethernet
zgodnego z normg !
przemystowg
IEC61131-3
Komunikacja
Standardowe
y "\ SI-EtherCAT SI-PROFIBUS Sl-Ethernet
Ethernet
(IEEE 1588 V2) _-
L
Modbus TCP/IP ]
EtherNet/IP =
TCP/IP '
UDP Sl-DeviceNet SI-CANopen SI-PROFINET
| &=
¥ P C=
Sprzezenie zwrotne
Y Standardowe
f \ SI-Encoder
2 uniwersalne kanaty wejsciowe ¥u
Bezpieczenstwo enkodera e
Obstuga: |
EnDat 2.2,

SlI-Safety

N

N

HIPERFACE oraz SSI

1 x symulowane wyjscie enkodera

Sl-Universal Encoder

/

Zasilanie pomocnicze DC

Zasilanie 24 - 1067 V DC*
=

Sterowanie 24 V DC
=

*Napiecie zalezne znamionowe napedu

www.controltechniques.com
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Szybkie | tatwe
przeprowadzenie

uruchomienia,
monitoringu i diaghostyKki

Szybkie i tatwe przeprowadzenie uruchomienia, monitoringu i diagnostyki

Panele uzytkownika, no$niki pamieci oraz narzedzia programowe utatwiajg dostep do petnego zestawu funkcji Unidrive M700,
umozliwiajgc optymalizacje ustawien napedéw, wykonanie kopii zapasowej parametréw oraz szybsze rozwigzywanie probleméw
technicznych.

Opcje interfejsu uzytkownika

Mozliwos¢ wyboru sposrdd kilku paneli uzytkownika napedu Unidrive M, aby najlepiej spetni¢ wymagania aplikaciji.

Typ Zalety
Panel sterujacy KI: -
Zdejmowany panel Wielojezyczny, tekstowy panel LCD, oferujacy uzytkownikowi dostep do opisu parametréw.
tekstowy LCD g0
Panel sterujacy KI RTC:
Zdejmowany panel Wszystkie cechy Kl-Keypad, lecz z zegarem czasu rzeczywistego na baterie. Pozwala to na doktadne
tekstowy LCD zzegarem | = _w" | oznaczanie czasu zdarzen, co jest przydatne w diagnostyce.
czasu rzeczywistego LU
Zdalny panel sterujacy E Wielojezyczny panel tekstowy LCD do montazu zewnetrznego spetnia wymogi IP66 (NEMA 4).
Panel ten jest montowany zdalnie, co umozliwia elastyczny montaz po zewnetrznej stronie panelu
Zdalny panel sterujgcy - (spetnia wymaogi klasy IP54/ NEMA 12). Intuicyjny, wielojezyczny, trzywierszowy tekstowy panel
RTC -'-'.'-.. LCD do btyskawicznej konfiguracji i pierwszorzednej diagnostyki. Zasilany baterig zegar czasu
= | rzeczywistego umozliwia doktadne oznaczanie czasu zdarzen, co jest przydatne w diagnostyce.
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Unidrive M Connect - narzedzie do
konfiguraciji i odbioru technicznego

Narzedzie Unidrive M Connect PC przeznaczone jest do
konfiguraciji i odbioru technicznego, optymalizacji i monitorowania
wydajnosci pracy napedu/systemu. Jego rozwdj odbywat sie

po dogtebnej analizie informacji uzyskanych od uzytkownikow i

z wykorzystaniem zasad projektowania zorientowanych na klienta

tak, aby spetni¢ nastepujgce wymagania:

*  Operacje napedu oparte na zadaniach sg uproszczone dzieki
intuicyjnym narzedziom graficznym w znanym srodowisku
systemu operacyjnego Windows.

*  Dynamiczne diagramy logiki napedu i udoskonalone
wyszukiwanie

*  Mozliwos$¢ optymalizaciji wydajnosci pracy napedu
oraz silnika bez potrzeby posiadania obszernej wiedzy
specjalistycznej

»  Skalowalna funkcjonalnos¢, aby jak najlepiej spetni¢
wymagania aplikacji

*  Import plikéw z parametrami Unidrive SP oraz mozliwo$¢
petnego klonowania napedu (np. ustawieh parametréw oraz
programow aplikacii)

«  Dzieki bazie danych silnikéw Unidrive M Connect mozna
szybko i tatwo dopasowac naped Unidrive M do silnikéw
Nidec (takich jak Dyneo®)

« Liczne kanaty komunikacyjne, zapewniajgce peten przeglad
systemu

*  Automatyczne wyszukiwanie napeddw w sieci bez
koniecznosci podawania ich adreséw przez uzytkownika

Przenosne urzadzenia pamieci dla napedow
Unidrive M

Smartcard

Karty elektroniczne Smartcard mogg by¢ wykorzystywane
do tworzenia kopii zapasowych ustawien parametréw oraz
programow wbudowanego sterownika PLC, a takze do
kopiowania ich z jednego napedu na inny, w tym z napedu
Unidrive SP, zapewniajgc:

*  tatwg modernizacje oraz uruchomienie napedu

*  Szybka konfiguracje w przypadku sekwencyjnej budowy

maszyn

»  Zapisywanie aktualizacji i przesytanie jej do klienta w celu
instalacji

Karta SD

Standardowe karty SD umozliwiajg szybkie i tatwe zapisywanie
parametrow i programoéw przy pomocy adaptera. Karty SD
zapewniajg duzg pojemnos¢ pamigci i umozliwiajg petne
przeprogramowanie napedu. Mozna je w fatwy sposéb
wstepnie zaprogramowac na zwyktym komputerze PC.
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Wartosci znamionowe Unidrive M700

200/240 V AC ¥10%
Podwyzszona przecigzalnos¢ - heavy duty Standardowa przecigzalnos¢ - normal duty

Maksymalny prad Moc na wale Moc na wale Maksymalny prad Moc na wale Moc na wale
ciagly (A) silnika (kW) silnika (KM) ciagly (A) silnika (kW) silnika (KM)

M700 do M702-03200050A 5 0,75 1 6,6 1,1 1,5
M700 do M702-03200066A 6,6 1,1 1,5 8 1,5 2

M700 do M702-03200080A 8 1,5 2 1 2,2 3

M700 do M702-03200106A 10,6 2,2 3 12,7 3 3

M700 do M702-04200137A 13,7 3 3 18 4 5

M700 do M702-04200185A 18,5 4 5 24 5,5 7,5
M700 do M702-05200250A 25 5,5 7,5 30 7,5 10
M700 do M702-06200330A 33 7,5 10 50 11 15
M700 do M702-06200440A 44 1 15 58 15 20
M700 do M702-07200610A 61 15 20 75 18,5 25
M700 do M702-07200750A 75 18,5 25 94 22 30
M700 do M702-07200830A 83 22 30 117 30 40
M700 do M702-08201160A 116 30 40 149 37 50
M700 do M702-08201320A 132 37 50 180 45 60
M700 do M702-09201760A 176 45 60 216 55 75
M700 do M702-09202190A 219 55 75 266 75 100
M700 do M702-09201760E 176 45 60 216 55 75
M700 do M702-09202190E 219 55 75 266 75 100
M700 do M702-10202830E 283 75 100 325 90 125
M700 do M702-10203000E 300 90 125 360 110 150

380/480 V AC *10%
Podwyzszona przecigzalnos¢ - heavy duty Standardowa przecigzalnos¢ - normal duty

Maksymalny prad

Moc na wale

Moc na wale

Maksymalny prad
ciagly (A)

Moc na wale
silnika (kW)

Moc na wale
silnika (KM)

ciagly (A)

silnika (kW)

silnika (KM)

M700 do M702-03400025A 2,5 0,75 1 3.4 1.1 1,5
M700 do M702-03400031A 3,1 1.1 1,5 4,5 1,5 2

M700 do M702-03400045A 4,5 1,5 2 6,2 2,2 3

M700 do M702-03400062A 6,2 2,2 3 7,7 3 5

M700 do M702-03400078A 7,8 3 5 10,4 4 5

M700 do M702-03400100A 10 4 5 12,3 5,5 7,5
M700 do M702-04400150A 15 5,5 10 18,5 7,5 10
M700 do M702-04400172A 17,2 7,5 10 24 1 15
M700 do M702-05400270A 27 11 20 30 15 20
M700 do M702-05400300A 30 15 20 31 15 20
M700 do M702-06400350A 35 15 25 38 18,5 25
M700 do M702-06400420A 42 18,5 30 48 22 30
M700 do M702-06400470A 47 22 30 63 30 40
M700 do M702-07400660A 66 30 50 79 37 50
M700 do M702-07400770A 77 37 60 94 45 60
M700 do M702-07401000A 100 45 75 112 55 75
M700 do M702-08401340A 134 55 100 155 75 100
M700 do M702-08401570A 157 75 125 184 90 125
M700 do M702-09402000A 200 90 150 221 110 150
M700 do M702-09402240A 224 110 150 266 132 200
M700 do M702-09402000E 200 90 150 221 110 150
M700 do M702-09402240E 224 110 150 266 132 200
M700 do M702-10402700E 270 132 200 320 160 250
M700 do M702-10403200E 320" 160 250 361 200 300
M700 do M702-11403770E 377 185 300 437 225 350
M700 do M702-11404170E 417" 200 350 487* 250 400
M700 do M702-11404640E 464~ 250 400 507* 280 450

*Przy czestotliwosci przetgczania 2 kHz
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500/575 V AC £10%
Podwyzszona przecigzalnos¢ - heavy duty Standardowa przecigzalnos¢ - normal duty

Maksymalny prad Moc na wale Moc na wale Maksymalny prad Moc na wale Moc na wale

ciagly (A) silnika (kW) silnika (KM) ciagly (A) silnika (kW) silnika (KM)

M700 do M702-05500030A 3 1,5 2 3,9 2,2 3

M700 do M702-05500040A 4 2,2 3 6,1 4 5

M700 do M702-05500069A 6,9 4 5 10 oI5 7,5
M700 do M702-06500100A 10 55 7,5 12 7,5 10
M700 do M702-06500150A 15 7,5 10 17 1 15
M700 do M702-06500190A 19 11 15 22 15 20
M700 do M702-06500230A 23 15 20 27 18,5 25
M700 do M702-06500290A 29 18,5 25 34 22 30
M700 do M702-06500350A 35 22 30 43 30 40
M700 do M702-07500440A 44 30 40 53 45 50
M700 do M702-07500550A 55 37 50 73 55 60
M700 do M702-08500630A 63 45 60 86 75 75
M700 do M702-08500860A 86 55 75 108 90 100
M700 do M702-09501040A 104 75 100 125 110 125
M700 do M702-09501310A 131 90 125 150 110 150
M700 do M702-09501040E 104 75 100 125 110 125
M700 do M702-09501310E 131 90 125 150 110 150
M700 do M702-10501520E 152 110 150 200 130 200
M700 do M702-10501900E 190 132 200 200 150 200
M700 do M702-11502000E 200 150 200 248 185 250
M700 do M702-11502540E 254> 185 250 288* 225 300
M700 do M702-11502850E 285" 225 300 315* 250 350

690 VAC *10%
Podwyzszona przecigzalnosc¢ - heavy duty Standardowa przecigzalnos¢ - normal duty

Maksymalny prad Moc na wale Moc na wale Maksymalny prad Moc na wale Moc na wale

ciagly (A) silnika (kW) silnika (KM) ciagly (A) silnika (kW) silnika (KM)
M700 do M702-07600190A 19 15 20 23 18,5 25
M700 do M702-07600240A 24 18,5 25 30 22 30
M700 do M702-07600290A 29 22 30 36 30 40
M700 do M702-07600380A 38 30 40 46 37 50
M700 do M702-07600440A 44 37 50 52 45 60
M700 do M702-07600540A 54 45 60 73 55 75
M700 do M702-08600630A 63 55 75 86 75 100
M700 do M702-08600860A 86 75 100 108 90 125
M700 do M702-09601040A 104 90 125 125 110 150
M700 do M702-09601310A 131 110 150 150 132 175
M700 do M702-09601040E 104 90 125 125 110 150
M700 do M702-09601310E 131 110 150 155 132 175
M700 do M702-10601500E 150 132 175 172 160 200
M700 do M702-10601780E 178 160 200 197 185 250
M700 do M702-11602100E 210 185 250 225 200 250
M700 do M702-11602380E 238* 200 250 275* 250 300
M700 do M702-11602630E 263* 250 300 305* 280 400
Objasnienie:
Cyfraz1 2 3 4 5 67 8 910111213 14
Oznaczenie Obudowa, napigcie i natezenie pradu Rodzaj napedu
—F'"

Warto$¢ znamionowa pradu (A):
Prad dla trybu Heavy Duty x 10

Zakres napedu: -
M700 = Ethernet Rozmiar obudowy

M701 = bezposredni nastgpca napedu
Unidrive SP
M702 = zwigkszone bezpieczenstwo

Napiecie zasilania: 1 - 100V,

8 A - Wewnetrzny dtawik liniowy
2-200V,4-400V,5-575V,6-690V

E - Wymagany zewnetrzny dfawik liniowy

Informacje dotyczace obudéw w rozmiarze 9 i wigkszym mozna znalez¢ w broszurze na temat urzgdzen o duzej mocy

www.controltechniques.com
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Wartosci znamionowe i specyfikacje Unidrive M700

Bezpieczenstwo w srodowisku pracy
i zgodnos¢ z normami elektrycznymi

. IP20 / NEMA1 /UL TYP 1*
*Otwarta klasa UL w standardzie, w celu uzyskania UL Typ 1 potrzebny
jest dodatkowy zestaw montazowy

. 1P65 / NEMA4 / UL TYP 12 przy montazu w wycieciu szafy, z wyniesieniem
radiatora na zewnatrz

. Obudowy 9, 10 11 osiggaja klase IP55 / NEMA4 / UL Typ 12 z tylu
napedu przy montazu w wycieciu szafy.

Temperatura otoczenia od -20 °C do 40 °C - w standardzie. Temperatura
otoczenia do 55 °C - z obnizong wartoscig pradu wyjsciowego napedu

Maksymalna wilgotno$¢ 95% (bez kondensacii) przy temperaturze 40 °C.

Wysoko$¢: 0 do 3000 m, przy obnizeniu wartosci pradu wyjéciowego 1%
na kazde 100 m pomigdzy 1000 m a 3000 m

Przypadkowe wibracje: Przetestowano na zgodno$¢ z normg
IEC 60068-2-64

Whytrzymato$¢ na wstrzasy mechaniczne zgodnie z normg IEC 60068-2-29

Temperatura przechowywania od -40 °C do 70 °C

Odporno$¢ na zaktécenia elektromagnetyczne zgodna z EN 61800-3
oraz EN 61000-6-2

Spetniona norma EN 61800-6-3 ($rodowisko drugie) - z wbudowanym
filtrem EMC

Spetniona norma EN 61000-6-3 i EN 61000-6-4 - z opcjonalnym filtrem
EMC

Parametry zasilania zgodne z IEC 60146-1-1
IEC 61800-5-1 (Bezpieczenstwo elektryczne)
IEC 61131-2 I/0

Safe Torque Off - niezalezna certyfikacja przez TUV na zgodno$é
z normami IEC 61800-5-2 SIL3 oraz EN ISO 13849-1 PLe

UL 508C (Bezpieczenstwo elektryczne)

Opcjonalne karty pamieci i akcesoria

Adapter do karty SD
Smartcard (64 kb)

82400000016400
3130-1212

Rezystor hamowania montowany na
radiatorze

3 1220-2752

4i5 1299-0003

Zestaw do rownolegtego taczenia
napedéw poprzez wspdlng szyne DC

3 3470-0048
4 3470-0061
5 3470-0068
6 3470-0063
6 (podiaczy¢ do obudowy o 3470-0111
rozmiarze 3, 3,4 i 5)

Tabela danych technicznych i wtasciwosci
Unidrive M700

Wydajnos$¢

Aktualizacja regulatora pragdu: 62 ps

Maksymalne przecigzenie dla trybu Heavy Duty: 200% (3 s)

Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa: 550 Hz

Zakres czestotliwosci kluczowania: 2, 3, 4, 6, 8, 12, 16 kHz
(3 kHz warto$¢ domysina)

Wysoce wydajne regulatory prgdu

Wbudowana inteli-
gencja

Sterownik PLC

Zadania czasu rzeczywistego

Kontrola blokady cyfrowej.

Zaawansowany kontroler ruchu (AMC)

Wbudowane porty
komunikacyjne

Ethernet (port 2-kanatowy), (M701: RS485)

Wiasciwosci
mechaniczne

Montaz boczny na ptycie w przypadku napeddéw o rozmiarach
3,4,5

Kompatybilno$¢ z otworami montazowymi napedu Unidrive SP
w standardzie, albo poprzez specjaing ptyte

Ztgcza dla wspolnej szyny DC w przypadku rozmiaréw 3, 4, 5, 6

Kopia zapasowa
parametrow

Ethernet/klonowanie portu szeregowego

Karta SD (przy uzyciu adaptera do kart SD)

Czytnik kart Smartcard

Elektroniczna tabliczka znamionowa parametréw silnika
(HIPERFACE)

Sprzezenie zwrotne

2 x wejscia enkodera i 1 x symulowane wyjécie enkodera

Wbudowane 1/0

3 wejscia analogowe, 2 wyjscia analogowe
4 wejscia cyfrowe, 1 wyjscie cyfrowe, 3 dwukierunkowe wejscia
lub wyjscia cyfrowe

(M702: 3 x wejscia cyfrowe, 3 x wyjécia cyfrowe oraz
nieanalogowe 1/O)

1 x wyjscie przekaznika

silnikiem i zasilanie

Bezpieczenstwo 1 wejscie Safe Torque Off (STO), (M702: 2 x STO)
maszyn
Statyczne autostrojenie dla silnikdw synchronicznych
z magnesami trwatymi
Sterowanie

Kompensacja mechanicznego rezonansu obcigzenia

Szeroki zakres pracy zapasowego zasilania DC

Zasilanie zapasowe 24 V

Inne

Wentylator z kontrolg temperatury z regulowanym przez
uzytkownika ograniczeniem predkosci

Mozliwo$¢ wymiany wentylatora(-6w) na miejscu przez
uzytkownika

Pokrycie konforemne

Tryb czuwania (oszczedno$¢ energii)

Tryby pracy napedu Unidrive M

Przecigzenie przy normalnej przecigzalnosci, | 110% 110% 110% 110%
gdy prad znamionowy silnika = pragdowi przez przez przez przez
znamionowemu napedu 165 s 9s 165 s 9s
Przecigzenie w trybie zwigkszonej 200% = 200% @ 150% | 150%
przecigzalnosci, gdy prad znamionowy
silnika = pragdowi znamionowemu napedu przez przez przez przez
. S 28s 3s 60s 7s
(rozmiar 8 i mniejsze)
Przecigzenie w frybie zwigkszonej 170% | 170% | 150% | 150%
przecigzalnosci, gdy prad znamionowy
LT . : przez przez przez przez
silnika = prgdowi znamionowemu napedu
- . 42's 5s 60s 7s
(rozmiar: 9E i 10)
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Zestaw montazowy w wycieciu szafy,
zgodny z IP65

Zestaw do montazu bocznego na ptycie

3 3470-0049

3 3470-0053 4 3470-0060

4 3470-0056 5 3470-0073

5 3470-0067

P 3470.0055 Ogodlne elementy zestawu

7 3470-0079 Poyda  Kodzamownia
8 3470-0083 Zaslepka w miejsce panelu uzytkownika (10 sztuk w opakowaniu) 3470-0058

) . . Rozdzielacz zaciskéw dla przewodoéw zasilajgcych - obudowy 3 i 4 3470-0064
ZeStaW montazowy w WVCIQCIU szafy, Zestaw montazowy w wycigciu szafy, z wyniesieniem radiatora na 3470-0065
zgod ny z IP55 zewnatrz szafy, rozmiar obudowy 3 **
_— Adapte’r przedtuzacza do konfiguracji i odbioru technicznego 3000-0009
modutéw 1/O

n 3470-0119 ** W celu montazu wielu napeddw, bez pozostawiania wolnej

J20 10D el przestrzeni pomiedzy nimi, w wycieciu szafy sterowniczej,

Falownik 10 3470-0108 z wyniesieniem radiatora na jej zewnatrz.

Prostownik 10 3470-0106 . i

TE LT 24700126 Opcjonalne zewnetrzne filtry EMC

Falownik 11 D 3470-0130 Filtr EMC umieszczony w napedzie Unidrive M spetnia wymagania
Prostownik 11 3470-0123 normy EN 61800-3. W celu spetnienia normy EN 61000-6-4

Zestaw taczeniowy zgodny z UL typ 1

wymagane s3g zewnetrzne filtry EMC.

. 3
si4 6521-0071 400V 4200-3480
° 3470-0069 200V 4200-0272
} 4
6 3470-0059 400 V 4200-0252
! 3470-0080 200V 4200-0312
8i9A 3470-0088
5 400V 4200-0402
9E i 10 3470-0115
1 3470-0136 575V 4200-0122
200 V 4200-2300
Zestaw do retrofitu. 6 400V 42004800
W celu montazu napedéw Unidrive M w istniejgcych
. . L 575V 4200-3690
instalacjach Unidrive SP.
Rozmiarcbudowy  Kodzamowiena = ==
7
4 3470-0062 575V i690 V 4200-0672
5 3470-0066 8 200 Vi400V 4200-1972
6 3470-0074 575 Vi 690 V 4200-1662
7 3470-0078 200 Vi 400 V 4200-3021
9A
8 3470-0087 575V i 690 V 4200-1660
Zoeaiit 34700118 200 Vi 400 V 4200-4460
9E i 10
7 dtawiki kabl 575V i690 V 4200-2210
estaw z dtawikiem kablowym 400V 4200.0400
1
Rozmiarcbudowy  Kodzamowena 575V i690 v 42000650
7 3470-0086
8 - Pojedynczy przewod 3470-0089 Petny wykaz patentéw i wnioskdw patentowych znajduje sie na stronie
8 - Podwajny przewod 3470-0090 www.controltechniques.com/patents.
9A, 9E, 101 11 3470-0107

www.controltechniques.com
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Rozmiary obudéw i wartosci znamionowe Unidrive M

]

(20 KM - 60 KM)

Rozmiar obudowy 3 4 5 6 7 8
Dostgpne rozmiary M700 — M702 o . ° ° . .
obudéw
Wymiary (W xS xG) |mm 365x83x200 |365x 124 x200 | 365x 143 x200 | 365x210x227 | 508 x 270 x 280 753 x 310 x 290
Waga kg maks. 4,5 6,5 7,4 14 28 52
Wewnetrzny o . . o o .
Dtawik szyny DC /
Dtawik liniowy AC
Zewnetrzny
dla 100 V n/d
dla 200 V 0,75 kW - 2,2 kW 3 kW - 4 kW 5,5 kW 7,5 kW - 11 kW 15 kW - 22 kW 30 kW - 37 kW
Maksymalna (1 KM - 3 KM) (3 KM - 5 KM) (7,5 KM) (10 KM - 15 KM) | (20 KM -30KM) | (40 KM - 50 KM)
znamionowa dla 400 V 0,75kW -4 kW | 55kW-75kW | 11kW -15kW 15 kW - 22 kW 30 kW - 45 kW 55 kW - 75 kW
wartos¢ mocy dla (1KM-5KM) (7,5 KM-10KM)| (15 KM - 20 KM) | (25 KM - 30 KM) | (50 KM -75KM) | (100 KM - 125 KM)
podwyzszonego
przecigzenia dla 575 V nid 1,5 kW - 4 kW 5,5 kW - 22 kW 30 kW - 37 kW 45 kW - 55 kW
(2KM-5KM) | (7,5KM-30KM) (40KM-50KM) | (60 KM -75KM)
dla 690 V n/d 15 kW - 45 kW 55 kW - 75 kW

(75 KM - 100 KM)

*za wyjatkiem parametréw znamionowych 03200050 i 03400062

W rozmiarach nie uwzgledniono demontowalnych wspornikéw montazowych
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Nirlex

Al foar oy

9A 9E 10E 1E

L] L] (] L]
1049 x 310 x 290  1010x310x290 1010x310x290 1190 x 310 x 312

66,5 46 46 63

L]

L[] ) L]

45KW-55KW | 45KW-55KW | 75 KW - 90 KW i
(60 KM - 75 KM) | (60 KM - 75 KM) | (100 KM - 125 KM)
90 kW - 110 KW | 90 kW - 110 KW | 132 KW - 160 KW | 185 kW - 250 KW
(125 KM - 150 KM)| (125 KM - 150 KM)| (200 KM - 250 KM)| (300 KM - 400 KM)
75kW-90 kW | 75kW-90kW | 110KW-132kW | 150 KW - 225 kW
(100 KM - 125 KM)| (100 KM - 125 KM)| (150 KM - 200 KM)| (200 KM - 300 KM)
90 kW - 110 KW | 90 kW - 110 kW | 132 kW - 160 kW | 185 kW - 250 kW
(125 KM - 150 KM)| (125 KM - 150 KM)| (175 KM - 200 KM)| (250 KM - 300 KM)

Wiecej informacji na temat naszych modutéw Unidrive M o
duzej mocy (90 kW - 2,8 MW) mozna znalez¢ w broszurze
na temat urzadzen Unidrive M o duzej mocy, dostepnej na
stronie internetowej.

ol LS e 1 1 - s g P g i e e
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Wiecej informacji na temat naszych napedéw Unidrive HS70
i HS30 o wysokiej czestotliwosci (0-3000 Hz) mozna znalezé
w ulotce Unidrive HS, dostepnej na stronie internetowe;.
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Dotacz do nas:

twitter.com/Nidec_CT
www.facebook.com/NidecControlTechniques
youtube.com/c/nideccontroltechniques

theautomationengineer.com (blog)
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—All for dreams
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