Digitax ST

Akilli, kompakt ve dinamik tasarima sahip servo suruciuler

1,1A-8A
200V | 400 V
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Servo suruculer:
Digitax ST - atimli calisma

uygulamalar

Digitax ST

1,1A-8A

Digitax ST, darbeli ¢calisma uygulamalari icin optimize edilmis
6zel bir servo siricidur. Suricu, daha kigik, daha esnek ve

daha yuksek performansli makineler igin modern Ureticilerin
taleplerini karsilamak uzere tasarlanmistir.

Faydalari:

Ustiin motor kontrolii ile verimi en iist diizeye gikarma
+  Servo motorlara yonelik yliksek bant genisligine sahip motor
kontrol algoritmasi

* %300 asIn yik iceren yiksek dinamik uygulamalar igin
optimum performans

+  Dayanikh ¢éziimleyicilerden yiksek ¢ozUnurlikIi
kodlayicilara (enkoderlere) kadar ¢ok cesitli geri besleme
teknolojisini destekler

—  Es zamanh maksimum iki kodlayici (enkoder) kanali,
ornegin; 1 geri besleme kodlayicisi (enkoderi) ve 1
simuUlasyon ¢ikigl

— Artimsal, SinCos, SSI, EnDat, Hiperface

—  Dayanikli gbztimleyiciler (SM ¢dzimleyici moduli
gerekir)

—  Enkoder similasyon cikisi CAM'ler, sayisal kilit
ve elektronik disli kutusu uygulamalari igin konum
referansi saglayabilir

Kompakt siiriicii tasarimi ile azaltilmis pano boyutu

+  Digitax ST kompakt bir siirticii olup rakip trtnler ile
karsilastirildiginda yiiksek akim deg@erlerinde pano alaninda
%50'ye kadar tasarruf saglayabilecek sekilde gémuilii olarak
montaji gerceklestirilebilir

*  Gulvenli Moment Kapama gibi yerlesik 6zellikler, harici
bilesenlere olan ihtiyaci azaltir

Opsiyon modiilleri ile esnek siiriicii tasarimi

Digitax ST suructler gesitli uygulamalar igin uygun hale getirilebilir.

iki opsiyon modiilii yuvasi yetenekleri artirmaya imkan tanir.

+  EtherNet/IP, PROFIBUS-DP ve CANopen gibi yaygin
kullanilan endustriyel haberlesme aglarini desteklemek igin
haberlesme opsiyonlari

+  Cozumleyicileri desteklemek veya kodlayici (enkoder) girig/
¢ikis sayisini artirmak igin geri besleme opsiyonlari

+ llave timlesik dijital, analog veya yiiksek hizli /O (Giris/Cikis)
icin giris ve cikis opsiyonlari

*  Register kontroll gibi belirli uygulamalara y6nelik ikinci
islemci icin uygulama moddilleri

(mevcut opsiyon modiillerinin tim listesi igin sayfa 11'e bakin)

Kisaltilmig gelistirme siiresi
«  Ug farkh hareket programlama segenegi bulunur:

—  CTSoft indeksleme hareketi
— SyPTPro
—  PowerTools Pro

»  Endustriyel haberlesme aglari opsiyon modiilleri agik
standartlara uygunluk agisindan bagimsiz olarak
sertifikalandinimigtir

. 2D ve 3D formatlarindaki CAD dosyalari, makineleriniz igin
surdcileri daha kolay ve hizli bir sekilde tasarlamanizi saglar

Daha hizli kurulum

e Sdricunin alt ve Ust kisimlar DIN rayina kolayca monte
edilebilir

*  Kolay montaj igin topraklama braketleri ve kablo yonetimi
destegi sunar

*  Cikarlabilen kontrol terminalleri kablo baglantilarinin daha
kolay hazirlanmasini saglar

Kisaltilmig devreye alma siiresi

*  Cikanlabilir tus takimi, Smartcard veya Urlinle birlikte
verilen devreye alma yazilimi kullanilarak Digitax ST hizla
yapilandirilabilir

*  Otomatik ayar 6zelligi, makinenin dinamigini 6lgmek ve
kontrol ¢cevrimi kazanclarini optimize etmek suretiyle en iyi
performansi almaniza yardimci olur

*  CTScope, gergek zamanl bir osiloskop yazilimi olup
suricdlerin ayarlanmasi ve performansinin izlenmesi igin
kullanilir

*  Motor verileri, dijital kodlayici (enkoder) Gizerindeki elektronik
bilgi plakasindan otomatik olarak alinabilir
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Digitax ST'nin bes farkh uriun ¢esidi bulunur:

Digitax ST Base - Merkezi, koordineli hareket
Merkezi hareket kontrolérleri ile entegrasyona yonelik tasarlanmig
olup, dijital veya analog teknoloji yardimiyla baglanabilir.

Digitax ST Indexer - Kullanimi kolay, noktadan noktaya
konumlandirma

Base model ile ayni yliksek performans Ozelliklerine sahip olmakla
birlikte ek olarak kullanimi kolay noktadan noktaya konumlandirma
Ozelligi vardir.

Digitax ST EZ Motion - Yiiksek performansli, senkronize
hareket uygulamalari i¢in kolay programlama

Cesitli ortak konumlandirma ve senkronize hareket uygulamalarina
yonelik kullanimi kolay programlama ortami ve yiiksek performansli
bir ¢6zlm sunar.

Digitax ST Plus - Zorlu uygulamalara yonelik esnek ¢éziimler
Indexer model surticide mevcut bulunan dzelliklerin timd ile birlikte
kam profili gikarma ve senkronize hareket gibi daha ileri hareket
fonksiyonlari sunar.

Digitax ST EtherCAT - Endustriyel EtherCAT aglari ile
entegrasyona yonelik yerlesik EtherCAT agi

Base modelinde oldugu gibi ayni yiksek performansli 6zelliklere
sahiptir ancak bu model herhangi bir endustriyel EtherCAT agi
uzerinden kolay erigsime izin verir.

Sirtcu ozellikleri EtherCAT| Plus | EZ Motion | Indexer | Base

iki mod(il yuvasi segenegi v v v v v
Dijital ve analog I/0 (G/G) v v v v v
Smartcard v v v v v
Yiksek h|zl.| !:)c?zlsyon v v v / v
yakalama girisi

Glvenli Moment Kapama v v v v v
DC bara paralel baglama v v v v v
CTSoft ve CTScope v v v v

devreye alma yazilimi
Cikarilabilir tus takimi

. 4 v v 4 v
(opsiyonel)
RS485 PC programlama v v v v v
portu
Yazilim Korumasi
CTSoft programlama
Cok gorevli program v/ v/
PowerTools Pro v
programlama yazilimi
PLCopen bloklari ile SyPT v
Pro programlama yazilimi
Sirlculer arasi iletisim agi v/

C €& @ OF O © «
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Digitax ST ozellikleri

AC Sebeke Girigi, 48 Vdc ve Dinamik Fren Terminalleri

Opsiyonel
Cikarilabilen Klavye

| Programlama Portu

Analog I/O (Giris/Cikis)

Dijital /0O (Girig/C1kis) ve 24Vdc

Gulivenli Moment Kapama

| Role Cikisi

| Kablo Yénetimi

DIN rayl klips ile hizli ve kolay montaj

www.controltechniques.com



Kablo Yonetimi

Hizli ve Kolay Montaj

Opsiyonel Dahili Frenleme Direnci

Smartcard

Opsiyon Modiili Yuvasi 1

Opsiyon Modiili Yuvasi 2

Tamponlanmis Kodlayici Cikisi |

Tanimlanabilen Terminaller |

Kodlayici (enkoder) Girisi |

Motor Cikisi ve DC Bara

www.controltechniques.com



Y @Il \erkezi, koordineli
hareket

Digitax ST - Base, merkezi hareket kontrolorleri ile entegrasyona yonelik
tasarlanmis olup, dijital veya analog teknoloji yardimiyla baglanabilir.
Sdrlci optimize edilmis performans ve hizli, basit yapilandirma saglar.

Temel faydalar

*  Her turli hareket kontrol6ri ile kolay entegrasyon sayesinde makine
performansini arttirir
—  Entegre yuksek ¢6zinurliikli analog giris ve kodlayici (enkoder)
cikis
—  Kontrolor baglantisi igin énceden tanimh dijital G/C (Girig/Cikis)
—  Entegre yuksek hizli pozisyon yakalama girisi
—  Opsiyon moduilii Gzerinden dijital servo aglari (EtherCAT,
SERCOS ve CANopen)
»  Siriclyu gesitli uygulama gereksinimlerine gére uyarlama

—  Tumlesik kodlayici (enkoder) girisi Artiml, SinCos, Hiperface,
EnDAT ve SSI kodlayicilar (enoderler)

—  Cok gesitli opsiyon modiilleri lizerinden fonksiyon agilimi igin iki
opsiyon yuvasi
+  Makine guivenligi saglanarak ariza suresini indirgeme
—  Entegre guivenli moment kapama

Analog/Hareket Endistriyel Haberlesme Aglar®

b — -
BO—»

*Opsiyon modiilu gerekli
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Kullanimi kolay, Digitax ST

noktadan noktaya Indexer
konumlandirma

Digitax ST — Indexer, Base model ile ayni yliksek performans
Ozelliklerine sahip olmakla birlikte ek olarak kullanimi kolay
noktadan noktaya konumlandirma &zelligi vardir.

Siriicl, platformdan bagimsiz bir kontrol6r olarak ¢alisabilir
veya endUstriyel haberlesme agi ve 1/0 (G/C) kullanmak
suretiyle daha genis bir otomasyon sistemine entegre
edilebilir.

Temel faydalar

+  Basitlestiriimis hareket programlama
—  GUglu grafik yazihmini kullanarak konumlandirma
uygulamalarini hizl ve basit yapilandirma

—  Ozellikle Indexer modeli igin tasarlanan
konumlandirma uygulamalar sayesinde suricller
arasinda haberlesme saglayan gelismis 6zelliklere
erisim

»  Siriclyu opsiyon moduilleri kullanan gesitli uygulama
gereksinimlerine gore uyarlama

—  Ethernet ve endustriyel haberlesme aglarina
baglanti igin opsiyon modiilleri bulunan daha genis
otomasyon sistemleri ile entegrasyon

»  Makine giivenligi saglanarak ariza suresini indirgeme
—  Entegre glivenli moment kapama

m;
-

®
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*Opsiyon modiilli gerekli
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Digitax ST Yuksek performansli,

=Vl [s)ile)} Senkronize hareket
uygulamalari i¢in kolay

programlama

Digitax ST - EZ Motion, gesitli ortak konumlandirma ve senkronize
hareket uygulamalarina yénelik kullanimi kolay programlama ortami ve
yuksek performansl bir ¢6ziim sunar.

Temel faydalar

»  Karmasik hareket kontroli kolayca gerceklestirilir

—  Benzersiz PowerTools Pro yazilimi ile hizli kurulum ve
programlama

—  Kamlama, konumlandirma, elektronik disli tertibatina alma,
hiz ve moment modlari, basit surtkle ve birak, bosluklari
doldurma yapilandirmasi ile gergeklestirilir

*  Gelismis hareket 6zellikleri ile ylksek performans saglar

— llave alti dijital I/O (Girig/Cikis) noktalari {izerinden konum
yakalama ve kaydetme

—  Makine siralama programlamasi igin “temel” komut yapili metin
ile gercek zamanli programlar

*  Makine guvenligi saglanarak ariza suresini indirgeme
—  Entegre givenli moment kapama

izleme ve kumanda
kontrolori

Ethernet*

Ethernet
anahtari

g—

S
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*Opsiyon modiilu gerekli
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Zorlu uygulamalara
yonelik esnek ¢cozumler

Digitax ST - Plus, Indexer model suriicide mevcut

bulunan 6zelliklerin timd ile birlikte kam profili gikarma ve
senkronize hareket gibi daha ileri hareket fonksiyonlari sunar.
Tumlesik surtctler arasi ag iletisimi ile goklu eksenlerin birbirine
baglanmasi ve dagitilmis kontrol sistemi olusturulmasi saglanir.

Temel faydalar

+  Ustiin performans saglarken maliyetlerde, karmasik yapida
ve cihaz boyutunda azalma

—  Tumlesik kontrolor sayesinde PLC'ye olan ihtiyaci
ortadan kaldirr

— Yuksek hizli, belirlenimci, strtctler arasi haberlesme "L*'i'r:‘r'tli"il-'lf'-
+  Kisaltlmis geligtirme suresi R

- SyPTPro

—  Coklu gérev

—  PLCopen hareket fonksiyonu bloklari
*  Kaynak kodunuzun korunmasi sayesinde yazilim
haklarinizin korunmasi
—  SYPT Pro programlama yazilimi, yaziliminizin sadece
derlenmis “binary” versiyonunu (kaynak kodunu degil)
yuklemek suretiyle musterilerinizin ve rakiplerinizin
yaptiginiz ise erisimini onler
+  Tam baglanti
—  Genis haberlesme agi segenegi a9 '
—  Surlctler arasi iletisim agi .o
*  Makine guvenligi sadlanarak ariza slresini indirgeme
—  Entegre guivenli moment kapama LA R
YET

T izleme ve kumanda PLC'si
L1
i Ethernet* / Endlstriyel Haberlegsme Aglari*

Yiksek hizli
surlculer arasi
ag iletigimi ile
akilli servo
saricu sistemi

2
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*Opsiyon modiilii gerekli
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Digitax ST Endustriyel EtherCAT aglari

EtherCAT ile entegrasyona yonelik
yerlesik EtherCAT agi

Digitax ST - EtherCAT, Base modelinde oldugu gibi ayni yiksek
performansl 6zelliklere sahiptir ancak bu model herhangi bir endustriyel
EtherCAT ag tzerinden kolay erisime izin verir. Strlcu zorlu, yiksek
eksen sayimli, hareket uygulamalari igin en yuksek performansi garanti
ederek, ag senkronizasyonu Uzerinde 1us altinda sapma ile gevrimli veya
¢evrimli olmayan haberlesme saglar.

Temel faydalar

«  EtherCAT agi Uzerinden her turlli otomasyon GrlinG igletimi

—  Timlesik EtherCAT ag lizerinden hareket kontrolorlerinin,
hareket PLC'lerinin ve endustriyel PC'lerin igletimi

—  Ag topolajilerinde kullanilmak Gzere ikili 100Mbps EtherCAT
araylzleri

—  CoE posta kutusu kullanan gevrimsel olmayan veriler
»  Sdricu fonksiyonlarina komple erisim yoluyla tim uygulamalara
esneklik saglar

—  EtherCAT (CoE) agi tizerinden CANopen haberlesmeye dahil
olanlar:
> DS-402 profili
> Cevrimsel senkronize konum modu
> Ara degerli konum modu
> Hiz modu
> Profil moment modu

> Tum profil nesnelere ve suriict parametrelerine SDO erisimi
*  Makine guvenligi saglanarak ariza suresini indirgeme

—  Entegre guvenli moment kapama

EtherCAT

'o:- r-z-: "*2-: r:—:

= = =
L
EI r é‘ AI & e EI 4 & r
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. /”\\x' . /"' N\1 .’,ff'\*\\(. . ff\\\. 70
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Opsiyon modiilleri Digitax ST - Base Digitax ST Indexer Digitax ST Plus Digitax ST EZMotion Digitax ST EtherCAT
v v v 4 v

SM-Applications

SM-Applications Lite v

SM-Applications Lite V2 v

NS N

SM-Applications Plus
SM-EZmotion
SM-Register
SM-Safety
SM-EtherCAT

AN N N N NN

SM-LON
SM-Profibus-DP-V1
SM-Interbus

SM-CAN

SM-DeviceNet
SM-EtherNet
SM-CANopen
SM-SERCOS
SM-Resolver
SM-Universal Encoder Plus
SM-Encoder Plus
SM-Encoder Output Plus
SM-SLM

SM-1/0 32

SM I/O Plus

SM I/O Lite

SM-1/O Timer

SM-1/0 120V

SM-1/O PELV

SM-1/0 24V Korumali

D N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N NN
S N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N NN
AN N NN VN N N N N N N N N N N N N D N N N NS

DN N N N N N D N N N N N N N N N N N N N N NN

NI N N N N W D N N N N N N N N N N NN

Control Techniques Yazilimi

Control Techniques yazilimlari surtictiniiziin tim Yazilim paketleri Ethernet, CTNet veya RS232 protokolleri
Ozelliklerine erigiminizi kolaylastirir. Yazilimlar, strtictlerin Uzerinden baglanirlar. Ethernet iletisimi, striictlere diinyanin
ayarini optimize etmenizi, yapilandirmayi yedeklemenizi, herhangi bir yerinden uzaktan erisime olanak saglar.
timlesik hareket kontroléruni yapilandirmanizi ve surtciler

arasi ag iletisimi ile veri baglantilarini planlamanizi saglar.

Bes ana yazilim paketi bulunur:

*  CTSoft - Siirlicti yapilandirma ve endeksleme hareketi
duzenleyicisi
»  CTScope - Gergek zamanli yazilim osiloskobu

»  PowerTools Pro - Digitax ST - EZ Motion surlculer igin
kullanimi kolay, hepsi bir arada siiriici yapilandirma PowerTools Pro
yazihmi SyPTPro

»  SyPT Pro - Suriici otomasyonu ve hareket programlama CTOPCserver
ortami

*  CTOPCServer - PC yaziliminiz ile Control Techniques ---

CTSoft
CTScope

SISISINIS
SISISINIS
SISISNINS

surlclleri arasinda arayliz olusturmak icin OPC tabanl CTSoft / / / /
sunucu -
Indeks Hareket
e v
Kontrolorii
- CTScope v v v v
-
“6“ PowerTools Pro v
SyPTPro v
CTOPCserver v v v v v
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Mevcut motor ve surucu
kombinasyonlar

0,72 Nm ila 18,8 Nm
Tepe degeri 56,4 Nm

=
o
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Servo siriiciiler hakkinda

daha fazla bilgi almak igin,

liitfen Servo siriciler

ve motorlara genel bakig
Moment Nm brostriine, servo sriicliler

ve motorlar teknik ézellikler

Not: Surlici-Motor kombinasyonlarinin segimi, uygulamanin Calisma dokiimanina bakin
Doénglsi/Yuk Profillerine dayali olmahdir

Statik ve dinamik uygulamalara
yonelik sinyal ve gli¢ kablolari
bulunmaktadir
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Digitax ST / Unimotor hd kombinasyonlari

2000 dev./dak. motorlarda 3 kat durdurma momenti igin 2000 dev./dak. motorlarda 3 kat durdurma momenti igin
veri tablosu veri tablosu

Durdurma | Durdurma Maks. | Eylemsizlik Durdurma | Durdurma Maks. | Eylemsizlik
" Motor . Motor
Momenti Akim kglcm? | Parca No. Momenti Akim kg/lcm?/ Parca No.
Nm / Ib-in Amp | Ibin? ga No- Nm / Ib-in Amp | Ibin? a No-
DST1204 10,20/90,3 7,29 30,60/271 21,86 4,41/1,51 115EDB200 DST1404 10,20/90,3 4,25 30,60/271 12,75 4,41/1,51 115UDB200
DST1204 10,60/93,9 7,60 31,90/282,6 22,80 6,39/2,18 115EDC200 DST1405 14,60/129,3 6,08 43,80/388 18,25 6,39/2,18 115UDC200

DST1405 18,80/1665 7,83  56,40/499,6 2350 8,38/2,86 115UDD200
3000 dev./dak. motorlarda 3 kat durdurma momenti igin

veri tablosu 3000 dev./dak. motorlarda 3 kat durdurma momenti igin

veri tablosu
Siiriicti | Durdurma | Durdurma Maks. Maks. | Eylemsizlik
Parga Momenti Akimi Moment Akim kglcm? / Ltz

. n . Parga No. Siiriicii | Durdurma | Durdurma Maks. Maks. | Eylemsizlik
No. Nm / Ib-in Amp Nm / Ib-in Amp 1b-in? A a Motor
Parca Momenti Moment Akim kg/lcm?/
. . o Parca No.

DST1201 0,72/6/4 0,97 2,88/255 3,89 0,14/0,05 055EDA300 No. Nm /Ib-in Nm /lb-in | Amp Ib-in
DST1201 1,18/105 1,36 472/418 543 0,25/0,09 055EDB300 DST1401 0,72/6,4 0,97 2,88/255 3,89 0,14/0,05 055UDA300
DST1201 1,45/12,8 1,56 435/385 468 0,30/0,1 067EDA300 DST1401 1,18/10,5 0,79 472/41,8 317 0,25/0,09 055UDB300
DST1202 1,65/14,6 1,81 6,60/585 7,25 0,36/0,12 055EDC300 DST1402 1,45/12,8 1,81 435/385 544 0,30/0,1 067UDA300
DST1202 2,55/22,6 2,74 7,65/67,8 823 0,53/0,18 067EDB300 DST1401 1,65/14,6 1,00 6,60/585 4,00 0,36/0,172 055UDC300
DST1202 3,20/28,3 3,44 960/85 10,32 0,87/0,3 089EDA300 DST1402 2,55/22,6 1,58 7,65/67,8 4,78 0,53/0,18 067UDB300
DST1203 3,70/32,8 3,98 11,10/983 11,94 0,75/0,26 067EDC300 DST1402 3,20/28,3 2,00 960/85 600 087/0,3 089UDA300
DST1204 5,50/48,7 5,91 16,50/ 146,1 17,74 1,61/0,55 089EDB300 DST1402 3,70/32:8 2,31 11,10/983 6,94 0,75/0,26 067UDC300
DST1204 7,10/62,9 760  21,20/187,8 22,80 2,34/0,8 089EDC300 DST1403 5,50/48,7 344  16,50/146,1 10,31 1,61/0,55 089UDB300

DST1404 8,00/70,9 500  24,00/212,6 1500 2,34/0,8 089UDC300
4000 dev./dak. motorlarda 3 kat durdurma momenti igin DST1405 10,20/90,3 6,38  30,60/271 19,13 4,41/1,51 115UDB300
veri tablosu DST1405 12,80/113,4 800  3840/340,1 24,00 6,39/2,18 115UDC300

4000 dev./dak. motorlarda 3 kat durdurma momenti igin
veri tablosu

Siriici | Durdurma | Durdurma Maks. | Eylemsizlik
Parga Momenti Akimi Akim kglcm? /
No. Nm / Ib-in Amp Amp |b-in?

Motor
Parcga No.

DST1203 3,20/28,3 4,57 9,60/85 13,71 0,87/0,3 089EDA400 ,_,___ -
Siiriicli | Durdurma | Durdurma Maks. Maks. | Eylemsizlik
DST1204 5,30/46,9 7,60  16,00/141,7 22,80 1,61/0,55 O089EDB400 Parca | Momenti Akimi Moment | Akim | kgicm?/ PM°‘°J
No. | Nm/ibiin | Amp Nm/Ibin | Amp | Ib-in? arga No-
6000 dev./dak. motorlarda 3 kat durdurma momenti igin DST1402 3,20/283 267 960/85 800 087/0,3 089UDA400
veri tablosu DST1404 5,50/48,7 458  16,50/146,1 13,75 1,61/0,55 089UDB400

DST1405 8,00/70,9 6,67 24,00/212,6 20,00 2,34/0,8 089UDC400

200V

Siriici | Durdurma | Durdurma ELCH Eylemsizlik

6000 dev./dak. motorlarda 3 kat durdurma momenti igin
veri tablosu

Motor
Parga No.

Parga Momenti Akimi Moment
No. Nm / Ib-in Amp Nm / Ib-in

kg/lcm? /
1b-in?

DST1202 0,72/6,4 1,61 2,88/255 6,40 0,14/0,05 055EDA600
DST1202 1,18/10,5 2,74 4,72/41,8 10,98 0,25/0,09 055EDB600

Durdurma | Durdurma | ELCH Maks. | Eylemsizlik M
DST1203 145/128 312  435/385 9,26 030/01 067EDAGOD Momenti | Akmi | Moment | Akim | kglem?/ Sl
q . s Parca No.
DST1202 1,65/146 344  660/585 13,75 036/0,12 055EDC600 > (Wi || Amp || Mwfin || Ao ||
DST1203 2,55/226 548  7,65/67.8 1628 0,53/0,18 067EDB60O DST1401 072/64 097  288/255 389 014/005 055UDA600
DST1204 320/283 6,88 9.60/85 2043 087/03 089IEDAGOD DST1402 118/105 149  472/418 597 025/009 055UDB600
DST1204 3,60/319 760  1070/948 2280 1,61/0,55 0B9EDBG0O DST1402 145/128 181  435/385 544 030/0,1 067UDA600

DST1402 1,65/14,6 1,99 6,60/585 7,95 0,36/0,12 055UDC600
DST1403 2,55/22,6 3,19 765/67,8 956 0,53/0,18 067UDB600
DST1403 3,20/28,3 4,00 9,60/85 12,00 0,87/0,3 089UDA600
DST1404 3,70/32,8 4,63 11,10/98,3 13,88 0,75/0,26 067UDC600
DST1405 5,50/48,7 6,88 16,50 /146,1 20,63 1,61/0,55 089UDB600
DST1405 6,40/56,7 8,00 19,20/170,1 24,00 2,34/0,8 089UDC600
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Digitax ST i¢in teknik veriler

Model referansi Siuricu boyutlari

Model kod agiklamasi

DST 1 2 01

Model: Digitax ST Mevcut modeller

B - Base
| -Indexer
. Z - EZ Motion
Govde Boyutu P - Plus

E - EtherCAT

Gerilim degeri

2 - 200V - 240V - —

4 - 380V - 480V Akim guvt;f degeri
basamag

Siriicii Modeli

Nominal gerilim S P e Nominal akim
v) (A)
230 1 1,1 2,2

DST1201

DST1202 230 1 2,4 4,8

DST1203 230 1 2,9 5,8

DST1204 230 1 4,7 9,4

DST1201 230 3 1,7 5,1

DST1202 230 3 3,8 11,4
DST1203 230 3 54 16,2
DST1204 230 3 7,6 22,8
DST1401 400 3 1,5 4,5
DST1402 400 3 2,7 8,1

DST1403 400 3 4,0 12,0
DST1404 400 3 59 17,7
DST1405 400 3 8,0 24,0

NOT: Sdrici se¢imi, uygulamanin galisma dongusui/yuk profiline dayali olmalidir.

Besleme gerilimi 6zellikleri

Besleme gerilimi Besleme frekans arahgi

DST120X 200V - 240V +/- %10 tek fazl 48Hz - 65Hz
DST120X 200V - 240V +/- %10 Ug fazl 48Hz - 65Hz
DST140X 380V - 480V +/- %10 ug fazli 48Hz - 65Hz
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Dahili fren direnci opsiyonu

Parga Numarasi
25 °C'de DC direnci
Ortalama gii¢

1 ms Uzerinde, nominal direng dederinde maksimum ani gli¢

1299-0001

70R

50W

2,2 KW/3hp (230 V) 8,7 kW/11.7hp (400 V)

Ayakli EMC Filtreleri

DST120X
DST120X
DST140X

Par¢ca Numarasi

230 1 4200-6000
230 3 4200-6001
400 3 4200-6002

Aciklama
Tus Takimi

llave Standart Smartcard

Yiksek Kapasiteli Smartcard

Diger segenekler

Digitax ST Tus Takimi CT Haberlesme Kablosu RS232 4500-0087
2214-4246 CT Haberlesme Kablosu USB 4500-0096
2214-1006

Genel siiriicu bilgileri

Tip
IP - koruma sinifi
Agirlik (net)
Calisma ortami sicakligi

Calisma ortami nem orani
Yikseklik

Saatlik galisma dongusi
Dijital ve analog I/0 (G/Q)

Titresim
Mekanik darbe
Elektromanyetik bagisikiik

Elektromanyetik emisyonlar

Givenli Moment Kapama

Ayrintili Bilgiler

1P20 (UL Tip 1/ NEMA 1)

2,1 kg Tus takimi ve opsiyon modilleri hari¢

0 °C - 50 "C ortam 40 °C’den bulyuk ortam sicakliklarinda ¢ikis akimi azalr
Maksimum bagil nem %95, yogusmasiz

0 - 3000 m. 1000 m. tizerindeki yliksekliklerde her 100 m igin belirtilen rakama goére maksimum ¢ikis akimini %1
azaltin.

Esit araliklarla saatte 60 yolverme

3 Ozel giris 3 Cift Yonlu giris/cikis 1 Réle gikisi
1 Yiksek ¢6zunlrlUkllu analog giris (16 bit + isaret biti) 2 Analog cikis
1 Standart analog giris (10 bit + isaret biti) 1 Freeze girisi (1 ys)

IEC60068-2-6/64'e gore test edilmistir
IEC60068-2-29'a gore test edilmistir
EN61800-3 standardina uygundur (2. Ortam)

Yerlesik filtre ile EN61800-3 standardina uygundur (2. Ortam). EN61000-6-3 ve EN61000-6-4 uyum igin opsiyonel
EMC filtre

Struciye beklenmedik sekilde yolvermenin 6nlenmesine iliskin asagidaki standartlar karsiladigi BGIA tarafindan
onaylanmistir: EN 61800-5-2:2007 SIL 3 | EN ISO 13848-1:2006 PL e | EN 954-1:1997 Kategori 3
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Bizimle iletisime gegin:
twitter.com/Nidec_CT
www.facebook.com/NidecControlTechniques
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