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Mentor MP

Naped DC o wysokiej wydajnosci

25 Ado 7030 A,400V /575V /690 V
Praca dwu- lub czterokwadrantowa
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Control Techniques —
globalny lider

w dziedzinie
technologii
napedow DC

Control Techniques jest wiodgcym dostawca technologii napedéw DC do zastosowan przemystowych. Nasze innowacyjne
produkty sg stosowane w miejscach, w ktérych w najwyzszym stopniu wymagane sg: niezawodnos$¢, efektywnos¢ dziatania
oraz oszczedno$c¢ energii.

Dzieki naszym zaktadom rozsianym na terenie Europy, obu Ameryk i Azji, mozemy zaoferowa¢ naszym klientom lokalng
sprzedaz rozwigzan technicznych, serwis, jak rowniez nasze doswiadczenie w dziedzinie projektowania.

+  Wiodaca technologia napeddw i silnikéw — niezawodne, wysoko wydajne i energooszczedne rozwigzania do systemow
przemystowych

+  Skalowalne rozwigzania dla automatyki — od prostych napedow i silnikdw do szczegétowo zaprojektowanych systemow
inzynieryjnych. Nasze produkty i ustugi dostarczane sg wraz ze wsparciem w postaci globalnej wiedzy fachowej oraz

kompleksowej obstugi na poziomie lokalnym. Stosownie do potrzeb dostarczamy rozwigzania ,pod klucz” lub tez
wspotpracujemy z projektantami systemow i producentami maszyn

TEEEET 5500
,{,,§ g;a::;v :(;kg:;tréw automatyki
ﬂ 23 lokalizacje produkcyjne
Q 8 lokalizacji inzynieryjnych i projektowych
.lB 3 regionalne centra wysytkowe

www.controltechniques.com



Mentor MP, najbardziej zaawansowany naped DC
25A do7030A,24V-400V/575V /690 V

Mentor MP to naped DC 5. generaciji firmy Control Techniques, ktéry integruje platforme sterowania wiodgcej technologii
inteligentnych napedéw AC. Dzieki temu Mentor MP jest najbardziej zaawansowanym dostepnym napedem DC, zapewniajgc
optymalng wydajnos¢ oraz elastyczne mozliwosci tgczenia systeméw. Naped Mentor MP pozwala zmaksymalizowac¢
parametry silnika, zwigkszy¢ niezawodnos¢ systemu oraz potgczy¢ go cyfrowo z nowoczesnymi urzgdzeniami sterujgcymi

z wykorzystaniem sieci Ethernet i Fieldbus. Naped zostat zaprojektowany z myslg o fatwej modernizacji rozwigzan Mentor Il
oraz konfiguracji duzej mocy.

Zalety produktow Mentor MP:
»  Zaprojektowane z mysla o uproszczeniu konfiguraciji i uruchomienia
+ Inteligencja napedu i integracja systemu
«  Elastycznos¢ komunikacji maszyny

Rois @ CE <@
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Cechy napedu DC Mentor MP

Ztacza wejs¢ zasilania AC
ze zdejmowanymi pokrywami
bezpieczenstwa

Szyna znacznikéw identyfikacji napedu
Opcjonalny panel, dostepny jako

diody LED o wysokiej jasnosci lub
wielojezyczny tekstowy ekran LCD

Tabliczka znamionowa napedu

Ztacza wyjs¢ zasilania do silnika
ze zdejmowanymi pokrywami

Sprzezenie zwrotne napiecia
twornika wykorzystywane przez
stycznik DC oraz wspdlne systemy
magistrali DC falownikow

Karta Smartcard do
przechowywania parametrow
oraz wiasnego programu aplikacji

Standardowy wbudowany

port komunikacji Modbus do
programowania przy uzyciu
komputera oraz tgczenia z innymi
urzgdzeniami

Bezpieczniki do ochrony
pola (wymienny wktad)

Pokrywa zaciskéw bezpieczenstwa

Zintegrowany kontroler pola

Ostona palcéw bezpieczenstwa

3 uniwersalne gniazda opcjonalnych
modutéw komunikacyjnych, wejs¢/
wyj$c¢, sprzezenia zwrotnego oraz
automatyki/kontroleréw ruchu

Zaciski wtykowe wejsé/wyjsé,
przekaznikdw, sprzezenia zwrotnego
obrotomierza, enkodera oraz styk
testowy prgdowego sprzezenia
zwrotnego do precyzyjnego
dostrajania petli prgdowej twornika

Port komunikacyjny do zewnetrznego
kontrolera pola

Solidny system organizacji kabli
zapewniajgcy punkt uziemienia
dla ekranowanych przewoddéw
sterujgcych

Porty komunikacyjne do
réwnolegtego fgczenia napeddw
(tylko rozmiar 2)

www.controltechniques.com 5



L atwa instalacja
rozbudowanych
systemow kontroli
| monitorowania

Skuteczniejsza kontrola pola silnika
«  Standardowo wbudowany kontroler pola

» Zapewnia doskonatg kontrole pola wigkszosci silnikow DC

» Pozwala ograniczy¢ potrzebe stosowania komponentéw zewnetrznych
Rozbudowana kontrola pola przy uzyciu FXMP25

»  Sterownik FXMP25 mozna kontrolowa¢ cyfrowo z wykorzystaniem
standardowego zlgcza RJ45, co umozliwia konfiguracje przy uzyciu
standardowych parametréw napedu

FXMP25 mozna takze uzytkowac¢ w trybie samodzielnym przy uzyciu
zintegrowanego panelu sterowania i wyswietlacza

Rozbudowana konstrukcja systemu

*  Wentylatory radiatoréw s3 inteligentnie sterowane i pracuja tylko w razie potrzeby,
co zwieksza niezawodnos¢ i pozwala ograniczy¢ wymagang konserwacje

Osiemnascie roznych modutéw opcjonalnych umozliwiajgcych dostosowanie
napedu do wiasnych potrzeb: Fieldbus, Ethernet, wejscia/wyjscia, dodatkowe
urzadzenia sprzezenia zwrotnego oraz kontrolery ruchu

Projektant systemu napedowego moze wbudowaé funkcje automatyki i kontroli
ruchu w napedzie, co pozwala wyeliminowac¢ ograniczajgce wydajnos¢
opo6znienia komunikacji

Szybka instalacja, konfiguracja i monitorowanie
»  Szybka i prosta instalacja
*  Mozliwos¢ konfiguracji przy uzyciu opcjonalnych wymiennych paneli sterowania

*  Zaawansowane funkcje autostrojenia pomagajg uzyskac¢ optymalne parametry
maszyny

www.controltechniques.com




Oprogramowanie PC i narzedzia na karcie
Smartcard zapewniajace szybkie uruchomienie
Oprogramowanie Control Techniques utatwia dostep do zestawu

funkcji napedu. Pozwala zoptymalizowa¢ parametry napedu, tworzy¢
kopie zapasowe konfiguracji oraz konfigurowa¢ sie¢ komunikacyjna.

CTSoft

Nasze narzedzie konfiguracyjne do uruchamiania, optymalizacji

i monitorowania napedu pozwala wykonywa¢ nastepujgce

czynnosci:

*  Uruchamianie napedu przy uzyciu kreatoréw konfiguracji

*  Odczyt, zapis i tadowanie konfiguracji do napedu

»  Zarzadzanie danymi na karcie Smartcard napedu

»  Wizualizacja i modyfikacja konfiguracji przy uzyciu
animowanych schematow

*  Wszystkie dane silnikéw wprowadza sie w rzeczywistych
jednostkach, a w oknie wartosci granicznych pragdu pojawig sie

obliczone ustawienia parametréw na podstawie temperatury
otoczenia i wymaganych parametréw przecigzenia

CTScope
Oprogramowanie oscyloskopu napedu do wyswietlania i analizy
zmian warto$ci w napedzie.

*  Mozliwosé regulacji podstawy czasowej pozwala rejestrowac
szybkie przebiegi podczas dostrajania oraz trendy
dtugoterminowe

* Rozwigzanie na bazie tradycyjnego oscyloskopu utatwia
obstuge wszystkim inzynierom

Smartcard

Karta Smartcard stanowi pamigé zapasowg dostarczang
z kazdym urzadzeniem Mentor MP.

Przechowywanie parametréw i programu

Uproszczenie konserwacji i uruchomienia napedu
Szybka konfiguracja w przypadku sekwencyjnej budowy
maszyn

Mozliwos¢ zapisania aktualizacji maszyny na karcie
Smartcard i przestania do klienta w celu instalacji

www.controltechniques.com 7



Mentor MP — niezréwnana elastycznos¢ integraciji

Tryb sterowania

Sprzezenie zwrotne Sprzezenie zwrotne Sprzezenie
szacowanej predkosci obrotomierza zwrotne enkodera
Kontrola pola

Opcje Standardowe

=4

Mentor MP w trybie FXMP25 Zintegrowana
pola powyzej 25 A Kontrola pola kontrola pola
do 25A Rozmiar 1: 8 A

Rozmiar 2: 20 A

Interfejs programowania i obstugi napedu

Opcje Standardowe
Interfejs operatora . Panel MP LCD Panel SM Smartcard
A N X
FREE ) | z oprogramowaniem MP  LED standard

Scftware”’

r

(eye)e

v”%TSoft

CT'Scope

0o [
Wejscia/wyjscia

Standardowe Opcje

SM-1/0 32 SM-I/O Plus SM-I/O Lite SM—I/O Timer SM-I/O 120 V SM-PELV ZDALNE I/0

}

Scentralizowany PLC/kontroler ruchu

—pmmEp et tTS

7 cyfrowych
wejsciwyjsc

5 analogowych
wejsé/wyjsc

2 przekazniki
typu C

PC

Kontroler ruchu
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Standardowe Opcje Aplikacje z PLC lub z funkcjg kontroli ruchu

Wbudowany SM-Applications Lite V2 SM-Applications Plus SM—-Register
sterownik PLC

tatwy w obstudze wbudowany Wydaijny kontroler Woydajny kontroler Szybki ruch i kontrola
uktad PLC z logikg drabinkowg  automatyki z dedykowanym automatyki z siecig rejestrowania
doskonale sprawdza si¢ przy mikroprocesorem faczaca napedy i petnymi
zerowych kosztach w prostych ~ zapewniajgcym peten dostep mozliwosciami ruchu
aplikacjach wymagajacych do parametréw napedu
dodatkowych funkcji napedu
Konfiguracja przy uzyciu Konfiguracja przy uzyciu Konfiguracja przy uzyciu  Konfiguracja przy uzyciu
oprogramowania SyPTLite oprogramowania SyPTLite oprogramowania oprogramowania
lub SyPTPro SyPTPro SyPTPro

Komunikacja

Standardowe Opcje

Modbus
RTU

SM-EtherCAT SM-Profibus DP-V1 SM-Interbus

Sprzezenie SM-DeviceNet SM-Ethernet SM-CANopen SM-PROFINET
zwrotne

Standardowe Opcje

SM-Universal Encoder Plus SM-Encoder Plus SM-Encoder Output Plus

Szacowana predkosé —
Obrotomierz
Enkoder
Akceptuje lub replikuje wszystkie Wejscie Wejscie/wyscie buforowe
standardowe rodzaje sprzgzenia  przyrostowe enkodera przyrostowego

zwrotnego, wejs¢ i wyjsé

www.controltechniques.com 9



Inteligencja
napedu Mentor MP
| integracja systemu

Mozliwos¢é programowania wbudowanego
kontrolera przy uzyciu oprogramowania
SyPTLite

*  Naped Mentor MP jest wyposazony we wbudowany kontroler
programowalny. Mozna go konfigurowac przy uzyciu
oprogramowania SyPTLite — fatwego w obstudze edytora
programu logiki drabinkowej — odpowiedniego do modyfikacji
logiki przekaznikéw lub uktadéw PLC w prostych aplikacjach AT AT
kontroli napedu

SyPTLite

Mozliwos¢ tworzenia indywidualnych rozwigzan
do modutéw aplikacji przy uzyciu SyPTPro

+  SyPTPro to rozbudowane $rodowisko tworzenia systeméw
automatyki, ktére pozwala programowac indywidualne
rozwigzania do systemow z jednym lub wieloma napedami

Srodowisko programowania w petni obstuguije trzy
standardowe jezyki: Blok funkcji, drabinka i tekst strukturalny.
Kontrole ruchu mozna konfigurowaé przy uzyciu nowego
jezyka ruchu PLCopen obstugujgcego wiele osi

Mozliwos¢ tworzenia inteligentnych

systemow sieciowych przy uzyciu CTNet

*  CTNet - szybka, deterministyczna sie¢ tgczy napedy,
uktady SCADA oraz wejscia/wyjscia, pozwalajgc zbudowac

inteligentny system sieciowy z mozliwoscig programowania
i komunikacji przy uzyciu oprogramowania SyPTPro

www.controltechniques.com




Wysoka wydajnos¢ automatyki

Opcjonalne moduty Control Techniques SM-Applications
zawierajg osobny wydajny mikroprocesor umozliwiajgcy
wykonywanie programéw. Pozwala to zwolni¢ zasoby procesora
napedu, aby zapewni¢ najwyzszg mozliwg wydajnos¢ silnika.

Moduty SM-Application sg dostepne w wersji SM-Application
Plus oraz SM-Application Lite V2.

+  Oba moduty stanowig odpowiedz na problemy
zwigzane z automatykg — od prostych sekwencji
uruchomienia/zatrzymania pojedynczego napedu do
bardziej ztozonych rozwigzan kontroli maszyn i ruchu

*  Moduty SM-Applications zapewniajg dostep w czasie
rzeczywistym do wszystkich parametréw napedu oraz
do danych z wejsé/wyjs¢ i innych napedéw

SM-Applications Lite

SM-Applications Plus dodaje nastepujace mozliwosci:

Wejscia/wyjscia — modut jest wyposazony w dwa
wejscia cyfrowe oraz dwa wyjscia cyfrowe przeznaczone
do szybkich operacji wejscia/wyjscia takich jak
rejestrowanie potozenia i uruchamianie sitownikéw
Szybki port szeregowy — modut zawiera port
komunikacji szeregowej obstugujgcy wiele
wbudowanych protokotéw stuzacych do podtgczania
urzgdzen zewnegtrznych takich jak panele interfejsu
uzytkownika. Sg to tryby podrzedne CT-ANSI, Modbus
RTU w trybie nadrzednym i podrzednym, Modbus
ASCII w trybie nadrzednym i podrzednym oraz 3

tryby uzytkownika. Dostepne sg konfiguracje dwu-

i czteroprzewodowe.

Komunikacja pomiedzy napedami — opcjonalne moduty
SM-Applications Plus obejmuja szybka sie¢ napedéw

o nazwie CTNet. Sie¢ zostata zoptymalizowana pod
katem inteligentnych systeméw napeddw, zapewniajac
elastyczng komunikacje typu peer-to-peer

SM-Applications Plus

www.controltechniques.com 11



Elastycznosc

komunikaciji
maszyny
Mentor MP

Potaczenie Fieldbus lub Ethernet z gtéwnym
kontrolerem z wykorzystaniem réznego rodzaju
opcjonalnych modutéw komunikacyjnych

Serwonaped AC

Komputer do programowania
i monitorowania przy uzyciu
rozwigzan CTSoft, CTScope,
SyPT lub OPC. Potgczenie

z wykorzystaniem tgczy
szeregowych, Ethernet, USB
lub CTNet

www.controltechniques.com




Komunikacja Fieldbus

Dostepne sa ro6znego rodzaju opcjonalne moduty do
wszystkich powszechnie stosowanych przemystowych
sieci Ethernet Fieldbus takich jak Ethernet/IP i Profibus,
a takze do sieci serwomechanizméw takich jak Ethercat.

Prosta bramka

Systemy SM-Applications oraz CTNet pozwalajg
projektowac proste bramki, w ktérych klienci moga tworzyé
interfejsy z wykorzystaniem wybranego interfejsu Fieldbus
lub Ethernet. Takie rozwigzanie zwigksza wydajnos¢
maszyny, utatwia zapewnienie zgodnosci ze specyfikacjami
klienta w zakresie tagcznosci Fieldbus oraz pomaga chronié
wiasno$c intelektualng.

o | B 2
o o
g = =
£ | &5 | &
£% | 5 5
Ochrona wtasnosci intelektualnej v 4 v
Programowanie SyPTLite v v
Programowanie SyPTPro v v
Srodowisko wielozadaniowe v v
Mozliwosci kontroli ruchu v (4
Sie¢ napedéw CTNet (4
Port szeregowy 4
Szybkie /0 v

Interfejs operatora
jest podtgczony z

wykorzystaniem tgcza
szeregowego, Fieldbus

lub Ethernet

- f.

]
L)
'

T WK

Potgczenie Ethernet
zapewniajgce zdalny dostep,
tacznos¢ bezprzewodowg
oraz zarzadzanie zasobami

Zdalne wejscie/wyjscie
podtaczone do sieci

N
a?

i —

| ~—

Wydajna sie¢ stworzona w celu integracji maszyn.
Zapewnia tgcznosé pomiedzy komputerami, interfejsami
operatora, wejsciami/wyjsciami oraz innymi napedami
Control Techniques

www.controltechniques.com
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Wymiana urzadzen
Mentor |l na
Mentor MP

Produkty Mentor Il znajduja sie aktualnie na koncu fazy konserwacji i najprostszg strategia zabezpieczenia dostepnosci zaktadu jest
zastgpienie ich rozwigzaniami Mentor MP.

Projekty modernizaciji
»  Od etapu projektowania zapewniona jest fatwa integracja z istniejgcymi silnikami, zrédtami zasilania, osprzetem i sieciami komunikacyjnymi
*  Mentor MP pozwala uzyska¢ odpowiednig wydajnos¢ i mozliwosci stosowanych rozwigzan przy minimalnych kosztach migracii
Latwos¢é migracji
Produkty Mentor MP zostaly zaprojektowane w taki sposéb, aby dotychczasowi uzytkownicy rozwigzan Mentor || mogli w tatwy
sposob przej$¢ na nowa platforme
Wszystkie lokalizacje zaciskéw zasilania i punkty montazowe zostaty zachowane

W klasie 900 A urzadzenia Mentor MP charakteryzujg sie znacznie mniejszymi rozmiarami obudowy w poréwnaniu z serig Mentor Il.
Mniejsze s3 takze wymagania dotyczace kabli, co pozwala tworzy¢ konfiguracje réwnolegte o wysokiej gestosci mocy bez potrzeby
stosowania niestandardowych szyn magistrali

Oprogramowanie CT Soft zawiera wbudowany kreator migracji, ktéry utatwia przenoszenie parametréw napedu i programow

UWAGA: Sekcja kontroli w obudowie Mentor MP 2C oraz 2D jest o0 90 mm gigbsza niz w przypadku urzadzen Mentor Il. Jesli zwigkszenie gtebokosci nie jest mozliwe, prosimy o kontakt z dostawca
Control Techniques, ktory zaproponuje inne rozwigzania.

Kontrola pola silnika
*  Wbudowany kontroler pola stanowigcy standardowy element kazdego urzadzenia Mentor MP
» Zapewnia doskonatg kontrole pola wiekszosci silnikéw DC

» Pozwala ograniczy¢ potrzebe stosowania komponentéw zewnetrznych

Zewnetrzny kontroler pola silnika jest zalecany w nastepujacych sytuacjach:
Wymagany prad pola jest wiekszy niz dostarczany przez standardowy naped, do 25 A. Na przyktad w przypadku starszych silnikéw o
niskich napieciach pola
Wymagane jest szybsze zmniejszanie pola niz jest to dostepne w przypadku standardowych mostkéw pola z kontrolg potéwkowg

Rozwigzania mozna implementowac z wykorzystaniem prostego odwracania pradu pola, bez odwracania twornika, jesli nadal mozliwe
jest zapewnienie odpowiedniej dynamiki maszyny

www.controltechniques.com




Cykl zyciowy
Mentor MP zastepuje Mentor Il

Produkty Mentor MP sg w stanie catkowicie zastgpi¢ instalacje oparte na modelach Mentor Il, usprawniajgc ich dziatanie.
Tym samym produkty Mentor |l przechodzg do nastepnego etapu swojego cyklu zyciowego.

Stan cyklu zyciowego Mentor Il

2009 31 grudnia 2016

Aktualny produkt | Starszy produkt | Serwis |  Przestarzaly |

Z koncem 2016 roku produkty Mentor Il przejdg do kategorii produktow przestarzatych. Oznacza to, ze czesci do napraw
i przegladow nie bedg juz dostepne. Zalecamy wszystkim uzytkownikom modernizacje do najnowszej generacji produktow
na tym etapie.

www.controltechniques.com 15
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Konfiguracja duzej mocy

W przypadku wyzszych pragdéw twornika i w celu zminimalizowania harmonicznych rozwigzania Mentor MP zostaly wyposazone
w standardowe funkcje pozwalajgce zaimplementowac ponizsze konfiguracje. W przypadku réwnolegtego taczenia urzadzen
Mentor MP nalezy uwzgledni¢ obnizenie pragdu twornika na poziomie 5%. Mozliwos$¢ sterowania do 7030 A.

Rownolegly — 6-impulsowy Roéwnolegly — 12-impulsowy

)\Do 4 réwnolegle

|

Urzgdzenie nadrzedne Follower Urzadzenie nadrzedne Follower

{ { { Mostek
<
- - oy Ryglowanie

Tyrystor - Prad

Sterowanie i Wymaganie

Mostek posredni
Dtawik

|

YA\

Réwnolegly — 24-impulsowy

Iy A JETYN

fazy

Urzadzenie nadrzedne Follower Follower Follower

Mostek 4 Mostek

= Ryglowanie = Ryglowanie = yglowanie

Wymaganie
Mostek posredni Mostek posredni
Dtawik Dtawik
Mostek posredni
Dtawik
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Mentor MIP

| rozwigzania
z silnikami DC

Rozwigzania z silnikami i napedami

Napedy DC Control Techniques Mentor MP i silniki DC
Leroy-Somer stanowig cato$ciowe rozwigzanie. Obie firmy
sg liderami jakosci i technologii, dostarczajac najlepsze
mozliwe kombinacje silnikow i napedéw. Wydajne silniki
DC w potgczeniu z regulowang kontrolg predkosci stanowig

dopasowane i zoptymalizowane energetycznie rozwigzanie.

Silniki DC o wysokiej wydajnosci

Firma Control Techniques ma dostep do kilku innych serii
silnikow DC, co pozwala objgé¢ caty zakres mocy napedow
DC Mentor MP.

Silniki DC Leroy-Somer LSK
w kwadratowej obudowie:

e 2-750 kW (3 — 1000 KM)
* 50 -6600 Nm
* Rozmiar obudowy: 112 — 355 mm
« IP23S, IP44R, IP55R, IP55 z wymiennikami
» Tryb pracy S1
Termistory PTC

Wymuszona wentylacja chtodzgca IC06 ze standardowym
filtrem poliestrowym

Izolacja klasy H

3-fazowe zasilanie w uktadzie petnego mostka
Skrzynka zaciskdw w dowolnej pozyciji
Wymuszona wentylacja gérna

Typ obrotomierza REO444

Kwadraturowe enkodery przyrostowe/enkodery
czestotliwosci i kierunku

www.controltechniques.com




Zgodnos¢

*  Maksymalna wilgotno$¢ 95% (bez kondensaciji) przy »  Temperatura przechowywania -40 °C do +70 °C
temperaturze 40 °C +  Odporno$é elektromagnetyczna zgodna z normg
+  Temperatura otoczenia od -15 °C do +40 °C, 55 °C EN 61800-3 i EN 61000-6-2
w przypadku obnizenia wartosci znamionowych +  Odporno$¢ na zaktécenia zgodnie z normg IEC60146-1-1
*  Wysokos¢: 0 do 3000 m, w przypadku obnizenia wartosci klasa A
zn;(;gi(())nowych 1% na kazde 100 m pomigdzy 1000 m +  IEC 61800-5-1 — bezpieczenstwo elektryczne
a m

« IEC61131-21/0

+  Drgania: Przetestowano na zgodnos¢ z normg . -
IEC 60068-2-64 Stopien ochrony EN 60529

o . . « UL508C
*  Wytrzymatos¢ na wstrzgsy mechaniczne zgodnie
z normg IEC 60068-2-29 * EN61000-6-4 EMC - z opcjonalnymi filtrami EMC

e Zgodnos$é RoHS

Kody zaméwienia

Naped DC Pole zewnetrzne

MP1200A4R FXMP25
MP - FX -
Platforma Mentor Pole
zewnetrzne

Maksymaliny ciagly
prad twornika MP -

. o — Platforma Mentor
Znamionowe napiecie zasilania

4= 480V 24V do 480 V -20% +10% 25 - Maksymalny
5= 575V 500V do 575V -10% +10% prad pola (A)
6 = 690V 500V do 690 V -10% +10%

R - praca 4-kwadrantowa
Brak - praca 2-kwadrantowa

Uwaga: Podczas zamawiania nalezy wybra¢ wymagane opcje interfejsu.

Prad Prad Wymiary gabarytowe

" Kwadrant;
480V 1SV 690V | Obudowa | twornika [ pola | Szerokosé | Wysokosé | Giebokosé | ' oo™
EN/IEC EN/IEC e Ay A) o ) o) pracy
cULus cULus do 600 V

MP25A4(R) MP25A5(R) 25
MP45A4(R) MP45A5(R) 1A 45 293 mm 444 mm 222 mm 2i4
MP75A4(R) MP75A5(R) 75 .
MP105A4(R) MP105A5(R) 105
MP155A4(R) MP155A5(R) 1B 155 293 mm 444 mm 251 mm 2i4
MP210A4(R) MP210A5(R) 210
MP350A4(R) MP350A5(R) MP350A6(R) 350
MP420A4(R) 2A 420 .
495 mm 640 mm 301 mm 2i4
MP470A5(R) MP470A6(R) 470**

MP550A4(R) 550
MP700A4(R) MP700A5(R) MP700A6(R) 700
MP825A4(R) MP825A5(R) MP825A6(R) 2B 825** 20 495 mm 640 mm 301 mm 2i4
MP900A4(R) 900
MP1200A4 MP1200A5 MP1200A6 1200

2C 555 mm 1050 mm*** 611 mm 2
MP1850A4 MP1850A5 MP1850A6 1850
MP1200A4R  MP1200A5R MP1200A6R 1200

2D 555 mm 1510 mm*** 611 mm 4
MP1850A4R  MP1850A5R MP1850A6R 1850

*Prady znamionowe zostaty podane dla temperatury 40 °C przy przeciazeniu 150% przez 30 s. **W przypadku tych parametréow przy napieciu 575 Vi 690 V
czas przecigzenia 150% wynosi 20 s w temperaturze 40 °C oraz 30 s w temperaturze 35 °C. ***Wysoko$¢ obejmujgca opcjonalnie montowang pokrywe kanatu
wylotowego wynosi 1252 mm w przypadku rozmiaru 2C oraz 1712 mm w przypadku rozmiaru 2D.

Wartosé 7030 A mozna uzyskac poprzez réwnolegte potgczenie napedéw Mentor MP
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Dotacz do nas:

twitter.com/Nidec_CT
www.facebook.com/NidecControlTechniques
youtube.com/c/nideccontroltechniques

theautomationengineer.com (blog)

Nl

—All for dreams

www.controltechniques.com
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