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Unidrive M — Endustriyel uygulamalara
yonelik suruci ailesi

Unidrive M, endustriyel uygulamalara yonelik tasarlanmis
bes degisken hizli sirtictiden olusan bir slrtcu ailesidir.

Her Unidrive M modeli, kapsamli pazar arastirmalarinin
sonuglari isiginda 6zel uygulama ihtiyaclarina yonelik
tasarlanmistir. Unidrive M, alinmis 21 patent ve basvurusu
yapilmig 42 patenti kapsayan en guncel suricu teknolojisi ile
endustrinin gelecegdini olusturmaktadir.

Unidrive M opsiyon modiilleri ile
entegrasyon, otomasyon ve haberlesme
saglayin

Unidrive M, suricunin mevcut sistemlerle sorunsuzca entegre
olmasina olanak saglayan cok ¢esitli opsiyonel moddlleri ve
arayz birimlerini destekler. Opsiyonlar arasinda geri besleme,
iletisim, uygulamalar (PLC'ler Gizerinde), I/O (Giris/Cikis) ve
zenginlestirilmis guvenlik 6zellikleri yer alir.

Unidrive M, surlci ve SI moddilleri arasinda, tepki suresini
iyilestiren yliksek hizli paralel haberlesme kanali kullanir.
iletisim arayizleri, performans ve birlikte calisabilirligi saglamak
Uzere ilgili standartlara uyumu agisindan bagimsiz kuruluglarca
onaylanmistir.

MCi200/MCi210 opsiyonlari, Unidrive M'in makine kontrol
kapasitesini, en son nesil mikroiglemci teknolojisi kullanarak
Onemli élgtide artirir. Bu modidiller, sektér standardi IEC61131-3
programlama ortami kullanilarak yapilandirilir.

Bu 6zelligi, timlesik performasiyla birlikte Unidrive M'i sektor
lideri endustriyel sirtcusu kilar.
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Bu kilavuz, Unidrive M'in asagidakileri de iceren kapsamli
opsiyon moddilleri serisine genel bir bakis saglamak Uzere
tasarlanmistir:

islevi hakkinda bir agiklama
Baslica teknik 6zellikler

Unidrive M suruculerle uyumluluk
Terminal agiklamalari

Guvenlik
iletisim

Geri Besleme
Ek 1/0

Tus takimlari

. Siiriicti Arayliz Uniteleri
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Unidrive M Opsiyon Modulune Genel Bakis

Asagidaki tablo, Unidrive M Urln ailesi suruculerle ¢aligan tim opsiyon modiillerini 6zetlemektedir. Her birine iliskin ayrintil
bilgi, bu kilavuzun ilerideki sayfalarinda incelenebilir.

Unidrive M opsiyon modiilii 6zet tablosu

Uygulanabilen modeller
M101 | M200 | M300 | M60O | M700

Opsiyon Tip

Sistem Entegrasyonu (Sl) Modiilleri
MCi200

MCi210 Makine Kontrol

Sl-Applications Plus
-—-——

SI-Ethernet

SI-PROFINET

SI-EtherCAT

SI-CANopen

SI-PROFIBUS

Sl-DeviceNet

SI-Encoder

letisim

- Geri Besleme
Sl-Universal Encoder

SI-I/0 Ek 1/0
Tus Takimlan
Sabit LED'li tus takimi

Hiz referans potansiyometreli sabit LED'li tug
takimi

Uzak Tus Takimi Kullanici arayizu
Kl-Keypad
Kl-Keypad RTC

Siiriicii arayiiz birimleri
SD Kart Adaptort
Smartcard
o Yedekleme
Al-Back-up Adaptoru
Al-Smart Adaptori
Al-485 Adaptori
Kl-485 Adaptori iletisim

CT USB lletisim kablosu

*bir adaptor de gerektirir
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Unidrive M Uuzerinde opsiyon modulu arayuz konumlari
M101 - M300

RS485 iletisimi icin Al-485 Adaptor (sadece M200 - M300 model

surlcdler igin) o
Al-Smart Adaptori parametre

o
' kopyalama ve uygulama
Al Backup Adaptori, sdrlctnin, parametre klonlamasi igin bir SD E ! ] programlarti igin 4 GB dahili bellek
o= o

kart kullanmasina olanak tanir ve 24 V yedek i¢in giris gérevi yapar ve 24 V yedek girisi icerir

Suriictiniin RS485 ile iletigim o

kurmasini saglayan adaptor | Panel montaji (M200 -

M700 serisi suruciler) igin
kullanilabilen opsiyonel IP66
(NEMA4) Uzak Tus Takimi

istege bagli iletisim ve ek G/C igin Sistem Entegrasyonu (SI)
moduill yuvasi (sadece M200 - M300 model suriculer igin)

M600 - M700

Smartcard yuvasi / Parametre, PLC ve
Hizli kurulum ve Ustiin ariza tespitine yonelik ok hareket programi saklamak igin SD kart
dilli LCD tus takimlar serisi; Modbus RTU uzerinde

RS485 yoluyla ek iletisim icin KI-485 Adaptor

Panel montaji (M200 -
M700 serisi surdculer) igin
kullanilabilen opsiyonel IP66
(NEMA4) Uzak Tus Takimi

lletisim, 1/O (Giris/Cikig), ilave geri besleme
cihazlari ve otomasyon/hareket kontrolérleri
(MCi) igin Sistem Entegrasyonu (SI) modil

yuvalari

*  M600 ve M700'de 3 yuva
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Makine Kontrol Modulleri

Unidrive M'in MCi200 ve MCi210 moddilleri, Unidrive M700'de
goémiuli Gelismis Hareket Kontrolord ile birlestirildiginde
makinenin kontrol kapasitesini artirir. Ek makine bilegenlerinin
ve uygulama yaziliminin kolayca baglanabilmesine olanak
taniyan MCi200 ve MCi210, komple bir uygulama ¢6zimu
olusturur. Yuksek diizeyde esnek tak-calistir opsiyon moddil
formati sayesinde, sistem tasarimi, PLC'lere ve harici

ilave ekipmanlara duyulan gereksinim ortadan kaldirilarak
kolaylastirihr. Makine kontrolline ulasmak, Unidrive M'in,
sektor standardi agik IEC 61131-3 programlama ortamindan
yararlanan kullanici dostu Machine Control Studio
programlama yazilimi sayesinde hizli ve kolaydir.

MCi200 ve MCi210 makine kontrol moddlleri sunlari saglar:

Yiiksek performansli makine kontrolii — ylksek hizl
250 piletisim, optimum performans saglar.

Yiksek bant genisligi — MCi210'un ikinci Ethernet portu
sayesinde ¢oklu siriici ve motor eksenlerini kontrol eder.

Optimum kullanim kolayhgi — Unidrive M'in, yogun insan
odakli tasarim arastirmalarina ve sektor standardi IEC 61131-3
programlama ortamina dayanilarak gelistiriimis programlama
yazilimiyla, makine kontrol programlarini hizla olugturur.

Open environment — Standard IEEE 1588 Ethernet ve
IEC 61131 yazihmi, bilesen baglantisi secimini gliglendirerek,
aclik makine kontrol programlamasina olanak saglar.

Streamlined machine design — 'eklenti' opsiyon modiil formati;
daha az kablo, daha az fiziksel alan gereksinimi ve daha disuk
maliyet ve daha fazla dizayn sadeligi anlamina gelir.

Kullanici tarafindan programlama

MCi200 ve MCi210 moddilleri, Machine Control Studio
programlarini kullanabilir. Bu, Yapilandiriimis Metin (ST),
Merdiven Semasi (LD), islev Blok Semasi (FBD), Sirali
islev Tablosu (SFC) ve Talimat Listesi (IL) dahil olmak
Uzere, IEC 61131-3 standardi programlama dillerinin besini
de destekleyen, entegre bir gelistirme ortamidir. Strekli
Fonksiyon Tablosu (CFC) da desteklenmektedir.

Optimum baglanabilirlik

G/C, HMI'lar ve diger aga bagli suriculer gibi harici bilesenler
ile basit entegrasyon, Unidrive M'in entegre standart Ethernet
portlari (RTMoE veya standard protokoller) veya Sl opsiyon
modiilleri (EtherCAT, PROFINET, PROFIBUS, CANopen)
tarafindan desteklenen endustriyel haberlesme aglari
kullanilarak saglanir.

www.controltechniques.com



MCi200 ve MCi210 ’ - M101 | M200 | M300 | M600 M‘7/00

Yiiksek performansli sistemler ve verimli
makineler yaratin

*  MCI moduilleri, gergek zamanl aglarda ayni anda birden
fazla surticli ve motorlari kontrol edebilen kapsamli
programlari ¢alistirir

*  M700'Gn RTMoE (Ethernet uzerinden Gergek Zamanli
Hareket) kullanan yerlesik Etherneti, IEEE1588 V2
tarafindan tanimlanan Hassas Zaman Protokolinu kullanan
surUculer arasinda senkronizasyon ve iletisim saglar

»  Performans, her aga bagh sirtictiye gomli bir hareket
kontrolérli saglanarak en Ust duzeye cikarilir

Kullanici, asagidaki tabloda gosterildigi Gizere, kendisine sunulmus bazi gérevlere sahiptir.

Gorev Aralik

Baslangic Kullanici programi baslatildiginda bir kez gerceklestirilir
Serbest gegis Zaman referansi yok

ClockO
Clock1
Clock2 1 ms artigh ve 1 ms - 24 saat araliginda kullanici tanimli zaman referansi
Clock3
Konum 250 ps artigh ve 250 ps ile < 8 ms araliginda kullanici tanimli zaman referansi
Event0
Event1 .
—— Zaman referansi yok. Bu gorev baslatildi (6rn. Zamanlayici Unite, Ethernet gevrim verileri, vb. tarafindan)
Event3

HataGorevi Zaman referansi yok. Bu gorev, bir kullanici program hatasi Gzerine baslatildi

Saat ve Konum gorevleri dongiiseldir ve kullanici tarafindan ayarlanan bir aralikta galisir. Serbest Gegis gorevi, en dusik
oncelige sahip gérevdir ve iglemci kaynagi izin verdiginde ¢alisacaktir.

MCi210, asagidakiler sayesinde en Ust diizeyde performans saglar:

»  Dahili bir anahtari bulunan iki ilave Ethernet portu

+  PTP (IEEE 1588) senkronizasyonu icin RTMoE yani sira
standart Ethernet protokolleri destegi

*  Modbus TCP/IP master (maksimum 5 digim)

»  Daha hizh veri aligverisi saglayan surtict islemcisine sahip
paralel arayiiz

+  Iki adet ayrilmis Ethernet ag (izerinden gergeklestirilen makine
kontrolli, makine tasariminda daha fazla esneklik saglar

+ 3 adet dijital giris, 1 adet dijital ¢ikis ve 1 adet dijital G/C ile
genisletilmis baglanti

www.controltechniques.com
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Ayrilmig ag kontrolii

Ag 1 A§ 2
Sistem
Kontrolori
Makine 1
MCi
Kontrolori
Ag 3
Makine 2
MCi
Kontrolori
Terminal agiklamalari
Baglanti / aktivite
gostergeleri
Port A Port B O I%‘ (DCI;J::?I /'éfl)(l )
Kurek $ $
konnektor
(4] [s]][s]

Terminal Aciklama

Terminal Aciklama Terminal Aciklama

1 ilet + 1 ilet + 1 Dijital giris 1

2 ilet - 2 ilet - 2 Dijital girig 2

3 Al + 3 Al + 3 Dijital giris 3

4 N/A 4 N/A 4 Dijital /O (Girig/Gikig) 4
5 N/A 5 N/A 5 Dijital gikis 5

6 Al - 6 Al - 6 0V ortak

7 N/A 7 N/A

8 N/A 8 N/A

www.controltechniques.com
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. . M101 | M200 | M300 | M600 | M700
Sl-Applications Plus ’ y

Sl-Applications Plus modiili, Unidrive SP kullanicilari igin hizl
ve basit yikseltme saglamak lizere, Unidrive M700 ile yeniden
derlenecek ve calistirilacak SyPTPro uygulama programlarina
izin verir. Gergek zamanli kontrol igin CTNet veya CTSync
kullanan SM-Applications Plus moduli bulunan Unidrive

SP siriculerine bagl uygulamalar, sistem performansini
bozmadan hizli bir sekilde Unidrive M ve SI-Applications
modulu ile degistirilebilir.

Ozellikleri
*  Geligtirilmis yuksek hizl 6zel mikroiglemci

*  Kullanici programi igin 384 kB Flash bellek

+ 80 kB kullanici program bellegi

*  ANSI, takipgi ve master Modbus-RTU ve takipgi ve master
Modbus-ASCII protokolleri sunan EIA-RS485 portu

* 5 Mbit/sn.'ye varan veri hizi sunan CTNet yiiksek hizli ag
baglantisi

+  Iki 24V dijital giris

+  [ki24 V dijital cikis

*  Gergek zamanli kontrol icin gérev tabanli programlama
sistemi

»  CTSync ana pozisyon referansini bir ag Gizerindeki birden
fazla surticlye dagitir. Hiz, pozisyon ve moment gevrimlerinin
250 ps zaman referansina ulagan donanim senkronizasyonu

Terminal agiklamalari

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13
1 oVvsC EIA-RS485 portu igin 0 V baglanti
2 /IRX EIA-RS485 Alma hatti (negatif). Gelen
3 RX EIA-RS485 Alma hatti (pozitif). Gelen
4 /TX EIA-RS485 iletme hatti (negatif). Giden
5 > EIA-RS485 iletme hatti (pozitif). Giden
6 CTNETA | CTNet veri hatti
7 CK:a-Il-I,\klaEr;rl CTNet i¢in Kalkan baglantisi
8 CTNET B | CTNet veri hatti
9 oV Dijital 1/0 (Girig/Cikis) icin 0 V baglant
10 DIO Dijital giris 0
1 DI1 Dijital giris 1
12 DOO0 Dijital ¢ikis 0
13 DO1 Dijital ¢ikis 1

www.controltechniques.com 9
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Guvenlik Sistemi Entegrasyon Modulu

M101

M200 | M300 | M600 | M700

L -C'.‘*”-.

RoHS

Compliant

v v

SI-Safety modiild, son kullanicilarin korunmasi igin Unidrive M'in glivenlik kapasitesini artirir. Modil ayrica, makinenin galismama
surelerinin sikligini azaltan givenlik 6zellikleri ile makinenin tretkenligini de artirir. Makinelerin en kati glivenlik standartlarina
ulagmasini saglayan Sl-Safety, harici glivenlik PLC'leri ve diger bilesenlere gerek kalmadan makine ebadini azaltir ve insa

maliyetini disurdr.

o Uretkenligi artinr: Sl-Safety, bir makinenin kesinti sonrasi kapatiimasina gerek kalmadan yavaslamasina veya durmasina

olanak taniyan islevselligi sayesinde,

c¢alismama surelerini minimize eder.

«  Gelistirilmig kullanici giivenligi: Aralarinda Safe Stop (Emniyetli Durdurma) ve Safe Operating Stop (Emniyetli isletim
Durdurma) fonksiyonlarinin da bulundugu 6zellikler son kullanici gtivenligini nemli dlgude artirirken, Safe Limited Speed
(Emniyetli Sinirl Hiz) ve Safe Limited Position (Emniyetli Sinirli Konum) ile makinenin emniyetli calismasini da gelitirir.

¢ Enyiiksek giivenlik seviyesine ulasir: SI-Safety, IEC 61800-5-2 islevsel glivenlik standartlarina gore elekitrikli endistriyel
bilesenler igin ulagilabilir en yiksek glivenlik seviyesi olan SIL3'U karsiladigindan, TUV tarafindan onaylanmistir.

Standart Glivenlik Fonksiyonlari:

SI-Safety, IEC 61800-5-2 standardinda tanimlanan asagidaki SIL3 glvenlik fonksiyonlarini sunmaktadir:

Givenli Moment Kapama STO Motorun moment Uretmesini engeller. Bu fonksiyon suriicude standart olarak bulunur

Givenli Durdurma 1 SS1 Motora saglanan gugle, kontrolli bir durdurma saglar. Durdurma islemi gergeklestiginde,
guc ortadan kalkar.

Givenli Durdurma 2 SS2 Motora birakilan gugle, kontrolli bir durdurma saglar

Givenli Sinirli Hiz SLS Motorun belirli bir hiz sinirini asmasini engeller

Givenli Sinirli Konum SLP Motorun belirlenen sinirlar dahilinde galismasini saglamak icin mutlak konumu izler

Gilvenli Fren Kontroli SBC Harici glivenlik frenini kontrol etmek amaciyla bir givenli gikis sinyali verir

Gilvenli Galisma Durdurma SOS | Motorun durdurma konumundan sapmasini onler

Guvenli Yon SDI Motorun istenmeyen yonde hareketini 6nler

Guvenli Sinirh Artim SLI Motorun belirlenen konum artisi limitini agsmasini onler

Guvenli CAM SCA | Motor konumu belirlenen bir aralikta oldugunda, bir emniyet sinyali saglar

Giivenli Hiz izleme SSM Motor devri belirli bir sinirin altina dustiuginde bir isaret ¢ikigi verir

Esnek programlama ortami

Giivenlik Standartlari
Bu modul asagidaki guvenlik standartlarini karsilayacak

CTSafePro sekilde tasarlanmistir:

CTSafePro, SI-Safety modulinde tam emniyetli PLC + |EC ve EN 61508: Guvenlikle ilgili elektrikli, elektronik ve
islevselligini acar. Kullanicilarin, daha ileri uygulamalarin belirli programlanabilir elektronik sistemlerin fonksiyonel giivenligi
gereksinimlerini karsilamak tizere kendi guivenlik fonksiyonu « IEC ve EN 62061: Makine gtivenligi, gtivenlikle ilgili

bloklarini gelistirmeleri icin elemanlari birlestirmesine olanak

saglar.

Terminal agiklamalari

elektrikli, elektronik ve programlanabilir elektronik kontrol
sistemlerinin fonksiyonel giivenligi

+ ISO ve EN ISO 13849-1: Makine guivenligi - Kontrol
sistemlerinin glivenlikle ilgili pargalari - Bélim 1: Genel
tasarim ilkeleri

RJ45 Durum LED'i . e
1 9 * |EC ve EN 61800-5-2: Ayarlanabilir hizli elektrikli striict
00000000 HDMI sistemleri - Bolim 5-2: Guvenlik gereklilikleri - Fonksiyonel
00000000
10 17(OV)I Tsuut)) \ T
1/0 (Girig/Cikig) Enkoder 2 gli¢ Ariza tespit Enkoder
baglantisi baglantisi programlama Baglantisi

Portu
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1/0 (Giris/Cikisg) Arayiizii

Terminal Simge Fonksiyon
1 SMF11 Dijital IN SMF11
2 SMF12 Dijital IN SMF12
3 SMF21 Dijital IN SMF21
4 SMF22 Dijital IN SMF22
5 SMF31 Dijital IN SMF31
6 SMF32 Dijital IN SMF32
7 SMF41 Dijital IN SMF41
8 SMF42 Dijital IN SMF42
9 EQ.5 Dijital IN E0.5
10 P1 Saatle denetim cikisi P1
11 P2 Saatle denetim gikisi P2
12 STO HISIDE ¢ikisi STO
13 SBC1 HISIDE ¢ikisi SBC1
14 SBC2 HISIDE c¢ikisi SBC2
15 AO0.1 Sinyal ve yardimci ¢ikis AO.1
16 A0.2 Sinyal ve yardimci ¢ikis A0.2
17 L-ENC 1/2 Sensor arayizi GND ENC 1/2 igin sensor gi¢ kaynagi
18 L+ENC2 Sensor arayuzi SUPPLY ENC2 icin sensér gl kaynagi

HDMI enkoder arayiizii

Pin Simge Kodlayici Fonksiyon
(Enkoder)

1 A+(COS+)/DATA+ ENC1 Artis izi A+ / veri kablosu DATA+

2 SHIELD

3 A-(COS-)/DATA- ENC1 Artis izi A- / veri kablosu DATA-

4 B+(SIN+)/CLK+ ENC1 Artis izi B+ / veri kablosu CLOCK+

5 SHIELD

6 B-(SIN-)/CLK ENC1 Artis izi B- / veri kablosu CLOCK-

7 A+(COS+)/DATA+ ENC2 Artis izi A+ / veri kablosu DATA+

8 SHIELD

9 A-(COS-)/DATA- ENC2 Artis izi A- / veri kablosu DATA-

10 B+(SIN+)/CLK- ENC2 Artis izi B+ / veri kablosu CLOCK+

11 SHIELD

12 B-(SIN)/CLK- Artis izi B-/ veri kablosu CLOCK-

13 L+ ENCA1 SUPPLY sensor araylzi icin gl¢ kaynagi
14 L+ ENC1 SUPPLY sensor arayiizi igin glic kaynagi
15 L- ENC1/2 GND sens6r araylizi igin glic kaynagdi

16 L- ENC1/2 GND senso6r araylzi icin glc kaynagdi

17 L+ ENC2 SUPPLY sensor araylizi igin glic kaynagi
18 L+ ENC2 SUPPLY sensor arayiizi icin glic kaynagi
19 NC

www.controltechniques.com
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Haberlesme Sistemi Entegrasyon Modulleri

e M101 | M200 | M300 | M600 | M700
ROV LV S

* Senkronize ¢evrimsel veri alisverisini desteklemez

SlI-Ethernet Ethernet (IEEE 1588 V2 Precision Time Protocol), Terminal agiklamalari

HTTP, SMTP, EtherNet/IP ve Modbus TCP/IP'yi destekler.

Modl, yuksek hizl strtcu erisimi, kiresel baglanabilirlik ve Bagl_gntl /akti\_/ite

kablosuz ag iletisimi gibi BT ag teknolojileriyle entegrasyon gostergeleri

saglamak igin kullanilabilir.

.. Kurek

Ozellikleri: konnektor

»  Gergek zamanli Ethernet (IEEE 1588 V2 Duyarli Zaman
Protokolii), Modbus TCP/IP, EtherNet/IP

* 1 us sapmadan (normalde <200 ns) daha kisa ag
senkronizasyonu

«  Senkron dongusel veri icin 1 ms dongu siresi

»  Gergek zamanli olmayan Ethernet mesajlarini yéneten bir ag N
gegidi araciligiyla bant genisligi korumasi Terminal Aciklama Terminal Aciklama

*  Analtakipgi ve esler arasi iletisim ozellikleri 1 ilet + 1 ilet +

* |P tabanh adresleme 2 ilet - 2 ilet -

+  Ekranli bukiimli gift kabloyla otomatik gegis diizeltmeli tam 3 Al + 3 Al +
dubleks 100 Mbps baglanti olanadi saglayan ikili 100 BASE-TX 2 N/A 2 NA
RJ45 konektdrler

*  Zincirleme baglanti gibi baglanti aglarinin kullanimina olanak 5 NIA 5 NIA
saglayan entegre anahtarlar 6 Al - 6 Al -

«  Her iki port da bir ag anahtari gibi tam dubleks modda calisabilir 7 N/A 7 N/A

»  Ag portundaki etkinligin LED gosterge ile gosterilmesi 8 N/A 8 N/A

Montaj hatt
| [—]
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M300

M600

M700

e M101 | M200
v

v

v

4

SI-PROFINET, Unidrive M'in PROFINET PLC'leri ve aglari ile
haberlegsmesine ve arayliz olugturmasina imkan saglar.
Ozellikleri:

«  Ekranl bUkimli gift kabloyla otomatik gegis diizeltmeli, tam-
dubleks 100 Mbps baglanti olanagi saglayan ikili 100 BASE-TX
RJ45 konnektorler

*  Zincirleme baglanti gibi baglanti aglarinin kullanimina olanak
saglayan entegre anahtarlar

*  Her iki port da bir ag anahtari gibi tam dubleks modda c¢alisabilir
*  PROFINET Gergek zamanl sinif RT_Sinif_1 ve uyum sinifi A

*  Yapilandirma sirasinda belirlenen 2 ms - 512 ms g¢evrim sureleri
*  LLDP ve DCP protokolleri kullanilarak otomatik cihaz degistirme
*  Ag portundaki etkinligin LED gdsterge ile gosterilmesi

»  Ag yapilandirma araci ve GSDML dosyasi tarafindan
yapilandirilan maksimum 64 ¢evrimsel I/O modiil yuvasi
(maksimum 32 igeri ve 32 disart)

*  |1&MO - I1&M4 arasi tanimlama ve bakim fonksiyonlar destegi

Terminal agiklamalari

Kirek
konnektor

Port A

Baglanti / aktivite
gostergeleri

Terminal Aciklama Terminal Aciklama
1 ilet + 1 ilet +
2 ilet - 2 ilet -
3 Al + 3 Al +
4 N/A 4 N/A
5 N/A 5 N/A
6 Al - 6 Al -
7 N/A 7 N/A
8 N/A 8 N/A

www.controltechniques.com
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‘ M101 | M200 | M300 | M600 | M700
A A A

SI-EtherCAT, Unidrive M'in EtherCAT aglari ile baglanmasinave Terminal ag|k|ama|ar|

aray(z olugturmasina imkan saglar. Baglanti / aktivite
gostergeleri

Ozellikleri:
«  Bir segmentte 64.535 adete kadar dugim Kurek
- 100 Mbps veri hizi (100BASE-TX) konnektor

* 250 ps hizda 40 eksen guncellemesi (eksen basina 2 komut
verisi s6zcligu ve 3 geri besleme verisi s6zctgu, bir kontrol
sOzclgl ve temel gevrimsel senkronizasyon verileri bulundugu
varsayllarak)

Port A

. Unidrive M600 - M700 serisi Urtnlerle, 1 ys degerin altinda

segirme -
*  CoE posta kutusu kullanan gevrimsel olmayan veriler
+  CANopen DS-402 profili desteklenir (siriiciiler ve hareket et LLdiatd et Lt
kontroll) 1 llet + 1 ilet +
*  Ag portundaki etkinligin LED gosterge ile gosterilmesi 2 ilet - 2 ilet -
3 Al + 3 Al +
4 N/A 4 N/A
5 N/A 5 N/A
6 Al - 6 Al -
7 N/A 7 N/A
8 N/A 8 N/A

4

i

S

i

Sise dolum hattl
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M300 | M600 | M700

M101 | M200
‘.,f v/

4 v v

Unidrive M'in CANopen araytz modiild, birden

fazla surlcl profili dahil olmak Uzere gesitli profilleri
destekler. SI-CANopen, optimum esneklik sunmak

Uzere tasarlanmistir: 6zellikle islem veri objeleri (PDO)
numaralama sistemi, maksimum dizeyde ¢ok yonlulik
sunmak ve CiA ozelliklerine uyumlulugu muhafaza etmek
icin 6zel olarak tasarlanmigtir.

Ozellikleri:

. Desteklenen veri hizlari (bit/sn): 1 M, 800 k, 500 k,
250 k,125 k, 100 k ve 50 k

* 4iletim ve 4 alma PDQO'lar1 A, B, C ve D desteklenir

*  Uygulamada maksimum esneklik icin bagimsiz
yapilandirilabilen iletim ve alma PDO numaralari (1-511)

«  Tim senkronize ve asenkronize PDO iletisim modlari
desteklenir

«  PDOllar (64 bit 4 TXPDO ve 64 bit 4 RxPDO)
kullanilarak, her yonde toplam 32 byte (16 kelime)

«  Servis Veri Objeleri (SDO), tiim siirlicti ve opsiyon
moddilii parametrelerine erisim saglar

»  Tuketici sinyali

*  Acil durum mesaji tamamlandi bayragi

*+  RxPDO, SYNC ve eksik sinyal olay igleme
*  RxPDO olay tetikleyicileri

«  TxPDO olay tetikleyicileri

+  Tanimlanmamig DSP-402 objeleri igin obje birlesmesi
* 424V back-up gli¢ besleme kapasitesi

Terminal agiklamalari

+24V harici gli¢ kaynagdi (kirmizi)
CAN-H pozitif veri hatti (beyaz)
Kablo ekrani (6rgtilti kaplama)
CAN-L negatif veri hatti (mavi)
0V harici gli¢ kaynagdi (siyah)
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’ M101 | M200 | M300 | M600 | M700
4 v v v

Unidrive M'in PROFIBUS-DP araytiz modiilu takipgi baglantisina Terminal ag|k|ama|ar|
olanak sagdlar. Genisletilmis 1/0 (Giris/Cikig), ag gegcidi islevselligi

gibi ilave fonksiyonlar eklemek veya ilave PLC 6zellikleri RXD/TxD-P (Kirmizi) Kablo korumasi
icin, coklu SI-PROFIBUS modiillerini veya SI-PROFIBUS ve CNTR-P (boncuklu koruma)
diger opsiyon moddl tiplerinin bir kombinasyonunu kullanmak 0VISO

mumkandar. (sadece Kilf

Ozellikleri sonlandirmak igin)
zellikleri:

»  Desteklenen veri hizlar (bit/sn): 12 M, 6,0 M, 3,0 M, 1,5 M,
500 k, 187,5k, 93,75 k, 45,45k, 19,2 k, 9,6 k

. Maksimum 32 giris ve 32 ¢ikis ¢cevrimsel veri kelimeleri RxD/TxD-N (Yesil)
desteklenir +5V ISO

. . . d
«  PROFIdrive profili (V2 & V4) desteklenir sonlan dlm(]zak .2.?3

*  Cevrimsel olmayan veri kanali desteklenir
»  Paralel cevrimsel olmayan/gcevrimsel veri iletigimi

’ M101 | M200 | M300 | M600 | M700
v/ v/ o/

Sl-DeviceNet, takipci baglantisina imkan saglar. Genigletilmis 1/0 Terminal ag|k|ama|ar|
(Giris/Cikig), agd gecidi islevselligi gibi ilave fonksiyonlar saglamak
veya ilave PLC &zellikleri icin, ¢coklu SI-DeviceNet modiillerini veya
Sl-DeviceNet ve diger opsiyon modil tiplerinin bir kombinasyonunu
kullanmak mumkunddir.

1 2 314 5

+24V harici gli¢ kaynagi (kirmizi)

Ozellikleri: CAN-H pozitif veri hatti (beyaz)
: ) . Kablo ekrani (6rgiilii kaplama)
»  Desteklenen veri hizlari (bit/sn): 500 k, 250 k, 125 k CAN-L negatif veri hatti (mavi)

« 1-28arasi girig/cikis sorgulanmig veri kelimesi desteklenir OV harici glic kaynag (siyah)

*  Aclik iletisim (cevrimsel olmayan) tim surticli parametrelerine
erisim saglar
+ 8 adet 6n tanimli DeviceNet profili desteklenir
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Geri Besleme Sistemi Entegrasyon Modulleri
SI-Encoder ’ M101 | M200 | M300 | M600 | M700

v v

Terminal agiklamalari
SI-Encoder, M600 lzerindeki asenkron motorlar (RFC-A) igin

kapali cevrim Rotor Aki Kontrolti ve M700'de ek bir enkoder girisi 1 2 3 4 5 6 7
saglamak icin artimli bir enkoder girisine sahiptir.
Ozellikleri: 1 A
+ lIsaret darbesi olmayan, AB artimsal kodlayicilari (enkoderleri) A
destekler
B
/B

Gug Kaynag +

Glg Kaynagi 0 V *!

N o gl wWw|DN

Glg Kaynagi O V *'

*1: Enkoder kablosu ekraninin 0 V'a gift kablo (ikiz)
kivirma bilezigi gerektirmeden, bagimsiz sekilde
baglanabilecegi iki 0 V terminal verilir. Bu, daha kolay

kablolanan ve elektrik gurdltist sorununu gideren bir
sistem saglar.

M101 | M200 | M300 | M600 | M700
Sl-Universal Encoder @i Ty

Unidrive M700 serisi Urtnlerdeki ikili enkoder portu, iki konum geri F R

besleme arayiiziini (P1 ve P2), 15 pimli bir yiiksek yogunluklu

w
=
w
|
7]
w
m

[
m
(O)

. .. . P1 konum geri P2 konum geri Enkoder
D tipi konnektorle destekler. SI-Universal Encoder, bunu, tek 15 besleme arayiizii | besleme arayiizii similasyon
pinli konnektor tarafindan bagka sekillerde desteklenemeyen cikiglari
ilave giris ve gikis formatlarinin kullanilmasina olanak taniyarak
tamamlar. Ayrica M600 (izerindeki asenkron motorlar igin kapal AB Servo
gevrim Rotor Aki Kontrolii (RFC-A) de saglar. FD Servo Higbiri Higbiri
. FR Servo
Ozellikleri: SC Servo
Sunlari destekler: AB
« lletisimli SinCos FD ﬁbi?’ SFS Higbiri
+  Komiitasyonlu veya komiitasyonsuz SinCos FR
+  Komitasyonlu veya komitasyonsuz dort kanall artis sC Higbiri Tam
. Darbe ve yon SC Hiperface
»  SSlve EnDat AB, FD, FR
" N . . Zi t darbesi —
Modiil ayrica asagidaki modlarda galisacak sekilde SC EnDat ( IZ?rEgi y;:) est Higbiri
programlanabilen bir enkoder simiilasyon ¢ikisi da saglar: sC sS| EnDat. SSI
. Dort evreli artimli P Z isaret darbesi
Darb " glicall girisi yok
arbe ve yon AB, FD, FR Hicbiri
. SS| EnDat i i
i o y EnDat, SSI z '$a.r?t.dafes'
*  Bu modiilde konum yakalama igin ylksek hizli girigler de SSi ginisi yo
bulunur. Hicbiri Tam
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Konum geri besleme cihazi arayuz baglantilari

Sl-Universal Encoder, 15-yollu D-tip Gizerinde iki pozisyon geri besleme arayliziine ve bir enkoder similasyon gikisina

sahiptir. Enkoder similasyon ¢ikigI ve 2. pozisyon araylzi (P2), bazi geri besleme cihazlari 15-yollu D-tip Gzerindeki tim

pinleri kullandigindan, 1. pozisyon arayiizi (P1) igin segilen geri besleme cihazinin tipine baghdir.

Sirucu, asagidaki enkoder tiplerini destekler:

Konum geri besleme cihaz tipi

Siiriicii adi

UVW komdtasyon sinyalleri

isaret darbesi olan veya olmayan dért kanalli artimli kodlayicilar AB
isaret darbesi olan veya olmayan frekans ve yén artiml enkoderler FD
isaret darbesi olan veya olmayan ileri / geri artimli enkoderler FR
Kalici miknatis motorlarinin mutlak konumu igin, isaret darbesi olan veya olmayan doért kanalli artimli enkoderler
- ) . AB Servo
ve UVW komiutasyon sinyalleri
Kalici miknatis motorlarinin mutlak konumu igin, isaret darbesi olan veya olmayan frekans ve yon kanalli artimh
N ) A FD Servo
enkoderler ve UVW komutasyon sinyalleri
Kalici miknatis motorlarinin mutlak konumu igin, isaret darbesi olan veya olmayan ileri/geri artimli enkoderler ve
" . . FR Servo
UVW komdtasyon sinyalleri
isaret darbesi olan veya olmayan sincos artimli enkoderler SC
Mutlak konum igin Hiperface iletisimli Sick sincos enkoderler SC Hiperface
Heidenhain EnDat 2.1 veya 2.2 salt iletisim enkoderleri EnDat
Mutlak konum icin EnDat iletisimli Heidenhain sincos enkoderler SC EnDat
SSI enkoderler (Gri kod veya ikili) SSI
Mutlak konum igin SSl iletisimli sincos enkoderler (gri kod veya ikili) SC SSi
Kalici miknatis motorlarinin mutlak konumu igin, isaret darbesi olan veya olmayan sincos artimli enkoderler ve SC Senvo

isaret girigleri, dondurma tetikleyici girisler seklinde baglantili konum geri beslemeleri olmadan kullanilabilir, bu nedenle
bunlar, baglantili artis veya SINCOS konum geri beslemesi mimkiin olmasa bile, uygun durumda mevcuttur. Asagidaki

tablo kullanilan kodlarla ilgili baglanti fonksiyonlarini gdstermektedir.

Baglanti Fonksiyonu Baglanti Tanimi

Konum Arayuz girigleri
A AB veya AB Servo enkoderleri igin A girisi; FD, FD Servo, FR veya FR Servo enkoderleri igin F girisi
B AB veya AB Servo enkoderleri igin B girisi, FD veya FD Servo enkoderleri igin D girisi, FR veya FR
Servo enkoderleri igin R girigi
Z AB, AB Servo, FD, FD Servo, FR, FR Servo, SC enkoderleri igin Z girisi, Freeze girisi
u,v,w AB Servo, FD Servo, FR Servo veya SC Servo igin komutasyon sinyalleri
Cos, Sin SC, SC EnDat, SC Hiperface, SC SSI veya SC Servo enkoderleri igin Cosine ve Sine girigleri
D SC EnDat, SC Hiperface veya EnDat enkoderleri igin veri girig/cikisgi
SC SSI, SSI enkoderleri igin veri girigi
Clk SC EnDat, SC SSI, EnDat veya SSI enkoderleri igin saat gikisi
Enkoder Similasyon Cikigl
AOut AB modu igin A gikisi, FD veya FR modlari igin F gikisi, SSI Gray veya SSI ikili modlar igin Veri
cikisi
BOut AB modu igin B ¢ikisl, FD veya FR modlari icin D gikisi, SSI Gray veya SSI Ikili modlari igin Saat
cikisi
Zout AB, FD veya FR modlari i¢in Z ¢ikigl
Glig Kaynag ve Isi Olgiimii
PS1 Glg kaynagi ¢ikisi (13 = Besleme, 14 =0V)
Th Isi 6lglim girisi

www.controltechniques.com
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Terminal agiklamalari

Asagidaki tablo, her fonksiyon kombinasyonu i¢in gerekli baglantilarin yani sira,
es zamanl saglanabilecek fonksiyonlari da géruntilemektedir.

D-tipi konnektor

Fonksiyonlar
P1 konum geri besleme P2 konum geri besleme | Enkoder Simulasyon 1/2 3/4 5/6 7/8 9/10 | 11/12 | 13/14 | 15
arayuzi araylzu Cikisi

AB Servo
FD Servo A1 B1 Z1 U1 V1 W1 PS1 Th

FR Servo
SC Servo Cos1 | Sin1 | Z1 U1 V1 W1 PS1 Th
AB, FD, FR AB, FD, FR A1 B1 Z1 A2 B2 Z2 PS1 Th
AB, FD, FR EnDat, SSI A1 B1 Z1 D2 Clk2 Z2 PS1 Th
AB, FD, FR Tam A1 B1 Z1 | AOut | BOut | ZOut | PS1 Th
SC AB, FD, FR Cos1 | Sin1 | Z1 A2 B2 Z2 PS1 Th
SC EnDat, SSI Cos1 | Sin1 | Z1 D2 Clk2 Z2 PS1 Th
SC Tam Cos1 | Sin1 Z1 | AOut | BOut | ZOut PS1 Th
SC Hiperface AB, FD, FR Cos1 | Sin1 D1 A2 B2 Z2 PS1 Th
SC Hiperface EnDat, SSI Cos1 | Sin1 | D1 D2 Clk2 Z2 PS1 Th
SC Hiperface Tam Cos1 | Sin1 D1 | AOut | BOut | ZOut PS1 Th
SC EnDat AB, FD, FR (Z yok) Cos1 | Sin1 | D1 A2 B2 CIK1 PS1 Th

W SC ssl

ﬁ Schgg?t EnDat, SSI Cos1 | Sin1 | D1 D2 Clk2 | CIk1 PS1 Th
m Schggf‘t Zisaret darbesiyok | Cos1 | Sin1 | D1  AOut | BOut | Cki = PS1 | Th
E EnDat, SSI AB, FD, FR D1 Clk1 | Z1 A2 B2 Z2 PS1 Th
ﬁ EnDat, SSI EnDat, SSI D1 Clk1 | Z1 D2 Clk2 Z2 PS1 Th
(0) EnDat, SSI Tam D1 Clk1 Z1 AOut | BOut | ZOut PS1 Th
EnDat, SSI EnDat, SSI Z isaret darbesi yok D1 Clk1 D2 | AOut | BOut | Clk2 PS1 Th

Mavi renkli metin, P1 araylz baglantilarini belirtir | Yesil renkli metin P2 araytz baglantilarini belirtir | Kirmizi trenkli metin
enkoder simulasyon ¢ikis baglantilarini belirtirl A1; A = Pin1, A\ = Pin2 anlamina gelir

Vida terminal konnektori

Terminal Aciklama 1123 (|4]5

1 24 V Dondur girisi 6 7 8|9 10

2 oV
3(7) Enkoder simiilasyon cikisi: A, F veya DATA | P2 girisi: A, F, DATA Sonlandirma direngleri P2 konum
4(8) Enkoder similasyon cikisi: A\, F\ veya DATA\ | P2 girisi: A\, F\, DATA\ araytiziinde her zaman etkindir.

P2 konum arayuzunde AB, FD

veya FR konum geri besleme

cihaz turleri kullanildiginda, kablo
7 oV kopma algilamasi yapilamaz.

8 (11) Enkoder similasyon gikisi: Z | P2 girisi: Z Parantez icindeki deger, bu

9(12) Enkoder similasyon gikigi: Z\ | P2 girisi: Z\ terminalin bagl oldugu 15-yollu

10 (13) Glig kaynag gikis! D-tip tzerindeki pine kargllik gelir.

5(9) Enkoder similasyon ¢ikisi: B, F, D veya Clock | P2 girisi: B, F, D, Clock
6 (10) Enkoder similasyon cikisi: B\, F\, D\ veya Clock\ | P2 girisi: B\, F\, D\, Clock\
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Ek I/0 Sistem Entegrasyon Modulleri

M101 | M200

M300

M600

M700

<SS

v

4

4

Unidrive M'in genisletilmis 1/O (Giris/Cikig) arayliz modili, bir

surlcu tzerindeki /0O (Girig/Cikis) noktalarinin sayisini artirir.

Opsiyon modiiliinden sirlcliye giden tim baglantilar, strdci

konnektérl Gzerinden yapilir. Harici ekipmandan SI-I/O'ya

baglantilar, iki role i¢in 3-yollu takilabilir vida konnektori ve

dijital ve analog I/O igin 11-yollu takilabilir vida konnektori

Uzerinden yapilr.

Ozellikleri:

* 4 x Dijital giris/gikis

» 3 xAnalog giris (varsayilan) / Dijital giris

+ 1 xAnalog ¢ikis (varsayilan)* / Dijital girig

+ 2xRole

Dijital I/O (Giris/Cikis)

Varsayilan olarak, SI-I/O Modull, programlanabilir dort dijital

giris/gikis icin kurulmustur. Analog I/O'yu dijital girisler olarak

yapilandirarak, SI-I/O modilinin programlanabilir dort giris/

cikisa ve ayrica dort dijital girise sahip olmasi mimkuandur.

Bu terminallerin iglevsellikleri asagidaki sekildedir:

+  Segilen lojik algilama, pozitif (varsayilan) veya negatif olabilir

*  Her girisin lojik durumu, salt-okunur bir parametre tarafindan
izlenir

*  Lojik durumu tersine cevrilebilir

» Dijital girig, uygun herhangi bir hedef bit parametresine
programlanabilir

« Dijital ¢cikis uygun herhangi bir bit parametreden
kaynaklanabilir

Terminal agiklamalari

1 2 /3 4|5 6 7 89 10 N

*  Cikiglar, bir push-pull veya agik kollektor ¢ikisi olarak
caligabilir

SI-I/O, dort dijital ¢ikis genelinde 24 V degerde maksimum
250 mA ¢ikis akimina sahiptir.

Analog I/O (Giris/Cikig)

Varsayilan olarak, SI-I/O, l¢ adet tek uglu analog giris ve bir
adet analog ¢ikis veya bir adet yliksek ¢6zUnurlGkIG* farkh
analog giris*, bir adet tek uclu analog giris ve bir adet analog
¢ikis icin kurulmustur.

Analog girigler 1 ve 2, sadece +10 Vdc gerilim girisleri veya
dijital girigler olarak yapilandirilabilir. Her ikisi de analog gerilim
girisleri olarak yapilandirildiginda, tek bir yliksek ¢dzinUrlGkIU
farkli analog giris olarak kullanilabilirler.

Analog giris 3, gerilim modunda (+10 Vdc), akim modunda

(0 - 20 mA arasi) veya bir dijital giris olarak ¢alistinlabilir.
Analog cikis 1, gerilim modunda (+10 Vdc), akim modunda

(0 - 20 mA arasi) veya bir dijital giris olarak calistirilabilir.

Roleler

iki réle, uygun herhangi bir parametrenin lojik durumunu harici
ekipmanlara iletmekte kullanilabilir. Lojik durumu asagidaki
sekilde iglenir:

*  Her réleye, uygun bir kaynak parametre atanir
e Lojik durumu tersine gevrilebilir
. Rolenin durumu, bir parametre tarafindan izlenir

* Sadece M600 ve M700 serisi slrtculer tarafindan
desteklenmektedir

22 | 23

N

0V ortak 21

Role 1

Dijital giris/cikis 1 22

Role ortak

Dijital giris/cikis 2 23

Réle 2

Dijital giris/gikis 3

Dijital giris/cikis 4
0 V ortak

Analog giris 1/dijital giris 5

Analog giris 2/dijital giris 6

Ol o N~ W|DN

Analog giris 3/dijital giris 7
0 V ortak

-
o

-
N

Analog cikis 1/dijital giris 8
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Tus Takimlari

Unidrive M'in tus takimi opsiyonlari serisi ¢alisirken degistirilebilir ve kullanim kolayhgini artirmak Gzere tasarlanmigtir.
Kolay gorevlendirmeden hizli ariza tespitine dek gelistirilen kullanisliliga, aralarinda diiz metin LCD ekrani, ¢goklu dil destegi
ve esnek montaj opsiyonlarinin da yer aldigi bir tus takimi segenekleri serisi ile ulasilir.

Tip Avantaj M101 M200 M300 M600 M700
. " Hizli ve kolay devreye alma ve kullanim amaciyla . .
Sabit LED'i tus takimi ! standart olarak bulunan basit LED'li tug takimi.
Hiz referans . .
otansivometreli sabit Uygun hiz kontroliine ydnelik kullanici dostu .

EED‘Ii tEj; takimi | referans potansiyometreli, basit LED tus takimi.

| Cl-Keypad LCD'nin tiim 6zelliklerinin yani sira

| uzaktan monte edilebilir. Bu, panelin dis tarafinda

Uzak Tus Takimi - esnek montaja olanak tanir ve IP66 (NEMA 4) * * * *

standardini karsilar.

— Daha iyi bir kullanici deneyimi igin, ayrintili

- parametre ve veri agiklamalarina yonelik, en fazla
=y, dort satir metin bulunan diz metinli, ¢ok dilli LCD
tus takimi.

Kl-Keypad |

_ Pille calisan gercek zamanl saate sahip olup
Ki-Keypad RTC Kl-Keypad'in tim ozglllklerlnl icerir. Hizh tegl'.uvs:e . .
=12, yardimci olacak sekilde, olaylarin gerceklestigi

zamani kaydetme olanagi sagdlar.

Surucu arayuz birimleri

Yedekleme

M101 | M200 | M300 | M600 | M700
in . L v v

Parametre klonlamasi amaciyla slriictiniin bir SD kart kullanmasina olanak taniyan baglanti noktasi adaptorii ve 24 V yedek
icin bir giris.

SD kart E

Unidrive M, hizli ve kolay parametre ve program depolamak icin, kullanima hazir SD kartlarini kullanir. SD kartlari,
gerektiginde komple sistemin yeniden yliklenmesine olanak taniyan genis bir bellek kapasitesi sunar.

24 Vdc besleme @

+24 V

24 Vdc besleme, Al Yedekleme Adaptori'ndeki ve Smart Adaptori'ndeki +24 V giic kaynagi terminallerine baglidir ve asagidaki
fonksiyonlarin yerine getirilmesini saglar:

Al-Back-up Adaptori

74
<
-
=
<
-
(24
o
|

*  Sebeke gl¢ kaynag ¢ikartildiginda slrtclnln kontrol devresinin ¢alismasini saglamak tizere yedek gii¢ kaynagi. Endustriyel
haberlesme ag1 modiilleri ve seri iletisimler calismaya devam edebilir.

*  Gug kaynagi olmadiginda parametreleri kopyalar veya yikler. Tus takimi, parametrelerin ayarlanmasinda kullanilabilir.
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- M101 | M200 | M300 | M600 | M700
v v v

Parametre kopyalama ve uygulama programlari igin dahili 4 GB bellek ve 24 V yedek girisi igerir

Al-Smart Adaptori

M101 | M200 | M300 | M600 | M700

Smartcard

istege bagli Smartcard bellek cihazi, parametre gruplarini ve PLC programlarini yedeklemek ve Unidrive SP dahil siiriiciiler
arasinda kopyalamak i¢in kullanilabilir. Ayrica, sunlara da olanak tanir:

»  Sirilici bakimi ve devreye alma iglemlerini basitlestirme
»  Srekli Gretilen makineler i¢in hizli kurulum imkani
*  Smartcard'a yuklenerek, kurulum igin musteriye gonderilecek sirim yikseltmeleri

L M101 | M200 | M300 | M600 | M700
SD-Smartcard Adaptori % %

Parametre klonlama ve uygulama programlari igin, SD kartin Smartcard yuvasina takilmasini saglayan dénustirme cihazi.

iletisim

M101 | M200 | M300 | M600 | M700
o/

Modbus RTU kullanarak RS485 lizerinden siirliciniin haberlesmesine imkan veren adaptdr, harici tus takimina baglanmak igin
kullanilabilir.

Al-485 Adaptri | | T*

Terminal agiklamalari

PL1
PL2 PL1 : -
PL2 Terminal Fonksiyon
Terminal Fonksiyon
- 1 120 Q Terminasyon direnci
123456 1 ov ’
Ainisans 2 RX TX
2 RX\ TX\
3 ov
3 RX TX
4 +24 V (100 mA)
4 120 Q terminasyon direnci
. 5 Bagli degil
5 TX Etkin
6 TX etkin
6 +24 V (100 mA)
7 RX\ TX\
8 RX\ TX\ (sonlandirma direncleri gerekiyorsa,
pin 1'e baglayin)

Sdrlcilnin RS485 ile, Modbus RTU Uzerinden iletisim kurmasini saglayan baglanti noktasi adaptoru. Harici tug takimina
baglanmak icin kullanilabilir.

M101 | M200 | M300 | M600 | M700
o/

KI-485 Adaptoru -

Surlclnin Modbus RTU Uizerinde RS485 lizerinden iletisim kurmasini saglar. Bu, strtictinin herhangi bir tus takimi olmadiginda,
programlama amaciyla yaygin sekilde kullanilir ve Uzak tus takimi ile birlikte kullaniimasi énerilir.

CT USB ileti§im kablosu USB lletisim kablosu siiriiciiniin Unidrive M'in bilgisayar araglariyla kullanim igin bir
bilgisayara baglanmasini saglar
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