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Unidrive M — naped do zastosowan
przemystowych

Unidrive M to rodzina pieciu napeddw o zmiennej predkosci
zaprojektowanych z my$lg o zastosowaniach przemystowych.
Kazdy model Unidrive M zostat zaprojektowany z myslg o
potrzebach zwigzanych z okreslonym zastosowaniem, ustalonych
w wyniku doktadnych badan rynku. Unidrive M to ewolucja
przysziosci przemystu, oparta na najnowszej technologii
napeddow, obejmujacej 21 przyznanych patentéw i 42 patenty
oczekujgce na rejestracje.

Integracja, automatyzacja i komunikacja
dzieki modutom opcjonalnym Unidrive M

Naped Unidrive M obstuguje szeroka game modutéw
opcjonalnych i modutéw interfejsu umozliwiajgcych
bezproblemows integracje z istniejgcymi systemami.
Obejmuje to moduly sprzezenia zwrotnego, komunikacyjne,
aplikacyjne (wbudowane sterowniki PLC), moduty I/O

i rozbudowane funkcje bezpieczenstwa.

Unidrive M wykorzystuje szyne rownolegtg o wysokiej predkosci
miedzy napedem oraz modutami opcjonalnymi, co zapewnia
krétszy czas reakgciji. Interfejsy komunikacyjne sa niezaleznie
certyfikowane pod katem zgodnosci z obowigzujgcymi
standardami, aby zapewnic¢ ich najwyzszg wydajnosc

i bezproblemowa wspotprace z innymi urzgdzeniami.

Opcje MCi200/MCi210 w znaczgcy sposob zwiekszajg
zdolnos¢ Unidrive M do sterowania maszynami dzieki
najnowszej generacji technologii mikroprocesorowe;j.
Moduly te sg skonfigurowane w oparciu o srodowisko
programowania zgodne z normg IEC61131-3.

Dzieki wykorzystaniu ich parametréw pracy Unidrive M jest
wiodgcym na rynku napgdem przemystowym.
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Niniejsze informacje stanowig przeglad peinego zakresu
modutéw opcjonalnych Unidrive M i zawierajg m.in.:

*  Wyjasnienie ich funkgciji
*  Kluczowe specyfikacje

* Informacje na temat zgodnosci z napedami Unidrive M

*  Opisy zaciskéw
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Bezpieczenhstwo
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www.controltechniques.com

strony 6 - 9
strony 10 - 11
strony 12 - 17
strony 18 - 20
strona 21
strona 22

strona 23



Przeglad modutéw opcjonalnych Unidrive M

W ponizszej tabeli zostaly przedstawione wszystkie moduty opcjonalne wspotpracujgce z napedami z rodziny Unidrive M.
Wiecej szczegdtowych informacji na temat kazdego z nich podano w dalszej czesci.

Tabela przedstawiajgca modutly opcjonalne Unidrive M

Dotyczy
M101 | M200 | M300 | M600 | M700

Opcja Typ

Moduty Sl
MCi200

MCi210 Sterowanie maszyng

Sl-Applications Plus
-----

SI-Ethernet

SI-PROFINET

SI-EtherCAT

SI-CANopen

SI-PROFIBUS

Sl-DeviceNet

SI-Encoder

Komunikacja

: Sprzezenie zwrotne
Sl-Universal Encoder

SI-1/10 Dodatkowe I/O

Panele sterowania
Zamontowany na state panel LED

Zamontowany na state panel LED z potencjometrem

Panel zdalny Interfejs uzytkownika

Panelu sterujagcy Kl-Keypad
Panel sterujacy Kl-Keypad RTC

Elementy interfejsu napedu
Adapter do karty SD
Smartcard
Zasilanie zapasowe
Adapter Al-Back-up
Adapter Al-Smart
Adapter Al-485
Adapter KI-485 Komunikacja

Kabel komunikacyjny CT USB Comms

*Réwniez wymaga adaptera
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Lokalizacja interfejséw modutéw opcjonalnych na Unidrive M
M101 na M300

Adapter Al-485 dla komunikacji RS485 (tylko M200 do M300) Adapter Al-Smart zawiera

wbudowang pamie¢ 4 GB do
Adapter Al-Back-up umozliwia zastosowanie w napedzie kart SD klonowania parametréw oraz
do kopiowania parametréw. Mozna go takze wykorzystac jako E ] programoéw aplikaciji, a takze

wejécie dla zapasowego zasilania 24 V wejscie zasilania zapasowego 24 V

Adapter umozliwiajgcy =
komunikacje z napedem

poprzez port RS485 Dostepny opcjonalny panel

zdalny IP66 (NEMA4) do montazu
panelowego (M200 do M700)

Gniazdo dla modutu S| komunikacyjnego oraz
dodatkowych 1/O (tylko M200 do M300)

M600 na M700

Gniazdo na karte Smartcard / SD do
przechowywania danych ze sterownika

Seria wielojezycznych paneli LCD umozliwiajgcych PLC oraz programu sterujacego ruchem

szybka konfiguracje oraz lepszg diagnostyke;
adapter KI-485 zapewniajgcy dodatkowg
komunikacje przez RS485 w protokole Modbus RTU

(@)
- -

Dostepny opcjonalny panel
zdalny IP66 (NEMA4)

do montazu panelowego
(M200 do M700)

Gniazda modutéw Sl (ang. System
Integration) dla opcjonalnych modutéw
komunikacyjnych, 1/O, sprzezenia zwrotnego
oraz sterownikow automatyki/ruchu (MCi)

+ 3 gniazda w M600 i M700
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Moduty sterowania maszyna

Moduty MCi200 oraz MCi210 napedu Unidrive M

poszerzajg mozliwosci sterowania maszyng w potgczeniu

z zaawansowanym sterownikiem ruchu wbudowanym w

naped Unidrive M700. Utatwiajgc podigczenie dodatkowych
komponentéw maszyny oraz oprogramowania aplikacji, moduty
MCi200 oraz MCi210 tworzg rozwigzanie kompleksowe.

Dzieki bardzo elastycznemu wtykowemu formatowi

modutu opcjonalnego projekt systemu jest uproszczony

i wyeliminowano potrzebe zastosowania sterownikéw PLC oraz
dodatkowego sprzetu zewnetrznego. Sterowanie maszyng jest
szybkie i proste dzieki fatwemu w obstudze oprogramowaniu
napedu Unidrive M — Machine Control Studio — ktéry opiera sie
na otwartym srodowisku IEC 61131-3 bedgcym standardem
przemystowym.

Cechy modutéw sterowania maszyng MCi200 oraz MCi210:

Wysoko wydajne sterowanie maszyng — komunikacja

z duzg predkoscig 250 ys pozwala na uzyskiwanie
optymalnych parametréw pracy.

Wysoka przepustowosc¢ — sterowanie wieloma napedami
i osiami silnika dzieki drugiemu portowi Ethernet w MCi210.

Optymalna tatwosc obstugi — szybkie tworzenie programéw
sterowania maszyng dzieki oprogramowaniu Unidrive M
opracowanemu na podstawie badan nad projektowaniem
przyjaznym dla cztowieka oraz w oparciu o bedgce
standardem przemystowym srodowisko IEC 61131-3.

Otwarte srodowisko — oprogramowanie zgodne z normg
standard IEEE 1588 Ethernet oraz IEC 61131 umozliwia
otwarte programowanie sterowania maszynami, zwiekszajgc
mozliwosci podigczania urzadzen.

Uproszczony projekt maszyny — format wtykowego modutu
opcjonalnego oznacza mniej przewodow, mniejsze wymogi
dotyczace przestrzeni fizycznej, nizsze koszty, a przede
wszystkim wiekszg prostote projektu.

Programowanie przez uzytkownika

Moduty MCi200 i MCi210 mogg wykonywa¢ programy Machine
Control Studio. Jest to zintegrowane srodowisko programowania,
ktore obstuguje wszystkie piec jezykéw przewidzianych w normie
IEC 61131-3, w tym Structured Text (ST), Ladder Diagram (LD),
Function Block Diagram (FBD), Sequential Function Chart

(SFC) oraz Instruction List (IL). Obstugiwany jest réwniez jezyk
Continuous Function Chart (CFC).

Optymalne mozliwosci potaczen

Prostg integracje z komponentami zewnetrznymi, takimi jak
moduty 1/O, interfejsy HMI i inne urzadzenia sieciowe, mozna
uzyskac korzystajgc ze standardowych portéw Ethernet napedu
Unidrive M (z RTMoE lub protokotami standardowymi) lub
magistral Fieldbus obstugiwanych przez opcjonalne moduty S
(EtherCAT, PROFINET, PROFIBUS, CANopen).

www.controltechniques.com
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MCi200 i MCi210 ’ - M101 | M200 | M300 | M600 M;oo

Tworzenie wysokowydajnych systemoéw
i produktywnych maszyn

*  Moduly MCi wykonujg obszerne programy bedace w stanie
sterowac réwnoczesnie wieloma napedami i silnikami
w sieciach w czasie rzeczywistym

*  Wbudowana w naped M700 obstuga Ethernet z technologig
RTMoE (Real Time Motion over Ethernet) zapewnia
synchronizacje i komunikacje pomiedzy napedami przy
pomocy protokotu PTC zdefiniowanego zgodnie ze
standardem IEEE1588 V2

«  Sterownik ruchu wbudowany w kazdy naped podtgczony
do sieci umozliwia optymalizacje wydajnosci pracy

Uzytkownik ma do dyspozycji szereg zadan przedstawionych w tabeli ponizej.

Zadanie Interwat

Poczatek Wykonywane jeden raz po uruchomieniu programu uzytkownika
Zadanie swobodne Brak podstawy czasowe;j

Clock0

Clock1

Clock2 Podstawa czasowa zdefiniowana przez uzytkownika w zakresie od 1 ms do 24 godzin w skokach co 1 ms
Clock3

Pozycja Podstawa czasowa zdefiniowana przez uzytkownika w zakresie od 250 ps do < 8 ms w skokach co 250 ps
Event0

Event1

=— Brak podstawy czasowej. Zadanie jest wywotywane (np. przez element timera, cykliczne dane ethernetowe itp.)
Event3

Btad zadania Brak podstawy czasowej. Zadanie jest wywotywane btedem programu uzytkownika

Zadania zegara i potozenia s3 cykliczne i wykonywane z interwatem ustawionym przez uzytkownika. Zadanie swobodne ma
najnizszy priorytet i bedzie uruchamiane, gdy pozwolg na to zasoby procesora.

MCi210 zapewnia wyzszg wydajnos¢ pracy dzieki

nastepujgcym rozwigzaniom:

+  Dwa dodatkowe porty Ethernetowe z przetgcznikiem
wewnetrznym

+  Obstuga standardowych protokotdéw Ethernetowych,
wraz z RTMoE do synchronizacji PTP (IEEE 1588)

*  Modut master TCP/IP (do 5 weziéw)

* Interfejs réwnolegly z procesorem napedu umozliwia
szybszg wymiane danych

*  Mozliwo$¢ sterowania maszyng za posrednictwem dwoch
osobnych sieci Ethernet zapewnia wiekszg elastycznosé
podczas projektowania maszyny

*  Moze tgczyc¢ sie z 3 wejsciami cyfrowymi, 1 wyjsciem
cyfrowym oraz 1 cyfrowym I/O

www.controltechniques.com 7
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Sterowanie wydzielonymi sieciami

Sie¢ 1 Sie¢ 2

Sterownik
systemu

Maszyna 1

Sterownik
MCi

Sie¢ 3
Maszyna 2
Sterownik
MCi
Opisy zaciskow
Linki / Wskazniki
dziatania
Port A Port B ;l I%‘ Wejscie/wyjscie
cyfrowe
Zigcze
widetkowe
[4][[5]][s]

1 Tx + 1 Tx + 1 Wejscie cyfrowe 1
2 Tx - 2 Tx - 2 Wejscie cyfrowe 2
3 Rx + 3 Rx + 3 Wejscie cyfrowe 3
4 n/d 4 n/d 4 Cyfrowe I/O 4

5 n/d 5 n/d 5 Wyijscie cyfrowe 5
6 Rx - 6 Rx - 6 Wspolne 0 V

7 n/d 7 n/d

8 n/d 8 n/d

www.controltechniques.com
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. . M101 | M200 | M300 | M600 | M700
Sl-Applications Plus ’ y

Moduty Sl-Applications Plus umozliwiajg ponowng kompilacje

i wykonywanie aplikacji SyPTPro z napedem Unidrive M700,

co przektada sie na szybkg i prostg modernizacje dla
uzytkownikdow napeddéw Unidrive SP. W przypadku zastosowan
obejmujacych potgczone sieciowo napedy Unidrive SP z modutem
SM-Applications, wykorzystujacych CTNet lub CTSync do
sterowania w czasie rzeczywistym, istnieje mozliwos¢ szybkiej
wymiany na naped Unidrive M z modutem SI-Applications Plus
bez zadnego uszczerbku dla wydajnosci pracy systemu.

Kluczowe witasciwosci

+  Dedykowany wyjatkowo szybki mikroprocesor

+  Pamig¢ Flash 384 kB dla programu uzytkownika

+  Pamie¢ programu uzytkownika 80 kB

*  Port EIA-RS485 obstugujacy protokoty ANSI, Modbus-RTU
typu master i follower oraz protokoty Modbus-ASCII typu
master i follower

*  Szybkie potgczenie sieciowe CTNet zapewniajgce predkosc
przesylu danych do 5 Mbit/s

+  Dwa cyfrowe wejscia 24 V

+  Dwa cyfrowe wyjscia 24 V

»  System programowania zadaniowego do sterowania
W czasie rzeczywistym

+  CTSync rozpowszechnia potozenie master dla wielu
napeddéw w sieci. Synchronizacja sprzetowa petli predkosci,
potozenia i momentu z podstawg czasowg 250 us

Opisy zaciskéow

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10|11 12 13

Zacisk Funkcja Opis

1 0V SC | Potaczenie 0V dla portu EIA-RS485

2 /IRX EIA-RS485 Linia odbiorcza - Rx (ujemna). Przychodzgca
3 RX EIA-RS485 Linia odbiorcza - Rx (dodatnia). Przychodzaca
4 /TX EIA-RS485 Linia przesytowa - Tx (ujemna). Wychodzaca
5 X EIA-RS485 Linia przesytowa - Tx (dodatnia). Wychodzaca
6 CTNET A | Przewdd danych CTNet

7 (;E'Ilfl:laEnT Potgczenie ekranowane CTNet

8 CTNET B | Przewdd danych CTNet

9 ov Potaczenie 0 V cyfrowych I/O

10 DIO Wejscie cyfrowe 0

11 DI1 Wejscie cyfrowe 1

12 DOO0 Wyjscie cyfrowe O

13 DO1 Wyijscie cyfrowe 1

www.controltechniques.com 9
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Modut Sl bezpieczenstwa

M101 | M200 A M300 | M600 | M700

= s si3 (€ meus

Modut SI-Safety rozszerza funkcje bezpieczehstwa napedu Unidrive M chronigc uzytkownikéw kohcowych. Modut zwieksza
réwniez wydajnosé maszyny dzieki parametrom bezpieczenstwa, ktére redukujg czestotliwosé wytgczania. Poza gwarancjg
spetnienia przez maszyne bardzo restrykcyjnych standardéw bezpieczenstwa modut SI-Safety obniza rowniez koszt budowy
maszyny i pozwala na ograniczenie jej wymiardw z uwagi na brak koniecznosci stosowania zewnetrznych sterownikéw

bezpieczenstwa PLC ani innych

elementow.

e Zwiekszona wydajnos¢: Modut SI-Safety minimalizuje czas przestojow, poniewaz jego funkcje umozliwiajg zwolnienie lub

zatrzymanie pracy maszyny

bez koniecznosci jej wylgczenia po przerwie w zasilaniu.

*  Wigksze bezpieczenstwo uzytkownikow: Takie funkcje jak Safe Stop oraz Safe Operating Stop znacznie zwiekszajg
bezpieczenstwo uzytkownikéw koncowych, a funkcje Safe Limited Speed oraz Safe Limited Position gwarantujg bezpieczng prace

samej maszyny.

¢ Najwyzszy poziom bezpieczenstwa: Modut SI-Safety zostat zatwierdzony przez TUV jako spetniajgcy wymogi SIL3,
najwyzszego poziomu bezpieczenstwa, jaki mogg uzyskac przemystowe komponenty elektryczne zgodnie z wymogami normy
bezpieczenstwa funkcjonalnego IEC 61800-5-2.

Standardowe funkcje bezpieczenstwa:

Ponizsze funkcje bezpieczehstwa SIL3 zdefiniowane przez IEC 61800-5-2 sg dostepne w module Si-Safety:

Safe Torque Off STO

Zapobiega generowaniu momentu obrotowego przez silnik. Funkcja ta jest standardowo
zintegrowana w napedzie

Safe Stop 1 SS1 | Zapewnia kontrolowane zatrzymanie z pozostawieniem zasilania silnika. Po zatrzymaniu
nastepuje odigczenie zasilania.

Safe Stop 2 SS2 | Zapewnia kontrolowane zatrzymanie z pozostawieniem zasilania silnika

Safe Limited Speed SLS | Zapobiega przekroczeniu przez silnik okreslonego limitu predkosci

Safe Limited Position SLP | Monitoruje absolutng pozycje, aby zapewni¢, ze silnik pracuje w ramach okreslonych limitow

Safe Brake Control SBC | Zapewnia bezpieczny sygnat na wyjsciu w celu sterowania zewnetrznym hamulcem

bezpieczenstwa

Safe Operating Stop SOS

Zapobiega ruchowi silnika od potozenia zatrzymania

Safe Direction SDI | Zapobiega ruchowi silnika w niezamierzonym kierunku
Safe Limited Increment | SLI |Zapobiega przekroczeniu przez silnik okreslonej granicy zwiekszenia pozyciji
Safe CAM SCA | Zapewnia bezpieczny sygnat, gdy pozycja silnika miesci sie w okreslonym zakresie
Safe Speed Monitor SSM | Zapewnia odpowiednie wskazanie, gdy predkos¢ silnika jest nizsza od okreslonego limitu
Elastyczne srodowisko programowania Normy bezpieczenstwa

Ten modut zostat zaprojektowany w taki sposéb, aby spetni¢
CTSafePro wymogi nastepujgcych norm bezpieczenstwa:
CTSafePro odblokowuje petng funkcjonalnosé sterownika «  |EC oraz EN 61508: Bezpieczenstwo funkcjonalne
bezpieczehstwa PLC w module SI-Safety. Pozwala ’rqczyé Zwiazanych b bezpieczer']stwem e|ektrycznych,
elementy i tworzy¢ wiasne bezpieczne bloki funkcyjne w celu elektronicznych i programowalnych uktadéw elektronicznych
sprostania potrzebom bardziej zaawansowanych rozwigzan. +  |EC oraz EN 62061: Bezpieczenstwo maszyn,

Opisy zaciskéw

bezpieczenstwo funkcjonalne zwigzanych

z bezpieczenstwem elektrycznych, elektronicznych

i programowalnych elektronicznych uktadow sterowania
* ISO oraz EN ISO 13849-1: Bezpieczenstwo

maszyn - Elementy systemow sterowania zwigzane z

RU45 Dioda LED bezpieczenstwem - Czes¢ 1: Ogodlne zasady projektowania
1 9 stanu
=0 C DO DM e |ECorazEN 6180075-2. Ele!dr.’yczne’u’k’fady napedowg
| mocy o regulowanej predkosci - Cze$¢ 5-2: Wymagania
Sislciaisicicts % dotyczace bezpieczenstwa - Funkcjonalne
10 17(OV)I Tsuut)) \ T
Ztacze 1/0 Ztacze zasilania Port Potgczenie
enkodera 2 programowania enkodera

diagnostycznego

www.controltechniques.com



Interfejs 1/0

Zacisk Oznaczenie Funkcja
1 SMF11 Wejscie cyfrowe SMF11
2 SMF12 Wejscie cyfrowe SMF12
3 SMF21 Wejscie cyfrowe SMF21
4 SMF22 Wejscie cyfrowe SMF22
5 SMF31 Wejscie cyfrowe SMF31
6 SMF32 Wejscie cyfrowe SMF32
7 SMF41 Wejscie cyfrowe SMF41
8 SMF42 Wejscie cyfrowe SMF42
9 EQ0.5 Wejscie cyfrowe E0.5
10 P1 Wyjscie sygnatu zegarowego P1
11 P2 Wyjscie sygnatu zegarowego P2
12 STO Wyjscie HISIDE STO
13 SBC1 Wyjscie HISIDE SBCA1
14 SBC2 Wyjscie HISIDE SBC2
15 AO0.1 Wyjscie sygnatéw i pomocnicze AO0.1
16 A0.2 Wyjscie sygnatéw i pomocnicze A0.2
17 L-ENC 1/2 Zasilanie czujnika dla interfejsu czujnika uziemienia ENC 1/2
18 L+ENC2 Zasilanie czujnika dla interfejsu czujnika zasilania ENC2

HDMI interfejsu enkodera

Wtyk Oznaczenie Koder Funkcja
1 A+(COS+)/DATA+ ENCA1 Tor inkrementalny A+ / przewdd danych DATA+
2 SHIELD
3 A-(COS-)/DATA- ENC1 Tor inkrementalny A- / przewdd danych DATA-
4 B+(SIN+)/CLK+ ENCA1 Tor inkrementalny B+ / przewdd danych CLOCK +
5 SHIELD
6 B-(SIN-)/CLK ENC1 Tor inkrementalny B- / przewo6d danych CLOCK -
7 A+(COS+)/DATA+ ENC2 Tor inkrementalny A+ / przewdd danych DATA+
8 SHIELD
9 A-(COS-)/DATA- ENC2 Tor inkrementalny A- / przewdd danych DATA-
10 B+(SIN+)/CLK- ENC2 Tor inkrementalny B+ / przewdd danych CLOCK +
11 SHIELD
12 B-(SIN)/CLK- Tor inkrementalny B- / przew6d danych CLOCK -
13 L+ ENCA1 Zasilanie do interfejsu czujnika ZASILANIA
14 L+ ENC1 Zasilanie do interfejsu czujnika ZASILANIA
15 L- ENC1/2 Zasilanie do interfejsu czujnika MASY
16 L- ENC1/2 Zasilanie do interfejsu czujnika MASY
17 L+ ENC2 Zasilanie do interfejsu czujnika ZASILANIA
18 L+ ENC2 Zasilanie do interfejsu czujnika ZASILANIA
19 NC

www.controltechniques.com
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Moduty S| komunikacji

e M101 | M200 | M300 | M600 | M700
ROV LV S

* Bez obstugi wymiany synchronicznych danych cyklicznych

Moduly SI-Ethernet obstugujg w czasie rzeczywistym protokoty Opisy zaciskow
Ethernet (IEEE 1588 V2 Precision Time Protocol), HTTP,

SMTP, EtherNet/IP oraz Modbus TCP/IP. Modut ten moze by¢ Linki / Wskazniki
wykorzystany w celu szybkiego dostepu do napedu, nawigzania dziatania
globalnej komunikaciji i integraciji z sieciami IT np. z siecig Port A Port B l%‘ l%‘
bezprzewodowg WiFi. Ztgcze

widetkowe

Kluczowe wtasciwosci:

»  Ethernet w czasie rzeczywistym (IEEE 1588 V2 Precision
Time Protocol), Modbus TCP/IP, EtherNet/IP

»  Synchronizacja sieci przy zaktoceniach typu jitter ponizej 1 us
(zazwyczaj <200 ns)
»  Czas cyklu 1 ms dla synchronicznych danych cyklicznych =

*  Ochrona przepustowosci dzieki bramie sieciowej, ktéra

zarzgdza komunikatami w sieci Ethernet Zacisk Opis Zacisk Opis
*  Mozliwosé komunikacji master/follower oraz peer-to-peer 1 Tx + 1 Tx +
*  Adresowanie oparte na IP 2 Tx - 2 Tx -
*  Podwdjne zigcza 100 BASE-TX RJ45 obstugujgce 3 Rx + 3 Rx +
ekranowang skretke (STP), potaczenie w trybie petnego
duplexu o predkosci 100 Mb/s z automatyczng korektg 4 n/d 4 n/d
rodzaju skretki 5 n/d 5 n/d
*  Zintegrowane przetgczniki pozwalajg na stosowanie sieci 6 Rx - 6 Rx -
liniowych, np. potgczen tancuchowych
*  Oba porty obstuguija tryb petnego duplexu jako przetgczniki ! n/d ! n/d
sieciowe 8 n/d 8 n/d

*  Wskaznik ledowy pracy portu sieciowego

Linia montazowa
| [—
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Modut SI-PROFINET umozliwia napedowi Unidrive M tgczenie Opisy zaciskow

sie i komunikacje ze sterownikami PLC i sieciami PROFINET. Linkci‘/y\:skginiki
Zlarania

Kluczowe wilasciwosci: OO
*  Podwadjne ztgcza 100 BASE-TX RJ45 obstugujgce ekranowang Zigcze AB
skretke (STP), potgczenie w trybie petnego duplexu o predkosci widetkowe
100 Mb/s z automatyczng korektg rodzaju skretki
+  Zintegrowane przetgczniki pozwalajg na stosowanie sieci
liniowych, np. potgczen tarncuchowych
*  Oba porty obstugujg tryb petnego duplexu jako przetgczniki
sieciowe
* Klasa PROFINET w czasie rzeczywistym RT_Class_1 oraz £
klasa zgodnosci A -
»  Czasy cykliod 2 ms do 512 ms okreslane podczas konfiguracji
«  Automatyczna wymiana urzadzenia z uzyciem protokotéw Zacisk Opis Zacisk Opis
LLDP oraz DCP 1 Tx + 1 Tx +
*  Wskaznik ledowy pracy portu sieciowego 2 Tx - 2 Tx -
+ Do 64 gniazd modutéw cykl. I/O (maks. 32 wejscia i 32 wyjscia) 3 Rx + 3 Rx +
skonfigurowanych przez narzedzie do konfiguracji sieci oraz
plik GSDML 4 n/d 4 n/d
+  Obstugiwane funkcje identyfikaciji i konserwacji I&MO do 1&M4 5 n/d 5 n/d
6 Rx - 6 Rx -
7 n/d 7 n/d
8 n/d 8 n/d
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‘ M101 | M200 | M300 | M600 | M700
A A A

Modut SI-EtherCAT umozliwia napedowi Unidrive M tgczenie Opisy zaciskow

sie i komunikacje z innymi sieciami EtherCAT. Li”k(ij/.\’\:Sk?imki
Zlatania

Kluczowe whasciwosci: Port A Port B oo

» Do 64 535 weztéw w segmencie Zigcze AB

+  Predkosé danych 100 Mb/s (100BASE-TX) widetkowe

*  Aktualizacja 40 osi w 250 s (zakladajgc dane komendy
ztozonej z 2 stéw oraz dane sprzezenia zwrotnego ztozonego
z 3 stow dla kazdej osi, stowo kontrolne oraz podstawowe
dane okresowej synchronizaciji)

*  Zakiocenia (jitter) wynoszace ponizej 1 us w Unidrive M600
do M700

«  Dane nieokresowe z wykorzystaniem skrzynki pocztowej CoE

*  Obstuga profilu CANopen DS-402 (napedy i sterowanie

ruchem) Zacisk Opis Zacisk Opis
*  Wskaznik ledowy pracy portu sieciowego 1 Tx + 1 Tx +
2 Tx - 2 Tx -
3 Rx + 3 Rx +
4 n/d 4 n/d
5 n/d 5 n/d
6 Rx - 6 RX -
7 n/d 7 n/d
8 n/d 8 n/d

Linia napetniania butelek
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Modut dla protokotu komunikacyjnego CANopen napedu

Unidrive M obstugujgcy rozmaite profile, w tym réznego rodzaju
profile napedu. SI-CANopen zostat zaprojektowany w taki sposaob,
aby zagwarantowac¢ optymalng elastycznos$é: w szczegdlnosci
system numeracji obiektow PDO (ang. process data objects),

Opisy zaciskéw

ktory zostat opracowany specjalnie w celu zapewnienia Zasilanie zewnetrzne +24V (czerwony)

. . . . . L. . Przewod transmisji danych dodatni CAN-H (biaty)
maksymalnej uniwersalnosci, a jednoczesnie podtrzymania Ekran przewodu (oplot ekranujacy)
ZgOanéCi ze SpeCyﬁkacjami C|A Przewdd transmisji danych ujemny CAN-L (niebieski)

Zasilanie zewnetrzne 0V (czarny)

Kluczowe wtasciwosci:

*  Obstugiwane predkosci danych (bitéw/s): 1 M, 800 k, 500 k,
250 k,125 k, 100 k oraz 50 k

*+ Obstuga4 Txi4 RxPDOA, B, CorazD

*  Niezaleznie konfigurowalne numery PDO Rx i Tx (1-511) w celu
zapewnienia maksymalnej elastycznosci zastosowan

«  Obstuga wszystkich synchronicznych i asynchronicznych
trybéw komunikacji PDO

*  Razem 32 bajty (16 stow) w kazdym kierunku z
wykorzystaniem PDO (4 TxPDO — 64 bity oraz 4 Rx — 64 bity)

»  Obiekty SDO (ang. service data objects) zapewniajg dostep do
wszystkich parametréw napedu oraz modutéw opcjonalnych

*  Consumer heartbeat

*  Komunikat awaryjny z flagg
*+  RxPDO, SYNC oraz obstuga pominietych zdarzen heartbeat
+  RxPDO elementy wywolujgce zdarzenie

+  TxPDO elementy wywolujgce zdarzenie

*  kaczenie obiektéw dla niezdefiniowanych obiektéw DSP-402
*  Mozliwosc¢ podigczenia zasilania zapasowego +24 V

www.controltechniques.com 15
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Modut interfejsu PROFIBUS-DP napedu Unidrive M pozwala Opisy zaciskow

na tgczenie urzadzen follower. Mozna stosowac¢ wiele modutow RxD/TXD-P

SI-PROFIBUS lub kombinacje modutu SI-PROFIBUS z innymi (Czerwony) Ekran przewodu
typami opcjonalnych modutéw, aby korzystaé¢ z dodatkowych CNTR-P (oplot ekranujacy)
funkcjonalnosci, np. rozbudowanych /O, funkcjonalnosci bramki 0VISO

sieciowej lub dodatkowych cech sterownikéw PLC. (tylko do Ostona

zakonczenia)
Kluczowe wtasciwosci:

»  Obstugiwane predkosci danych (bitéw/s): 12 M, 6,0 M, 3,0 M,
1,5M, 500 k, 187,5k, 93,75 k, 45,45k, 19,2k, 9,6 k

*  Obstuga ma!ksymalnie 32 wejsciowych i 32 wyjsciowych stéw RxD/TXD-N (zielony)
danych cyklicznych +5V 1SO

*  Obstuga profilu PROFIdrive (V2 i V4) y (tylko do
*  Obstuga kanatu danych niecyklicznych zakonczenia)
*  Rownolegta komunikacja danych acyklicznych/cyklicznych

’ M101 | M200 | M300 | M600 | M700
v/ v/ v/ v

Modut SI-DeviceNet pozwala na tgczenie urzgdzen follower. Opisy zaciskow
Mozna stosowa¢ wiele modutéw Sl-DeviceNet lub kombinacje
modutu Sl-DeviceNet z innymi typami opcjonalnych modutow, 112 31|45

aby korzysta¢ z dodatkowych funkcjonalnosci, np. rozbudowanych
1/0, funkcjonalnosci bramki sieciowej lub dodatkowych cech

Zasilanie zewnetrzne +24V (czerwony)
Przewod transmisji danych dodatni CAN-H (biaty)

SterOWnikéW PLC Ekran przewodu (oplot ekranujacy)

Przewod transmisji danych ujemny CAN-L (niebieski)
Zasilanie zewnetrzne 0V (czarny)

Kluczowe witasciwosci:
*  Obstugiwane predkosci danych (bitéw/s): 500 k, 250 k, 125 k
*  Obstuga 1 do 28 wejsciowych/wyjsciowych stéw danych

z odpytywania

« Jawna komunikacja (niecykliczna) umozliwia dostep do
wszystkich parametréw napedu

*  Obstuga 8 wczesniej zdefiniowanych profiléw DeviceNet

www.controltechniques.com
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Moduly Sl sprzezenia zwrotnego

M101 | M200

M300

M600

M700

Sl-Encoder

<&

v

v

Modut SI-Encoder jest wyposazony w wejscie enkodera
przyrostowego umozliwiajgce sterowanie strumieniem wirnika w
petli zamknietej dla silnikéw indukcyjnych (RFC-A) w M600 oraz
dodatkowe wejscie enkodera w M700.

Kluczowe wtasciwosci:

*  Obstuga enkoderéw kwadraturowych AB bez impulsu
znacznika

&

Opisy zaciskéw
1 2 3 4 51|16 7

Liczba wtykow Funkcja

1 A
/A
B
/B

Zasilanie +
Zasilanie 0 V *'

Zasilanie 0 V *

N o g~ WODN

*1: Dwa zaciski 0 V pozwalajg na niezalezne podtgczenie
ekranu przewodu enkodera do 0 V bez koniecznosci
stosowania zaciskanych oku¢ dla podwaéjnych
(blizniaczych) przewodoéw. W ten sposéb system

mozna tatwiej podtgczac oraz wyeliminowac problemy
wynikajgce z zaktocen elektrycznych.

M101

M200

M300 | M600 | M700

Sl-Universal Encoder

e

v v

Podwajny port enkodera na napedzie Unidrive M700 obstuguje
dwa interfejsy sprzezenia zwrotnego pozycji - P1 oraz P2 - za
pomocg 15-stykowego ztgcza typu D o wysokiej gestosci.
Uzupetnieniem jest enkoder Sl-Universal, ktéry umozliwia
stosowanie dodatkowych formatow wejs¢ i wyjs¢,ktorych
pojedyncze ztgcze 15-wtykowe normalnie nie obstuguje.
Umozliwia rowniez sterowanie strumieniem wirnika w petli
zamknietej dla silnikdw indukcyjnych (RFC-A) w M600.

Kluczowe wlasciwosci:

Obstuga:

*  SinCos z komunikacjg

*  SinCos z komutacjg lub bez komutacji

*  Przyrost kwadraturowy z komutacjg lub bez komutagiji

* Impulsowe i kierunkowe

+  SSloraz EnDat

Modut réwniez zapewnia wyjscie odwzorowanego enkodera,

ktére mozna zaprogramowacé do pracy w nastepujgcych trybach:

*  Przyrost kwadraturowy

*  Impulsowe i kierunkowe

« SSI

*  Modut jest réwniez wyposazony w wejscia duzej predkosci
stuzgce do rejestrowania potozenia.

Interfejs sprzezenia | Interfejs sprzezenia | Wyjscia symulacyjne
zwrotnego zwrotnego enkodera
potozenia P1 potozenia P2
AB Servo
FD Servo
Brak Brak
FR Servo ra @
SC Servo
A8 AB, FD, FR, EnD
, , , EnDat,
FD ss| Brak
FR
SC
. Brak Petne
SC Hiperface
AB, FD, FR (brak
wejscia impulsu
SC EnDat znakujgcego Z) Brak
SC SSI EnDat, SSI
Brak wyjscia impulsu
Bl znakujgcego Z
AB, FD, FR Brak
EnDat Brak wyjscia impulsu
SSI EnDat, SSI znakujgcego Z
Brak Petne
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Podtaczenia interfejsu sprzezenia zwrotnego pozyciji

Modut SI-Universal Encoder jest wyposazony w dwa interfejsy sprzezenia zwrotnego pozycji oraz wyjscie symulacyjne enkodera

w 15-stykowym ztgczu typu D. Dostepnos$¢ wyjscia symulacyjnego enkodera oraz 2. interfejsu potozenia (P2) zalezy od wybranego
typu urzadzenia sprzezenia zwrotnego dla 1. interfejsu potozenia (P1), poniewaz niektére urzadzenia sprzezenia zwrotnego
wykorzystujg wszystkie styki z 15-stykowego ztgcza typu D.

Naped obstuguje nastepujgce rodzaje enkoderdéw:

Rodzaj urzadzenia sprzezenia zwrotnego pozyc;ji Nazwa napedu

Kwadraturowe enkodery inkrementalne z impulsem znakujgcym lub bez niego AB
Enkodery inkrementalne z sygnatami czestotliwosci i kierunku, z impulsem znakujacym lub bez niego FD
Enkodery inkrementalne z sygnatami impulsowania do przodu / tytu, z impulsem znakujgcym lub bez niego FR
Kwadraturowe enkodery inkrementalne z impulsem znakujgcym lub bez niego oraz sygnaty komutacji UVW do AB Servo
okreslania potozenia absolutnego silnikéw z magnesami trwatymi

Enkodery inkrementalne z sygnatami czestotliwosci i kierunku, z impulsem znakujgcym lub bez niego oraz sygnaty FD Servo
komutacji UVW do okreslania potozenia absolutnego silnikdw z magnesami trwatymi

Enkodery inkrementalne z sygnatami impulsowania do przodu / tytu, z impulsem znakujgcym lub bez niego oraz FR Servo
sygnaty komutacji UVW do okreslania potozenia absolutnego silnikdw z magnesami trwatymi

Enkodery inkrementalne SinCos z impulsem znakujacym lub bez niego SC
Enkodery SinCos Sick, z komunikacjg Hiperface dla potozenia absolutnego SC Hiperface
Enkodery, tylko z komunikacjg Heidenhain EnDat 2.1 lub 2.2 EnDat
Enkodery SinCos Heidenhain, z komunikacjg EnDat dla potozenia absolutnego SC EnDat
Enkodery SSI (kod Graya lub binarny) SSi
Enkodery SinCos, z komunikacjg SSI dla potozenia absolutnego (kod Graya lub binarny) SC SsSl
Enkodery inkrementalne SinCos z impulsem znakujgcym lub bez niego oraz sygnaty komutacji UVW do okreslania SC Servo
potozenia absolutnego silnikéw z magnesami trwatymi

(7]
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Wejscia znacznikow mozna wykorzysta¢ bez sprzgzenia zwrotnego powigzanego z nimi potozenia jako wejscia wyzwalania
blokady, dlatego tez istniejg one tam, gdzie to mozliwe, nawet gdy powigzane sprzezenie zwrotne przyrostowe lub sprzezenie
zwrotne pozycji SINCOS nie jest mozliwe. W tabeli ponizej przedstawiono funkcje tgczenia wraz ze stosowanymi kodami.

Funkcja taczenia Definicja taczenia

Wejscia interfejsu potozenia

A Wejscie A dla enkoderéw AB lub AB Servo, wejscie F dla enkoderow FD, FD Servo, FR lub FR Servo
B Wejscie B dla enkoderéw AB lub AB Servo, wejscie D dla enkoderéw FD lub FD Servo, wejscie R dla
enkoderéw FR lub FR Servo
4 Wejscie Z dla enkoderéw AB, AB Servo, FD, FD Servo, FR, FR Servo, SC, wejscie Freeze
U, vV, w Sygnaty komutacji dla AB Servo, FD Servo, FR Servo lub SC Servo
Cos, Sin Wejscia Cos i Sin dla enkoderéw SC, SC EnDat, SC Hiperface, SC SSI lub SC Servo
D Wejscie/wyjscie danych dla enkoderéw SC EnDat, SC Hiperface lub EnDat
Wejscie danych dla enkoderéw SC SSI, SSI
Clk Wyjscie sygnatu zegarowego do enkoderéw SC EnDat, SC SSI, EnDat oraz SSI
Wyjscie symulacyjne enkodera
AOQut Wyjscie A dla trybu AB, wyjscie F dla trybéw FD lub FR, wyjscie danych dla trybéw SSI Gray lub SSI Binary
BOut Wyjscie B dla trybu AB, wyjscie D dla trybow FD lub FR, wejscie zegarowe dla trybow SSI Gray lub SSI
Binary
Zout Wyjscie Z dla trybéw AB, FD lub FR
Zasilanie oraz pomiar temperatury
PS1 Wyjscie zasilania (13 = zasilanie, 14 =0 V)
Th Wejscie pomiaru temperatury
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Opisy zaciskéw

W tabeli ponizej przedstawiono funkcje, ktére mogg by¢ realizowane jednoczesnie,
a takze podtgczenia wymagane dla kazdej kombinac;ji funkciji.

Ztacze typu D

Interfejs sprzezenia Interfejs sprzezenia Wyjscie symulacyjne | 1/2 3/4 | 5/6 | 7/8 9/10 | 11/12 | 13/14 | 15
zwrotnego potozenia P1 | zwrotnego potozenia P2 enkodera

AB Servo
FD Servo A1 B1 Z1 U1 V1 WA PS1 Th

FR Servo
SC Servo Cos1 | Sin1| Z1 U1 V1 W1 PS1 | Th
AB, FD, FR AB, FD, FR A1 B1 | Z1 A2 B2 Z2 PS1 | Th
AB, FD, FR EnDat, SSI A1 B1 | Z1 D2 Clk2 Z2 PS1 | Th
AB, FD, FR Petne A1 B1 | Z1 | AOut | BOut | ZOut | PS1 | Th
SC AB, FD, FR Cos1 | Sin1| 21 A2 B2 Z2 PS1 | Th
SC EnDat, SSI Cos1 | Sin1| 21 D2 Clk2 Z2 PS1 | Th
SC Petne Cos1 | Sin1| Z1 | AOut | BOut | ZOut | PS1 | Th
SC Hiperface AB, FD, FR Cos1 | Sin1| D1 A2 B2 Z2 PS1 Th
SC Hiperface EnDat, SSI Cos1 | Sin1| D1 D2 Clk2 Z2 PS1 | Th
SC Hiperface Petne Cos1 |Sin1| D1 | AOut | BOut | ZOut | PS1 | Th
SgCEg[S)?t AB, FD, FR No Z Cos1 | Sin1| D1 A2 B2 CIK1 PS1 | Th
= 11} SC EnDat EnDat, SSI Cos1 | Sin1| D1 D2 Clk2 | CIk1 PS1 | Th

E = SC ssi
N 5 Schggf‘t ZE;?(ZJ.‘;”CF;LSEUZ Cos1 |Sin1| D1 | AOut | BOut | Cki | PS1 | Th
E D;! EnDat, SSI AB, FD, FR D1 |Clk1| zZ1 A2 B2 Z2 PS1 | Th
o N EnDat, SSI EnDat, SSI D1 |Clk1| z1 D2 Clk2 Z2 PS1 | Th
»n EnDat, SSI Petne D1 Clk1| Z1 | AOut | BOut | ZOut PS1 Th
EnDat, SSI EnDat, SSI Brak impulsu D1 |Clk1| D2 | AOut | BOut | Ck2 | PS1 | Th
znakujgcego Z

Niebieski tekst oznacza potgczenia interfejsu P1 | Zielony tekst oznacza potaczenia interfejsu P2 | Czerwony tekst oznacza
potgczenia wyjscia symulacyjnego enkodera | A1 oznacza A = styk 1, A\ = styk 2

Ztgcze srubowe

1 Wejscie Freeze 24 V 6 7 8|9 10
2 ov

(7) Wyjscie symulacyjne enkodera: A, F lub DATA
(8) Wyjscie symulacyjne enkodera: A\, F\ lub DATA\

Rezystory koncowe na interfejsie
potozenia P2 sg zawsze aktywne.
Wykrywanie przerwania przewodu nie

| wejscie P2: A, F, DATA
| wejscie P2: A\, F\, DATA\

20

5(9) Wyjécie symulacyjne enkodera: B, F, D lub Clock | wejscie P2: B, F, D, Clock jest aktywne podczas wykorzystywania
6 (10) | Wyjscie symulacyjne enkodera: B\, F\, D\ lub Clock\ | wejscie P2: B\, F\, D\, Clock\ urzgdzen sprzezenia zwrotnego
7 oV potozenia typu AB, FD lub FR na
. . . interfejsie potozenia P2.
8 (1) Wyjscie symulacyjne enkodera: Z | wejscie P2: Z
9(12) | Wyjécie symulacyjne enkodera: Z\ | wejscie P2: 2\ Wartosm:; w nawiasach Odpo_w"ad"f‘
. - wtykowi w 15-stykowym gniezdzie
10 (13) | Wyjscie zasilacza

typu D, do ktérego podtgczony jest
zacisk.
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Dodatkowe moduty Si- I/O

M101 | M200 | M300 A M600

M700

4

Rozszerzony modut interfejsu 1/0O napedu Unidrive M zwieksza
liczbe zaciskéw wejsc/wyjs¢ w napedzie. Wszystkie potgczenia
miedzy modutem opcjonalnym a napedem odbywajg sie za

posrednictwem zigcza napedu. Zewnetrzny sprzet jest podtgczany

do SI-1/0 za pomoca 3-stykowego wtykowego ztgcza Srubowego
w przypadku dwoch przekaznikéw oraz 11-stykowego wtykowego
zlgcza Srubowego w przypadku cyfrowych i analogowych /0.

Kluczowe witasciwosci:

* 4 xWejscia/wyjscia cyfrowe

* 3 x Wejscie analogowe (domysinie) / Wejscie cyfrowe

* 1 x Wyjscie analogowe (domysinie)* / Wejscie cyfrowe

* 2 xPrzekazniki

Wejscie/wyjscie cyfrowe

Modut SI-I/O jest domysinie skonfigurowany dla czterech
programowalnych wej$¢/wyjs¢ cyfrowych. Dzieki skonfigurowaniu

analogowych I/O jako wyjs¢ cyfrowych modut SI-I/O moze posiadaé

cztery programowalne wejscia/wyjscia oraz cztery wejscia cyfrowe.
Funkcjonalnos¢ tych zaciskéw jest nastepujgca:

*  Wybrane znaczenie logiczne moze by¢ dodatnie (domysinie)
lub ujemne

«  Stan logiczny kazdego wejscia jest monitorowany za pomocag

parametru tylko do odczytu
+  Stan logiczny mozna odwrdcic¢

+  Wejscie cyfrowe mozna zaprogramowac zgodnie z
odpowiednim docelowym parametrem bitowym

*  Wyjscie cyfrowe mozna pobiera¢ z dowolnego
odpowiedniego parametru bitowego

Opisy zaciskéw

1 2 /3 4|5 6 7 89 10 N

*  Wyjscia mogg pracowac¢ w ukiadzie przeciwsobnym lub
w uktadzie typu otwarty kolektor

Modut SI-I/O posiada maksymalne natezenie pradu
wyjsciowego 250 mA przy zasilaniu 24 V na wszystkich
czterech wyjsciach cyfrowych.

Analogowe 1/0

Modut SI-I/O jest domysinie skonfigurowany dla trzech
niesymetrycznych wejs¢ analogowych oraz jednego

analogowego wyjscia réznicowego* o wysokiej rozdzielczosci*

jednego niesymetrycznego wejscia analogowego i jednego
wyjscia analogowego.

Wejscia analogowe 1 oraz 2 mozna jedynie skonfigurowac jako
wejscia o napieciu £10 V DC lub wejscia cyfrowe. Kiedy oba sg

skonfigurowane jako analogowe wejscia napieciowe, mozna
z nich korzysta¢ jak z pojedynczego analogowego wejscia
réznicowego o wysokiej rozdzielczosci.

Wejscie analogowe 3 moze pracowac w trybie napieciowym
(10 V DC), w trybie pradowym (od 0 do 20 mA) oraz jako
wejscie cyfrowe.

Wyjscie analogowe 1* moze pracowac w trybie napieciowym
(x10 V DC), w trybie prgdowym (od 0 do 20 mA) oraz jako
wejscie cyfrowe.

Przekazniki

Dwa przekazniki umozliwiajg przekazywanie stanéw logicznych

odpowiednich parametréw do urzadzer zewnetrznych.

Stan logiczny moze by¢ przetwarzany w nastepujgcy sposoéb:

*  Odpowiedni parametr zrodtowy jest przypisany do kazdego
przekaznika

*  Stan logiczny mozna odwrdcic¢

»  Stan przekaznika jest monitorowany za pomoca parametru

* Tylko w modelach M600 oraz M700

21 122 | 23

-

Wspdine 0 V 21

Przekaznik 1

Wejscie/wyjscie cyfrowe 1 22

Przekaznik wspdiny

Wejscie/wyjscie cyfrowe 2 23

Przekaznik 2

Wejscie/wyjscie cyfrowe 3

Wejscie/wyjscie cyfrowe 4

Wspdlne 0 V

Wejscie analogowe 1 / wejscie cyfrowe 5

Wejscie analogowe 2 / wejscie cyfrowe 6

Ol o N OOl b WIDN

Wejscie analogowe 3 / wejscie cyfrowe 7
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Panele sterowania

Gama opcji paneli sterowania Unidrive M ma mozliwo$¢ wymiany bez wytgczania systemu i jest zaprojektowana z myslg o
jak najprostszej obstudze. Od tatwego uruchomienia do szybkiej diagnostyki - poszerzona funkcjonalno$¢ dzigki szerokiemu
zakresowi opcji paneli sterowania obejmujacych wyswietlacz tekstowy LCD, wielojezyczng obstuge oraz elastyczny tryb montazu.

Zalety M101 M200 M300 M600 M700

Typ

Zamontowany na
state panel LED

Prosty panel uzytkownika LED w standardzie,
do szybkiego i prostego skonfigurowania oraz
uruchomienia napedu.

Zamontowany na
state panel LED
z potencjometrem

Prosty panel LED z tatwym w obstudze
potencjometrem umozliwiajgcy wygodne sterowanie
predkoscia.

Panel zdalny

Wszystkie funkcje panelu Cl-Keypad LCD, ale

z mozliwoscig zdalnego montazu. Pozwala na
elastyczny, zdalny montaz poza szafg sterujgcg oraz
posiada stopien ochrony IP66 (NEMA 4).

Panelu sterujacy
Kl-Keypad

Wielojezyczny, tekstowy panel LCD, do czterech
wierszy tekstu z opisem parametréw i danych,
zapewnia wiekszg wygode uzytkowania.

Panel sterujgcy
Kl-Keypad RTC

Wszystkie cechy Kl-Keypad, lecz z zegarem czasu
rzeczywistego na baterie. Pozwala to na doktadne
oznaczanie czasu zdarzen, co jest przydatne w

diagnostyce.

Elementy interfejsu napedu

Zasilanie zapasowe

M101 M600 | M700

4

M200
4

M300
4

Adapter Al-Back-up

in o

Adapter umozliwiajgcy zastosowanie w napedzie kart SD do klonowania parametréw, zawierajgcy wejscie zasilania
zapasowego 24 V.

Karta SD E

Do szybkiego i tatwego zapisywania i przechowywania parametrow oraz programow Unidrive M wykorzystuje gotowe karty SD.
Karty SD zapewniajg duzg pamiec, dzieki czemu w razie potrzeby mozna przeprowadzi¢ petne przeinstalowanie systemu.

Zasilanie 24 V DC podtgczone do zaciskéw zasilania +24 V na adapterze zapasowym Al-Back-up oraz na adapterze Smart

zapewnia nastepujace funkcje:

*  Awaryjny ukiad zasilania, ktéry zapewni dalsze zasilanie obwodéw sterujgcych napedu w razie odtgczenia gtéwnego uktadu
zasilania. Moduty Fieldbus i ztgcza komunikacji szeregowej moga dziata¢ dale;.

*  Klonowanie lub fadowanie parametréw, gdy zasilanie nie jest dostepne. Do ustawienia parametrow mozna uzy¢ panelu
sterowania.
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- M101 | M200 | M300 | M600 | M700
v v v

Zawiera wbudowang pamie¢ 4 GB do klonowania parametréw oraz programow aplikacji, a takze wejscie zasilania
zapasowego 24 V

Adapter Al-Smart

M101 | M200 | M300 | M600 | M700

Smartcard

Opcjonalna karta pamieci Smartcard moze by¢ wykorzystywana do tworzenia kopii zapasowych ustawien parametréw oraz
programow PLC, a takze do kopiowania ich z jednego napedu na inny, w tym z napedu Unidrive SP. Umozliwia rowniez:

*  katwg modernizacje oraz uruchomienie napedu

«  Szybkg konfiguracje w przypadku sekwencyjnej budowy maszyn

«  Zapisywanie aktualizacji i przesytanie jej do klienta w celu instalacji

M101 | M200 | M300 | M600 | M700
Adapter kart SD-Smartcard E % v

Urzgdzenie umozliwiajgce zainstalowanie karty SD w gniezdzie Smartcard do klonowania parametrow i programéw aplikaciji.

Komunikacja

M101 | M200 | M300 | M600 | M700
o/

Adaptor umozliwiajgcy komunikacje napedu z panelem zdalnym z wykorzystaniem protokotu RS485 i protokotu Modbus RTU.

Adapter Al-485 | |} "'_‘

Opisy zaciskéw

> PL1
PL.
PL2 PLT Zacisk Funkcja
Zacisk Funkcja
- - 120 Q Rezystor terminujgcy
123456 1 ov z
NAAnARAS 2 RX TX
2 RX\ TX\
3 ov
3 RX TX
4 +24 V (100 mA)
4 120 Q Rezystor terminujacy
- 5 Niepodtaczony
5 Aktywacja TX
6 Aktywacja TX
6 +24 V (100 mA)
7 RX\ TX\
8 RX\ TX\ (jezeli wymagane sg rezystory koncowe, to podtgczyc
do styku 1)

Adapter umozliwiajgcy komunikacje z napedem poprzez port RS485 na Modbus RTU. Mozna go uzy¢ do podtgczenia panelu
zdalnego.

M101 | M200 | M300 | M600 | M700
o/

Adapter Kl-485 -

Umozliwia komunikacje z napedem poprzez port RS485 w protokole Modbus RTU. Jest czesto wykorzystywany do programowania,
jesli naped nie zawiera panelu sterowania. Zaleca sie jego stosowanie wraz ze zdalnym panelem sterowania.

Kabel komunikacyj ny Kabel komunikacji USB umozliwia podtgczenie do komputera PC w celu korzystania
CT USB Comms z narzedzi komputerowych napedu Unidrive M
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CONTROL TECHNIQUES

Dotacz do nas:

twitter.com/Nidec_CT
www.facebook.com/NidecControlTechniques
youtube.com/c/nideccontroltechniques

theautomationengineer.com (blog)

Nl

—All for dreams
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