CONTROL
TECHNIQUES

DIGITAX HD

SERVO SURUCU SERISI

0,7 - 51 Nm,
%300 asiri yiik kapasitesi

(6,2 - 451 |b-in,
%300 asir1 yuk kapasitesi)

1,5 -16 A, %300 asir yik kapasitesi
200V | 400V
0,25 - 7,5 kW (0,6 - 9,8 hp)

Minimum boy, )
maksimum performans Nider

—All for dreams
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Surekli ve darbeli
calisma uygulamalarina
yonelik servo ¢ozumler

Control Technigues’in servo cozUmleri, genis
Urin yelpazesi icindeki servo sUrUculer ve
motorlar ile makine Ureticileri icin Ustun
performans ve esneklik saglar.

Digitax HD

Digitax HD serisi, ani hizlanma icin ylUksek tepe Moy, ﬂ?ﬁg

momentinin gerekli oldugu yerlerde ylksek :m: gig
o ¥

dinamik tepki ile darbeli calisma uygulamalarina _-,’fhfr
= 3 : N *rrsd 009
yonelik benzersiz performans sadlar.

Unidrive M700

Yuksek performans ve kapsamli guc secenekleri ile Unidrive M700,
hassas, strekli moment gereksiniminin oldugu strekli ¢alisma
uygulamalarinda ideal bir secenektir.

Unimotor

Unimotor, yUksek performansa sahip fircasiz AC servo motor
ailesidir. Genis moment ve hiz aralidi ve genis geri besleme
secenekleri ile Unimotor, her tUrll uygulama gereksinimini
karsilamak Uzere Digitax HD ve Unidrive M700 ile mUkemmel
bir uyum sagdlar.
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Surucu ve Motor Uyumlulugu

Digitax HD Unidrive M700

0,25 kW - 7,5 kW 0,75 kW - 2,8 MW

(0,6 hp -9,8 hp) (1 hp - 4200 hp)
200 V | 400 V 200V | 400 V | 575 V | 690 V

Darbeli Galisma Servo Serisi - Unimotor HD
(Control Techniques darbeli calisma strtctsu ile optimize edilmis)

Siirekli Calisma Servo Serisi - Unimotor FM
(Control Techniques surekli calisma strlcusu ile optimize edilmis)

Asenkron

Yiiksek verimli motorlar
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Digitax HD

YUksek dinamik uygulamalar

icin optimize edilen Digitax HD,
hem bagimsiz hem de moduler
vapllandirmalar icin esneklik saglar. - —
Surlcu, dort islevsellik dUzeyinde || ) .
tam servo kontrol ve acik cevrim ¢ o |
sabit miknatisli motor ve asenkron Tl '
motor kontrolU sunar: EtherCAT, R N
MCi makine kontrolu, cok protokoll( s
Ethernet ve esnek Temel surucu.

Unimotor HD

Unimotor HD, Control Techniques’in yUksek
dinamik 6zellikli fircasiz AC servo motor
serisidir. YUksek tepe momentine, dlsuk
eylemsizlige ve en kompakt élcllere sahip
olan Unimotor HD, ani hizlanma ve yavaslama
gerektiren uygulamalar icin optimize edilmistir.
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Minimum boy
servo ¢cozumler

Maliyeti dusurur, kullanim alanindan tasarruf saglar

Gergek boyut

c®A

Niddex Minimal kaplama alani ve benzersiz gl¢c yogunlugu

. : Digitax HD sUrtcustni gunumuz Urdn piyasasinda
TECHNIGUES en klicuk servo surlcust yapmaktadir. Bu, mimkun
olan en kompakt panolari olusturabileceginiz
anlamina gelir.

AX MT53 EtherCAT

Piyasadaki en ince servo siirucii

* Digitax HD’nin genisilgi sadece
40 mm’dir (1,6 in¢)

* Her strGctde 16 A'e kadar 25 sUrGculu
sistem 1 metrelik (40 in¢) pano alanina
monte edilebilir

o
ic
-
Q
X
25
o

— | |
40 mm (1,6 in¢) Tipik rakip strGculer

Sirici boyutlan

Boyutlar Govde Boyu 1 | Govde Boyu 2 | Govde Boyu 3
in¢g mm in¢ mm in¢g mm

Genislik 157 40 157 40 157 40
Derinlik 685 174 685 174 685 174
Yakseklik 917 233 10 278 129 328
& 400 V da 42 A 10,5 A 129 A
AUTION Nominal akim

400 V da 12,6 A 315 A 48 A
Tepe akimi

Geniglik sadece

40 mm (1,6 ing)

www.controltechniques.com
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Ultraflow™ termal yonetim ile
daha da azaltilmis pano boyutu

PP Q @

SUrdculeri dogrudan sira sira
yverlestirerek kabin yUksekligini
azaltin. Control Technigques'in
patentli Ultraflow™ teknolojisi,
sUrbcunun* arka tarafindan
Islyl dogrudan disariya verir ve
pano icinde Isi birikimini énler.

Konformal kaplama ile
desteklenen Ultraflow™
teknolojisi, kirliligin stricU
devrelerinin icine girmesini
dnleyen kilavuzlu dahili hava
akisi sayesinde Kkirlenme
riskini en aza indirir.

Akillica kontrol edilen fan, akustik

gurultlyU en az seviyeye indirip
fan kullanim sUresini optimize
ederken, Ultraflow™ tarafindan
gerceklestirilen termal sogutma
isleminin maksimum seviyeye
cikarilmasina yardimci olur.

Ultraflow™, hizli ve sorunsuz bir
kurulum anlamina gelen, pano

icinde sadece 32 mm’lik (1,25 in¢)

bir delige ihtiyac duyar**

Ultraflow™, Control Techniques’in kayith ticari markasidir

* SUrtca st dagilimi, standart olarak strtctnan Ust kisminda yer alan havalandirma delikleri Gzerinden de saglanabilir.

** Govde boyu 2 ve 3icin 2 x 32 mm'lik (1,5 in¢) delik gerekir

1Al

" eppan
Liihbhlby
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Maksimum performansili
servo ¢cozumler

PERFORMANS
Maksimum kontrol ile verimi artirir

Yuksek dinamik uygulamalar ve yUksek hiz kontrolU
cevrimi icin optimize edilen Digitax HD, makinelerinize
maksimum verim ve Uretim kalitesi saglar.

B %300 tepe akimi performansi

= Yiksek dinamik performans igin optimize edilmis kontrol
cevrimleri
- 62,5 ps akim cevrimi
- 250 ps pozisyon ve hiz ¢evrimi

= Maksimum bant genisligi icin benzersiz ‘6lU vurus’ akim kontroldri

= 16 kHZz'ye kadar anahtarlama frekansi (varsayilan degerler 8 kHz
olarak belirlenmistir)

= Mekanik rezonanslarin baskilanmasi icin gelismis "biquad” filtreler

Akim
%300
| nominal
- |«
250 ms

Sure
Hassas kodlayici geri beslemesi ile dogrulugu arttirma

Esnek hiz ve konum geri besleme araylzU, dayanikli
coOzUmleyicilerden yUksek cozUnUrlUklt kodlayicilara
kadar cok cesitli geri besleme teknolojisini destekler.

. Es zamanl maksimum U¢ timlesik kodlayici (enkoder) kanali;
ornegin, 1 geri besleme kodlayicisi (enkoder), 1 referans kodlayici
(enkoder) ve 1simulasyon cikisi

. Karesel, SinCos (mutlak dahil), SSI, BiSS, EnDat 21/2.2,
Hiperface ve cdzumleyiciler

HASSASIYET

. Kodlayici (enkoder) simuUlasyon c¢ikisi CAM'ler, dijital kilit ve
elektronik disli kutusu icin konum referansi saglayabilir

. 25 bit'e kadar kodlayici (enkoder) ¢codzunurltgu
. +20" hassas geri besleme dogrulugu

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI 9
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Hizh kurulum
ve devreye alma

DIN rayina
yerlestirebilme

Cok eksenli paralel baglama kitinde, DC

bara ve topraklama hattinin hizli baglantisini
saglamak icin gerekli baralarin yani sira
Uzaga monte 24 Vdc gic¢ kaynaginin tim sartculer arasinda
edilebilen, diiz metinli, dagitilmasi i¢in Hizl Baglantilar bulunur.
birden fazla dil

segenekli L
LCD'li tus takimi o Enerji verimliligini artirir, kapladigr kurulum

alanini azaltir

* Kurulum sUresini ve maliyeti azaltir

Hizli kurulum icin
tek kablo teknolojili

elektronik motor |

bilgi plakasi —
+ DC

Kolay erisilebilir -DC

takilabilir
konnektorler

PC araclari veya
SD kartlar ile hizh 24 Vdc
devreye alma

Unimotor elektronik
motor bl|gl__p_|_a|§_aSI, LED ekran, ad baglantisi yokken bile strtcu
motor ve surucu ariza teshisi imkani sagdlar.

arasindaki parametre
ayari icin destek Hareket kontrol aginin daha hizl devreye

saglar alinmasi icin digUm adresinin ayarinda
kullanilmak Gzere 2 déner anahtar icerir.

Motor glc konnektdrd, tim gdvde boylari
icin ayni konumu saglarken kablonun daha
kolay ve daha siki yonlendirilmesini saglar.

www.controltechniques.com
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Kompakt kablo ydonlendirme icin
strdcunun st kisminda, yanlarinda ve
tabaninda yer alan kablo baglantilari

sabitleme noktalari .
Harici Fren Surtcu yerlestirme araci (DIN rayina

Direnci Konnektora yerlestirebilme opsiyonuna alternatif)

AC giris

Ultraflow™
Havalandirma
pr— kapagdi (opsiyonel)

DC bara kapagdi

Ultraflow™ termal
yonetim teknolojisi icin
arka havalandirma kanall
(opsiyonel)

Vida yuvasl, her tarld strtcu
kombinasyonuna uymasi icin
sabit bir delik sekli saglar.

)\ DIN rayina yerlestirebilme

=

24 Vdc Giris

SUrlcl &zelliklerinin
genisletiimesine olanak saglayan
SI-Opsiyon Modult yuvalari

jletisim portlar

Cift Guvenli
Moment
Kapama (STO)

Kolay degistirilebilir fan

Yerel yedekleme, hizli sUrdcl dedisimi
ve yeniden devreye alma islemleri icin
SD kart yuvasi

Kodlayici (enkoder)
giris/cikis

Motor
topraklama

Hizli kurulum veya
degdistirme icin cikarilabilir
kablo ekrani tutucusu

' Takilabilir konnektdrlere kolay erisim

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI
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SERVO SURUCU SERIsi

Hizli programlama
— ve devreye alma

YAZILIM

N\

Uygulama Programlama i¢in
Machine Control Studio

Machine Control Studio programlama yazilimi, otomasyon ve
hareket kontrol &zelliklerini programlamak icin esnek ve sezgisel
bir ortam saglar.

Yazilim asagidakilerin programlanmasina imkan saglar:

= TUmlesik PLC
= MCi200 veya MCi210 entegre makine kontrol modulleri
®  Ethernet adi veri yapilandirmalari

Bilindik otomasyon programlama dilleri

Programlama ortami tamamen IEC 61131-3 uyumludur;
bunun anlami dinya capindaki kontrol miUhendisleri icin

bilindik olmanin yani sira, hizli ve kolay kullanilabilir olmasidir. Digitax HD o o
tiimlesik PLC MCi Opsiyon Modiilii
Asagidaki IEC 61131-3 programlama dilleri desteklenmektedir:

Kesme noktalari - Evet

Talimat Listesi (IL)

Surekli islev Tablosu (CFC) Trigonometrik X Evet

= Yapilandiriimis Metin (ST)

= Fonksiyon Blok Semasi (FBD) Kaynak kodu yiikleme/ B Evet
= VYapilandiriimis Fonksiyon Tablosu (SFC) Ll

= Merdiven Semasi (LD) Cevrimici degisiklik - Evet
|

|

64 bit veri tarleri - Evet

Verimliligi artiran diger ozellikler:

Gergek zamanh gdérev/

gbrevier Evet (min. 4 ms) Evet (min. 250 ps)

m  Sezgisel "IntelliSense" islevi, tutarl ve saglam programlari

yazmaya yardimci olarak yazilim gelistirmeyi hizlandirir Ozellestirilebilir - "
surucu menusu
= Programcilar fonksiyon bloklari icin glncel Acik kaynak

topluluguna erisim saglayabilir Degisken izleme - Evet

® Machine Control Studio yazilimi, musterilerin kendi

. L. 1 x Serbest akis gorevi,
fonksiyon blok kutUphanelerini de destekler

1 x Konum gorevi,
1 x Baslangi¢ gorevi,
4 x Saat gorevi,

1 x Hata gorevi,

4 x Olay gorevi

1x Serbest akis
Mevcut gorevler gorevi,
1 x Saat gorevi

Merkezi kontrolér o Evet

Merkezi olmayan

kontrolér Evet et

12 www.controltechniques.com



Devreye Alma
Baglanma

Connect PC araci, surucuyu hizh bir sekilde
devreye almak, siriicii/sistem performansini
optimize etmek ve izlemek i¢in kullanilan bir
aractir.

m Gobrev bazl strlcu islemleri, alisiimis Windows
ortaminda sezgisel grafik araclari ile basitlestiriimistir

= CTScope, gercek zamanl bir osiloskop yazilimi
olup suruculerin ayarlanmasi ve performansinin
izlenmesinde kullanilir

®  Dinamik lojik semalari ve parametre arama listeleri

= Uygulama gereksinimlerini karsilamak igin
opsiyonel eklentiler araciligiyla dlceklenebilir arac

®  Sisteme daha kapsamli bir genel bakis icin birden
fazla haberlesme kanali

®  SUrGcu kesfi, kullanicinin adreslerini belirtmesine
gerek olmaksizin strdculeri bir agda otomatik
olarak bulma yetenegi saglar

®  Cevrim disI yapilandirma

SD kart

Standart SD kartlar, hizli ve kolay
bir sekilde parametre ve program
kaydetmek icin kullanilabilir.

UCRETSIZ

Siriicti Kurulumu

Sdruculerinizin kolay ve hizli
kurulumu icin ihtiyaciniz olan
her seyi kolaylikla bulur.

www.drive-setup.com
adresini ziyaret edin

CONTROL TECHNIQUES

_ UCRETSIZ

Ariza teshis araci

SUrtcunun goéruntuleyebildigi ariza
kodlarini hizlica ¢cézmenize imkan saglar.

Ariza Teshis Aracimizi su
adresten indirebilirsiniz:
www.controltechniques.com/mobile-applications

. G it froen # Download on the GETITON
B Microsoft | @& App Store » Google Play

*Microsoft kullanicilari, bu mobil uygulamanin yalnizca Windows 10 ile ¢alistigini unutmamalidir

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI 13
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Hareket Kontrolu
Sistem Mimarisi

Surucu Bazli Hareket
(Merkezi Olmayan/Dagitiimis
Hareket Zekasi)

Dagitilmis bir hareket kontrol sisteminde, hareket
kontrolU yetenedi her sUrtclye tumlesik olarak dagitilir.
Bu, konum ¢evrimini, hareket profilini ve bazen de PLC
lojik kontrolUn tamamini veya bir kismini icerir.

= Her eksen tamamen bagimsizdir, ancak EtherNet
(RTMoE) Uzerinden Gercek Zamanli Hareket
kullanan ag Uzerinden surlcller senkronize edilerek
koordinasyon saglanabilir.

® KlcUk makinelerde, strtcl bazli sistem bagdimsiz
olabilirken, daha buyUk sistemlerde ise kesin olarak
belirleyici olmasi gerekmeyen bir endUstriyel
haberlesme agdi Uzerinden bir PLC'ye (veya IPC)

M751 Temel

M750 EtherNet

baglanir.
L L B ®
sy ar
QLG o
) m o o
Onemli avantajlar m( ' m( '

B SUrlcU bazli bir sistem, timlesik cevrimler . -
genellikle daha hizl ¢calistigindan ve ag |
iletisimindeki gecikmeleri 6nlediginden,
Usttin motor kontrol performansi sunar. R—

= Dagitiimis bir hareket mimarisi, pahali
bir merkezi hareket kontroldrl ihtiyacini
ortadan kaldirdigi ve yerlesik lojik kontrol
kullanarak merkezi PLC'den bir miktar ytk
alimina izin verdigi icin cok uygun maliyetli
olabilir.

= Baglanan strlcl sayisi ile PLC'nin mevcut Lo
yUkU dnemli dlctide artmadigindan kolayca :t-‘
Olceklendirilebilir. d

= PC Araclari, merkezi bir cozUme benzer
sekilde devreye alma ve bakim kolayligi
saglar.

14 www.controltechniques.com
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Kontrolor Bazli Hareket
(Merkezi Hareket Zekasi)

Merkezi kontrolor tim eksenlerin hareket profillerini Gretir ve
bazi durumlarda konum cevrimini bile kapatir. Bu mimaride,
genellikle amplifikatdr olarak adlandirilan servo strtculer,
kontroldrden aldiklari referans sinyalini takip eder.
®  Servo sUrUcUler genellikle bir EtherNet agi Gzerinden,
EtherCAT gibi hizli ve deterministik bir protokol kullanilarak M751 Temel
baglanir.
®  Modern sistemlerde, ister PLC tabanli ister IPC tabanli olsun,
merkezi kontroldr tim makine lojik kontrolUind uygulama
egilimindedir.

M753 EtherCAT

Onemli avantajlar

m  Tek bir programda birden fazla eksenin hareketini koordine
etme kolaylig. e —

Tum makine programi ve hatta stUrlcU parametreleri icin tek
bir saklama alani, bakim kolayligi saglar.
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M750
EtherNet

(cok protokollu

Merkezi ve merkezi olmayan
hareket uygulamalari i¢cin ag
stricusi

Digitax M750 EtherNet

EtherNet (RTMoE), EtherNet/IP, Modbus TCP/
|P ve PROFINET RT Uzerinden Gercek Zamanli
Hareket destekleyen yerlesik cok protokollU
EtherNet

1,5 eksen hareket kontrolU icin tumlesik gelismis
hareket kontroléru

M750 EtherNet sUrlcUsune yerlesik EtherNet ag
sayfalari
Makine guvenligi saglanarak ariza suUresini distrme

- Entegre Cift GUvenli Moment Kapama
- SIL3 ve PLe standartlarini karsilar

RTMoE

Digitax HD’in standart Etherneti, IEEE1588

V2 tarafindan tanimlanan Hassas Zaman
ProtokolUnU kullanan sudrtculer arasinda
senkronize iletisim saglayan RTMoE'yi (Ethernet
Uzerinden Gercek Zamanl Hareket) destekler:

Dagitilmis saat dénguleri, ttm sUruculer arasinda
| konum, hiz ve akim cevrimlerini otomatik olarak
senkronize etmek icin kullanilir

I 1 us'den daha az sapmali (tipik olarak <200 ns)
yUksek hizli ag senkronizasyonu ve senkron
devirli veri icin T ms cevrim suresi

TUmlesik Gelismis
Hareket Kontrolord

Gelismis 1,5 eksenli hareket kontrolorinun
onemli 6zellikleri sunlardir:

- 250 ps ¢evrim suresi

- Hareket profili Ureteci

- Elektronik disli kutusu

- Interpolasyonlu CAM

- Referans konum bulma islemleri

prRoFI"® _
T ﬁ,. YUksek hizli konum yakalama

IS5 siL3 e X

READ Safety Integrity Level

16 www.controltechniques.com



Makine kontrolorleri
MCi200 ve MCi210

CONTROL TECHNIQUES

PLC programlari ve ¢ok eksenli makine - Dahili Ethernet anahtarli ¢ift kapi
kontrollerini gerceklestirmek lizere ikinci - Standart Ethernet protokolleri destegi
islemci

» 250 ps'de senkron devirli veri icin RTMoE

MCi200 ve MCi210 modulleri, Digitax . Modbus TCP/IP master

HD’yve gUclu bir islemci ekler. Uygulama

« ki ayrilmis Ethernet agi Uzerinden gerceklestirilen makine

programlarini standart bir PLC'nin dort kati kontrolt, makine tasariminda daha fazla esneklik saglar

kadar daha hizli calistirarak strtdcU sisteminin

= Genisletilmis hizli I/O (3 x dijital giris, 1 x dijital cikis,

ve makinenin kontrol kapasitesini arttirir. 1x dijital 1/O)

EndUstri standardi IEC 61131-3 programlama dillerini
kullanan, kullanimi kolay Machine Control Studio yazilimi
sayesinde programlar oldukca hizlidir ve kolayca
gelistirilebilirler.

MCi programlari, mikemmel senkronize edilmis ¢cok
eksenli makine performansini saglamak amaciyla
sUrtcunin butltnlesik Gelismis Hareket Kontroldrine
erisim saglayabilir ve onu ydnetebilir.

Aynilmis ag kontrolii

[-ea|-@ai-02-02

Sistem Kontrolor

MCi Kontrolori

MCi Kontrolori

Makine 1

Ag 3

Makine 2

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI 17
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M751 Temel

Yapilandirma esnekligi
icin Temel sirici

Digitax M751 esnekligi

islevselligin artirilmasi ve uyarlamalar icin iki
opsiyon yuvasi - kapsamli opsiyon modulleri
listesi icin sayfa 21'e bakin

Yerlesik RS485 Uzerinden Modbus RTU
iletisimi

1,5 eksen hareket kontrolU icin tumlesik
Gelismis Hareket Kontroléru

Merkezi hareket icin analog ve darbe/yén
kontrolU

Makine glvenligi saglanarak ariza sUresini
dustrme

- Entegre Cift GUvenli Moment Kapama
- SIL3 ve PLe standartlarini karsilar

TUmlesik Gelismis

l Hareket Kontrolord

Gelismis 1,5 eksenli hareket kontrolérinin
onemli &6zellikleri sunlardir:

250 ps ¢evrim suresi

Hareket profili Ureteci
Elektronik disli kutusu
interpolasyonlu CAM

Referans konum bulma islemleri
Yuksek hizli konum yakalama

SiL3 Ple BN ..

18 www.controltechniques.com
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M753
EtherCAT

Merkezi hareket kontroll
uygulamalari icin
EtherCAT sirucusu

Digitax M753 EtherCAT

Digitax M753, merkezi hareket kontroll
uygulamalarinin kolay entegrasyonu igin
entegre 2-portlu EtherCAT anahtara sahiptir

EoE (EtherCAT Uzerinden Ethernet) destedi,
EtherCAT agi Gzerinden devreye alma ve
izleme icin PC aracl baglantisina imkan saglar

istasyonun adi EtherCAT kontroléri tarafindan
dinamik olarak atanabilir veya én yUzde
mevcut iki déner anahtarla secilebilir

Ag arizasi meydana geldiginde yedek PC
aracl baglantisi saglayan opsiyonel bir RS485
adaptoérd bulunur

Esneklik Sunan YUksek Performans

EtherCAT agi Gzerinden her tlrlt otomasyon
arund ile calisma

- Tumlesik EtherCAT agi Uzerinden hareket
kontrolérleri, hareket PLC'leri ve endUstriyel
PCler ile calisma

- Ag topolojilerinde kullanilmak tzere ikili
100 Mbps EtherCAT araylzU

- CoE posta kutusu kullanan ¢evrimsel
olmayan veriler

SuUrucl fonksiyonlarina tam erisim ozelligi tim
uygulamalara esneklik saglar

-  EtherCAT (CoE) agi Uzerinden CANopen
haberlesmeye dahil olanlar:
> CIA-402 profili
> Cevrimsel senkronize konum modu
> Ara degerli konum modu
> Hiz modu
> Profil moment modu
> Tum profil nesnelere ve strdcu
parametrelerine SDO erisimi

Makine glvenligi saglanarak ariza sUresini
dusturme

- Entegre Cift GUvenli Moment Kapama
- SIL3 ve PLe standartlarini karsilar

EthercAT~ SIL

afety Integrity Level
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SERVO SURUCU SERIiSi

Opsiyon Modulu esnekligi

Yenilik¢i tasarimimiz, opsiyon
moduller takildiginda sadece
sUrlcl boyutunu degistirdiginiz
anlamina gelir ve bu sebeple
genel konfiglrasyonda kullanim
alani tasarrufu saglanir.

Opsiyonel montaj parcasinin eklenmesi
sadece 22 mm’lik (0,86 in¢) ilave bir
genislik ekleyecek olup, maksimum
genisligi 62 mm (2,44 in¢) olan bir
sUrlcU saglayacaktir.
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CONTROL TECHNIQUES

Opsiyon modulleri

Digitax HD cesitli iletisimleri, G/C, geri besleme
ve makine kontrol opsiyon modullerini destekler.

Geri Besleme

Sl-Universal Kodlayici SI-Encoder

Kodlayicl (enkoder) giris Karesel kodlayici (enkoder)
ve ¢ikis araylzU olup giris araylzUt moduld.
Karesel, SinCos, EnDat ve

SSI kodlayicilarl (enkoder)

destekler. PLC veya Hareket
Kontrol Fonksiyonlari
Bulunan Uygulamalar

MCi200

Endustri standardi
|[EC61131-3 programlama
dilleri kullanilan gelismis
makine kontrolu

GIC

SI-1/0
SUrtcudeki analog ve dijital
G/C sayisini artirmak icin

eklenebilir G/C araylz MCi210

modualudar. Endustri standardi IEC6T131-
3 programlama dillerini ve
entegre Ethernet baglantisini
H . . kullanan genisletilmis gelismis
"et|§|m makine kontrolU
SI-EtherCAT SI-PROFINET Sl-EtherNet*

SI-Apps Compact

Uyumlu modul, eski SyPTPro
uygulama programlarinin
Digitax HD icin yeniden
derlenmesini saglar

SlI-DeviceNet SI-CANopen SI-PROFIBUS

* Gercek zamanli EtherNet (RTMoE), HTTP, SMTP, EtherNet/IP ve Modbus TCP/IP destegi

F
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SERVO SURUCU SERIiSi

U = t H D 0,7 Nm - 85,0 Nm (6,2 lb-in - 752 lb-in)

n I m 0 O r ve %300’e kadar asiri yUk kapasitesi
Unimotor HD, ani hizlanma ve yavaslamanin gerekli
oldugu darbeli calisma uygulamalarinda kullaniimak

Uzere tasarlanan yUksek dinamizme sahip fircasiz AC
servo motor serisidir.

Yiiksek moment/eylemsizlik orani

Unimotor HD robotik uygulamalar, malzeme alma
ve yerlestirme ve paketleme gibi son derece zorlu
uygulamalara kolayca entegre edilebilecek yUksek
guc/adirlik oranina sahiptir.

* Patentli rotor teknolojisi - ’ .
Yiksek dinamik performans i¢in - g

yiksek moment/eylemsizlik orani
* Kompakt ama guclU

¢ Park freni mevcut

* IP65 uyumu: montaj ve bagdlanti sonrasi
Su sicramasina ve toza karsi sizdirmazlik
sagdlar

¢ Yiiksek glic yogunlugu ve kompakt
gorinim icin segmentli stator tasarimi

» Kapsamli performans ve gUvenilirlik
testleriyle gelen destek

* 400 V ve 200 V’ye uygun sargilar

* Motor kapasitesine bagli olarak
1000 dev./dk. (rom) - 6000 dev./dk.
(rom) arasinda nominal hiz

* Miisteriye 6zel motor ¢céziimleri
mevcuttur

22 www.controltechniques.com




CONTROL TECHNIQUES'

S Siparis bilgileri
ve teknik bilgiler

VERI
Motor ve surucu

kombinasyonlari

 —

Ortak DC bara
boyutlandirma .......ccccoeo.o....

Digitax HD kitleri
ve aksesuarlar ....cococccvienn. 28

Digitax HD

Cevre guvenligi
ve uyumluluk ..., 37

—

Digitax HD | Unimotor HD
32 POYULIAI o 38

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI 23



SERVO SURUCU SERISi

Digitax HD ve Unimotor HD
motor ve surucu kombinasyonlari

400 V gerilimde - 0,7 - 51 Nm (6,2 - 451 Ib-in), %300 tepe tutma momenti

200 V gerilimde - 0,7 - 45 Nm (6,2 - 398 Ib-in), %300 tepe tutma momenti

1000,00 Nm
(8850 Ib-in)

100,00 Nm
(885,0 Ib-in)

51,0

(451,4)

22,8
(201,8)

103,7

76,8

(131,9)

10,00 Nm
(88,50 Ib-in) (88,5)
c
()
=
o
=
1,00 Nm
(8,85 Ib-in)
0,10 Nm
(0,89 Ib-in)
> > > > > > - > S S
(@) (@) o o o o 5 - 2 2
(@) o = S
| N 8 ¢ 8 ¥ & < Q <
1000 1500 2000 3000 4000 6000

Hiz dev./dk. (rpm) ve giris gerilimi (V)
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CONTROL TECHNIQUES

200 vV UG FAZLI

Nominal hiz 6000 dev./dk. (rpm) - %300 asin yiik kapasitesi

Tutma Momenti | Tepe Momenti Eylemsizlik Su Stiriici - 6000 dev./dk’ya

Siricu Hibrid Strekli Kondaneats el
Kablo [kg-cm Akim e (rpm) ]
Degeri [A] egeri [pF] siiresi [ms]

O55EDABO M75x-01200022 HYBAxAxxx 0,69 6,1 2] 18,6 014 0,00012 22 580 0,43 0,58 8,5
O55EDB60 M75x-01200040 HYBAXAxXxx 11 @7 3.4 30,1 0,25 0,00022 4 580 0,57 0,76 9,2
O55EDC60 M75x-01200040 HYBAXAXXX 1,6 14,2 4,8 42,5 0,36 0,00032 4 580 0,75 1,01 915
067EDAGO M75x-01200040 HYBAxAxxx 14 12,4 4,3 38,1 0,30 0,00027 4 580 0,82 110 8.8
067EDB60 M75x-01200065 HYBAxAxxx 25 22] 73 66,4 0,53 0,00047 6,5 580 14 1,88 8,9
089EDABO M75x-02200090 HYBAxXAXXX 31 274 ©.3 82,3 0,87 0,00077 6,5 160 17 2,28 n7z
089EDB6E0 M75x-02200120 HYBAxAxxx 53 46,9 16,0 141,6 16 0,00142 12 n60 2,4 3,22 12,6
089EDC6B0 M75x-03200160 HYBBxAxxx 75 66,4 22,6 200,0 2,3 0,00204 16 1880 3l 4,16 13,0

Nominal hiz 4000 dev./dk. (rpm) - %300 asin yiik kapasitesi

Tutma Momenti | Tepe Momenti Eylemsizlik S 4000 dev./dk’ya

Sardci Hibrid Suarekli " R
Kablo [kg-cm Akim ey e 5
m m - Degeri [A] stiresi [ms]

31

089EDA40 M75x-01200065 HYBAXAxXxX 274 93 82,3 0,87 0,00077 6,5 580 12 161 7.8
089EDB40 M75x-02200090 HYBAxAxxx 53 46,9 16,0 141,6 16 0,00142 © Nn60 19 255 8,4
089EDC40 M75x-02200120 HYBAXAxxx 7.8 69,0 233 206,2 23 0,00204 12 n60 27 3,62 8,4

Nominal hiz 3000 dev./dk. (rpm) - %300 asin yiik kapasitesi

m Tutma Momenti | Tepe Momenti Eylemsizlik Stiriicii 3000 dev./dk.'ya

Saricu E:‘g;g ke S:lzle;“ Kondansator (rpm) cikis
g-cm oy L o
Degeri [A] Degeri [uF] stiresi [ms]

O55EDA30 M75x-01200022 HYBAxAxxx 0,69 6,1 2] 18,6 014 0,00012 22 580 0,21 0,28 4,2
ﬁ O55EDB30 M75x-01200022 HYBAXAXXX 11 7 3.4 30,1 0,25 0,00022 22 580 0,32 0,43 4,6
E 067EDA30 M75x-01200022 HYBAxAxxx 14 12,4 43 38,1 0,30 0,00027 22 580 0,43 0,58 4,4
:3 O55EDC30 M75x-01200022 HYBAxAxxx 16 14,2 4,8 42,5 0,36 0,00032 22 580 0,45 0,60 4,8
> 067EDB30 M75x-01200040 HYBAxAxxx 25 22] 73 66,4 0,53 0,00047 4 580 0,75 1,01 4,4
§ 089EDA30 M75x-01200040 HYBAxAxxx 2.8 24,8 8,4 74,3 0,87 0,00077 4 580 0,88 118 6,5
067EDC30 M75x-01200040 HYBAxAxxx 3,6 31,9 10,9 96,5 0,75 0,00066 4 580 11 148 4,3
089EDB30 M75x-01200065 HYBAXAxxx 53 46,9 16,0 141,6 1,6 0,00142 6,5 580 1.5 2,01 6,3
089EDC30 M75x-02200090 HYBAxAxxx 78 69,0 233 206,2 23 0,00204 9 n60 2] 2,82 6,3
NSEDB30  M75x-02200120 HYBAxAxxx 10,0 88,5 30,0 265,5 4,4 0,00389 12 neo 2,4 3,22 9.2
N5EDC30  M75x-03200160 HYBBxAxxx 14,3 126,6 429 3797 6.4 0,00566 16 1880 32 4,29 9.4
142EDC30 M75x-03200160 HYBBxBxxx 14,9 131,9 44,6 3947 17,0 0,01505 16 1880 4,7 6,30 239

Nominal hiz 2000 dev./dk. (rpm) - %300 asir yiik kapasitesi

Tutma Momenti | Tepe Momenti Eylemsizlik 2000 dev./dk’ya

3 kW1 [hpl suresi [ms]*
1.8

1MISEDB20  M75x-02200090 HYBAxAxxx 10,0 88,5 30,0 265,5 4,4 0,00389 9 ne0 2,41 6,2
N5EDC20  M75x-02200120 HYBAxAxxx 14,3 126,6 42,9 3797 6.4 0,00566 12 n60 2,4 3,22 6,2
NSEDD20  M75x-03200160 HYBBxAxxx 18,4 162,9 S5 489,4 8,4 0,00743 16 1880 32 4,29 6,4
142EDC20 M75x-03200160 HYBBxBxxx 22,4 198,3 672 5948 17,0 0,01505 16 1880 41 5,50 10,6

Nominal hiz 1000 dev./dk. (rpm) - %300 asin yiik kapasitesi

Tutma Momenti | Tepe Momenti Eylemsizlik Sirici Stirtici Mgfor Su'rek_ll 1000 dev./dk’ya
u¢ Degeri

Hibrid Stirekli " . d
Kablo [kg-cm?] A Kony aqsator (fpm.) ¢l ls*
Degeri [A] | Pe9er IMF1 | [kws m siiresi [ms]

22 ,

Sirici

142EDCIO  M75x-02200090 HYBAxAxxx 228 2018 68,3 604.,5 17,0 0,01505 9 n60 2,95

142EDD1IO  M75x-02200120 HYBAXAxxx 28,7 254,0 86,0 761,2 22] 0,01956 12 160 2,8 BYS) 54
142EDEIO  M75x-03200160 HYBBxAxxx 34,6 306,2 1037 917.8 272 0,02407 16 1880 33 4,43 55
190EDCIO M75x-03200160 HYBBxBxxx 44,7 3956 1342 11878 54,6 0,04833 16 1880 4,7 6,30 8,5

SUrtcl guc degerleri icin sayfa 34’e, motor glic degerleri icin sayfa 38-43’e bakin
* Nominal hiza gore hizlanma stresi 1:1 motor-eylemsizlik oranina baglidir 1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI 25



SERVO SURUCU SERISi
400 v UC FAZLI

Nominal hiz 6000 dev./dk. (rpm) - %300 asin yiik kapasitesi

Tutma Momenti | Tepe Momenti Eylemsizlik cl Sarticl 6000 dev./dk.’ya

Motor Sirici fibrid Surekl Kondansatér (rpm) cikis siiresi
Kablo [kg-cm Il Akim Degeri [WF]
Degeri [A]
2]

O55UDAGO  M75x-01400015 HYBAXxAxxx 0,69 61 18,6 014 0,00012 15 no 0,43 0,6 8,5
055UDB60 M75x-01400015 HYBAXAXXX 11 9,7 34 30,1 0,25 0,00022 15 10 0,57 0,8 92
055UDC60 M75x-01400030 HYBAxAxxx 16 14,2 4,8 42,5 0,36 0,00032 4,2 no 0,75 1,0 9,5
067UDABO M75x-01400030 HYBAXxAxxx 14 12,4 43 38,1 0,30 0,00027 4.2 10 0,82 11 8,8
067UDB60 M75x-01400042 HYBAxAxxx 25 221 7.5 66,4 0,53 0,00047 4,2 no 14 19 8,9
067UDC60 M75x-02400060 HYBAXxAxxx 3,6 39 10,9 96,5 0,75 0,00066 6,0 290 19 25 87
089UDAGBO M75x-01400042 HYBAXAxXXX 31 274 93 82,3 0,87 0,00077 4,2 no 17 23 nz
089UDB60 M75x-02400080 HYBAxAxxx 53 46,9 16,0 141,6 1,6 0,00142 8,0 290 2,4 32 12,6
089UDC60 M75x-02400105 HYBBxAxxx 78 69,0 253 206,2 23 0,00204 10,5 290 &l 4,2 12,6

Nominal hiz 4000 dev./dk. (rpm) - %300 asir yiik kapasitesi

- Tutma Momenti | Tepe Momenti Eylemsizlik Surtca 4000 dev./dk.’ya
Hibrid
Kablo

[k s:li?rl:\" (rpm) ¢ikis sliresi
g-cm S )
Degeri [A] kW] m [ms]
1.2 1.6

089UDA40 M75x-01400030 HYBAXAXxXX 3] 27,4 €3 82,3 0,87 0,00077 4,2 no 7.8
089UDB40 M75x-02400060 HYBAxAxxx 53 46,9 16,0 141,6 1.6 0,00142 6,0 290 19 25 84
089UDC40 M75x-02400080 HYBAxAxxx 78 69,0 253 206,2 23 0,00204 8,0 290 27 3,6 8,4

Nominal hiz 3000 dev./dk. (rpm) - %300 asin yiik kapasitesi

Hibrid Tutma Momenti Tepe Momenti Eylemsizlik Stricl Siiriici - 3000 dev./dk.ya
Kablo

[k o s:;?:\" Kondansaté (rpm) cikis siiresi
g-cm geri *
Degeri [A1] Degeri [uF] [ms]

0O55UDA30 M75x-01400015 HYBAxAxxx 0,69 6,1 2] 18,6 014 0,00012 15 no 0,21 03 42
055UDB30 M75x-01400015 HYBAXAXXX 11 97 3.4 301 0,25 0,00022 15 10 0,32 0,4 4,6
r_;u 055UDC30 M75x-01400015 HYBAxAxxx 16 14,2 4,8 42,5 0,36 0,00032 15 no 0,45 0.6 4.8
t 067UDA30 M75x-01400030 HYBAxAxxx 14 12,4 4,3 38,1 0,30 0,00027 4,2 no 0,43 0,6 4,4
D 067UDB30 M75x-01400015 HYBAxAxxx 2,4 212 7.2 63,7 0,53 0,00047 15 1o 0,75 1.0 4,6
Z 067UDC30 M75x-01400030 HYBAxAxxx 3,6 31,9 10,9 96,5 0,75 0,00066 4,2 no 11 15 43
8 089UDA30 M75x-01400030 HYBAXAXxx 3] 274 03 823 0,87 0,00077 4.2 10 0,91 12 59
089UDB30 M75x-01400042 HYBAxAxxx 53 46,9 16,0 141,6 1.6 0,00142 4,2 no 15 20 6,3
089UDC30 M75x-02400060 HYBAXxAxxx 78 69,0 253 206,2 23 0,00204 6,0 290 2] 28 6,3
N5UDB30 M75x-02400080 HYBAxAxxx 10,0 88,5 30,0 265,5 4,4 0,00389 8,0 290 2,4 32 9.2
N5UDC30  M75x-02400105 HYBBxAxxx 14,3 126,6 42,9 379,7 6,4 0,00566 10,5 290 32 4,3 9,4
115UDD30  M75x-03400135 HYBBxAxxx 18,4 162,9 55,8 489,4 84 0,00743 135 470 4,2 56 95
142UDC30 M75x-03400160 HYBBxAxxx 22,8 201,8 68,3 604.5 17,0 0,01505 16,0 470 53 7] 15,7
142UDD30 M75x-03400160 HYBBxBxxx 25,6 226,6 76,8 6797 221 0,01956 16,0 470 6,0 8,0 18,1

Nominal hiz 2000 dev./dk. (rpm) - %300 asin yiik kapasitesi

Tutma Momenti| Tepe Momenti Eylemsizlik Suaracu si o - 2000 dev./dk.’ya

P Hibrid Strekli s
Motor Sirici Kablo [kg-cm o AKim dan (rpm)[g:‘ksl]s‘surem
Degeri [A]

N5UDB20  M75x-01400042 HYBAxAxxx 10,0 88,5 30,0 265,5 4,4 0,00389 4,2 no 18 2,4 6,2
N5UDC20 M75x-02400060 HYBAxAxxx 14,3 126,6 42,9 379,7 6,4 0,00566 6,0 290 2,4 32 6,2
N5UDD20 M75x-02400080 HYBAxAxxx 18,4 162,9 53 489,4 8,4 0,00743 8,0 290 32 4.3 6,4
142UDC20 M75x-02400105 HYBBxAxxx 22,8 2018 68,3 604,5 17,0 0,01505 10,5 290 4] 55 10,4
142UDD20 M75x-03400135 HYBBxAxxx 287 254,0 86,0 761,2 221 0,01956 13,5 470 4,9 6,6 10,8
142UDE20 M75x-03400160 HYBBxAxxx 34,6 306,2 1037 9178 272 0,02407 16,0 470 56 V=) 1,0

Nominal hiz 1500 dev./dk. (rpm) - %300 asin yiik kapasitesi

Tutma Momenti| Tepe Momenti Eylemsizlik Suaracu - 1500 dev./dk.'ya

Motor P Hibrid Strekli (rpm) cikis siiresi
Kablo [kg-cm?] | [I Akim Seri [ms]*
Degeri [A]

142UDC15 M75x-02400080 HYBAxAxxx 228 2018 68,3 604.,5 17,0 0,01505 8,0 290 32 4.3 78
142UDD15 M75x-02400105 HYBAXxAxxx 28,7 254,0 86,0 761,2 221 0,01956 10,5 290 39 52 8]
142UDE15S  M75x-03400135 HYBAxAxxx 34,6 306,2 1037 917.8 272 0,02407 13,5 470 4,5 6,0 82
190UDCI5 M75x-03400160 HYBBxBxxx 51,0 4514 1531 13550 54,6 0,04833 16,0 470 7% 9.8 n2

Surlct gl degerleri icin sayfa 36’ya, motor gu¢ dederleri i¢in sayfa 40-45'e bakin.
* Nominal hiza goére hizlanma sUresi 1:1 motor-eylemsizlik oranina baglidir
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Moduler ¢cok eksenli yapilandirma
Ortak DC bara boyutlandirma

Digitax HD sUrUculerinin, tek bir AC baglantisi ile calistirilan
ortak DC bara Uzerinde bir grup strtclye imkan saglayan
daha yUksek kapasiteli giris glict kati vardir.

Alternatif olarak, daha genis konfigUrasyonlar icin harici bir
DC kaynagdi kullanilabilir; 6r., daha genis gdvde boyu olan
bir Unidrive M.

NOT: Ortak DC bara grubuna bagdlanabilecek strlcl sayisi
toplam kurulu kondansatdr degerine, giris katinin glc
degerine ve her eksenin glc profiline baghdir.

Ayrica 24 Vdc'lik baglanti icin

10 sUrdcl limiti bulunmaktadir. - Nidle s
rf' '_I Y-
- . - a,
EK BILGI: i
Boyutlandirma optimizasyonu
icin lUtfen Kurulum ve Teknik ! &
Kilavuz doklUmanina bakin. ...
G
Dighaxfip
MTRK Sovies
stk
-E*;:::m"h’ﬁ'm

Sisteminizi dogru olarak
boyutlandirmaniz igin takip
edilecek 4 basit adim

SUrlcl ve motor kombinasyonunu hiz ve
moment ihtivaclarina gdére secin; bkz. sayfa
25 ve 26

e Her kombinasyon icin nominal guc¢ ve
sUrlcU kapasitansini not edin

e Sdruct grubu icin glic kaynadi olacak
sUrtcuyu belirleyin.
Genellikle en bUyugu secilir

e Asagidakileri kontrol edin:

1. sUrlcU kapasitans! toplami
<= maksimum kapasitans**

2. Nominal gl¢ toplami
<= maksimum giris glcu**

(Asagidaki tablolara bakin)

Maks. Dahili Maks.
200V Kondansatbr | Kondansator Giris Giicii
(WF) (WF) (hp)

M75x-01200022

Boy 1 M75x-01200040 5800 580 4/52* 5,4/70*
M75x-01200065
M75x-02200090

* *
Boy 2 M75x-02200012 4640 160 53/6,9* 71/93

Boy 3 M75x-03200160 3760 1880 6,3/10* 8,5/13,4*

DELT] 'ELER
400 V Kondansator Kondansator Girig Giicii
(WF) (uF) (hp)

M75x-01400015
Boy1 M75x-01400030 1900 6,5/8,5* 87/1,4*
M75x-01400042

M75x-02400060
Boy 2 M75x-02400080 2030 290
M75x-02400105

8,7 /M,4* 1,7 /15,3*

M75x-03400135 . 134/
BoY3 Mysx-03400160 22 470 10715 74

* Harici AC Sebeke Sok Bobini gerekir. Lutfen Kurulum ve Teknik Kilavuz dokimanina bakin.

** Bu degerlerden herhangi biri asilirsa, sistemin gruplara ayrilmasi ve her grup icin islemlerin tekrarlanmasi gerekecektir.
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Digitax HD
kitleri ve aksesuarlari

Cok Eksenli Kit
Aciklama Siparis kodu

Cok Eksenli Kit (standart - SI-Opsiyon
Montaj Kiti takili olmaksizin)

9500-1047

Cok Eksenli Kit (SI-Opsiyon Montaj Kiti

takili halde) ES00I0S

Aciklam Siparis kodu

Harici Kablo Rondela Kit 6 mm?ye
kadar

3470-0145

Harici DC Kablo Baglanti Kiti 16 mm?'ye

beckD 9500-1050

USB - EIA48S iletisim Cevirici Kablosu ~ 4500-0096

Kl-Compact 485 Adaptér 82700000020300

82700000020400

Kl-Compact Ekrani
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Standart kablolar mevcuttur

Aciklama Siparis kodu

Sayfa 33 ve 34’e bakin




CONTROL TECHNIQUES

Giris Sok Bobini 4401-0236

Aciklama Siparis kodu

Harici Tus Takimi RTC 82400000019600

Aciklama Siparis kodu

Govde Boyu 1 Arka Ultraflow™
Havalandirma Kiti

3470-0158

Gévde Boyu 2/3 Arka Ultraflow™

Havalandirma Kiti SRRl

Aciklama Siparis kodu

Yenileme Kiti - Epsilon 202-206  3470-0185

Yenileme Kiti - Epsilon 209-216 = 3470-0184

Yenileme Kiti - Digitax ST/SPO 3470-0182

Yenileme Kiti - M’Ax 3470-0183

9500-1055

SI-Opsiyon Modiilii Montaj Kiti

Monte Edilebilir Fren Direnci
Aciklama Siparis kodu

Kompakt Fren Direnci Kiti - 50 W, 70 Q

Aciklama Siparis ko

Harici Fren Direnci - DBR 100 W, 20 Q

9500-1049

1220-2201

Harici Fren Direnci - DBR 100 W, 40 Q 1220-2401

Harici Fren Direnci - DBR 100 W, 80 Q 1220-2801

Aciklama Siparis ko

9500-1053

Fan Degistirme Kiti (g6vde boyu 1 ve 2)

Fan Degistirme Kiti (g6vde boyu 3) 9500-1054

Aciklama Siparis ko

82700000020200

Kodlayici (enkoder) baglanti kiti
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CGerim  Model 7S Faz  Skarskods

Digitax HD
kitleri ve
aksesuarlari

200V

400 V o

Her Digitax HD M75x kutusu icerig

KI-Compact Ekrani 82700000020400 Hayir Belirtilmemis

SI-Opsiyon Modiilti Montaj Kiti 9500-1055 Hayir Evet Hayir Belirtilmemis
Cikarilabilir kablo ekrani tutucusu Evet Evet Evet Belirtilmemis
Fren Konnektorl Evet Evet Evet Belirtilmemis
Gl¢ Giris Konnektorl Evet Evet Evet Belirtilmemis

24 Vdc Gug¢ Kaynagdi Giris Konnektori Evet Evet Evet Evet

Belirtilmemis

G/C Konnektdrii Evet Evet Evet Belirtilmemis

Motor Konnektori Evet Evet Belirtilmemis

M4 x 8 Vida (Motor topragi, Giris

topragdi ve kablo ekrani tutucusu) EVEY EVEY EVSY ESlittilnem

1200022

1200040

1200065

2200090

2200120

3200160

1200022

1200040

1200065

2200090

2200120

3200160

01400015 - 01400042

02400060 - 02400105

03400135 - 03400160

Cok eksenli, maks. 46 A

* Cok eksenli, maks. 60,2 A
* Cok eksenli, maks. 82,2 A

* ¢ok eksenli, maks. 109,5 A

DC bara baglanti kiti -
Unidrive M frO3 3470-0147
(dogrudan monte edilebilen)

DC bara baglanti kiti -
Unidrive M frO6 3470-0148
(panele monte edilebilen)
DC bara baglanti kiti -
Unidrive M frO6 3470-0149
(dogrudan monte edilebilen)

MCi200

MCi210

SI-Apps Compact

. SI-EtherNet

ded ¢

SI-PROFINET RT

SI-PROFIBUS

SI-CANopen
‘#f P
* SI-DeviceNet

Sl-Universal Encoder

¢¢

SI-Encoder

SI-I/0

¢éé

- SI-EtherCAT

1

1

4200-3503

4200-5033

4200-6034

4200-8744

4200-6002

4200-6001

4200-5833

4200-5833

4200-5833

4200-8744

4200-1644

4200-5833

4200-0033

4200-5534

4200-7534

4200-0035

>~ * EMC filtresi degerleri, 40 °C'de (104 °F) maksimum strekli akimda
£ verilmistir. Lutfen Kurulum ve Teknik Kilavuz dokimanina bakin.

[ DC bara baglanti kiti -
Unidrive M frO3 3470-0146
(panele monte edilebilen)

=
——

%
t\\/{

Sistem Entegrasyonu Opsiyon Modiilleri

82400000017000

82400000016700

82400000020700

82400000017900

82500000018200

82400000017500

82400000017600

82400000017700

82400000018300

82400000018100

82400000017800

82400000018000



M75C CapShare

Kondansator Modulu

DIN rayina
verlestirebilme

Dogal
konveksiyonlu
sogutma igin Ust
havalandirma

|’ v Ortak
é 1 DC bara

r - baglantilari
,’ L ve paralel

baglanti

TR W |

24 Vdc
paralel
baglanti

Durum
role

baglantilari

Durum LED
Lambasi

Enerji verimliligi
= Kolay ortak DC bara baglantisi, frenleme enerijisinin

sUrdcU sisteminde geri ddnUstlrdlmesini sadlayarak
enerji kullanimini azaltir.

= Her Digitax HD surucu, rejeneratif AC sUrlcU
sistemine yonelik bir Aktif Dogrultucu (AFE) olarak
kullanilabilir.

Aktif Dogrultucu kitleri

' CONTROL TECHNIQU

M75C Ozellikleri A

200 V ve 400 V modellerinde
bulunan M75C CapShare Kondansator
Modull, 40 mm genisligindeki Goévde
Boyu 1 olan bir M75x kasasinda bulunur.
M75C CapShare, asadidakileri saglamak
Uzere cok eksenli uygulamalarda kullanim icin
tasarlanmistir:

= GUc¢ kaynagindaki dalgalanmalara karsi
dayaniklilik, kisa streli glic kesintilerinde strtctyu
calisir durumda tutma kabiliyetini artirma

= Anihizlanma / yavaslama icin depolanan enerjiye hizli
erisim 6zelligi ile dinamik performans
= |s| yayma yerine daha fazla enerji depolanabildidi icin

eneriji verimliligi
Birden cok M75C CapShare Unitesi, DIN rayina
yerlestirilebilme ve kolay DC bara paralelleme &zelligi
ile hizli ve kolay monte edilebilen &lceklendirilebilir bir
mimaride paralel baglanabilir.

M75C CapShare Kondansator Modiilii

Nominal Gerilim 200V 400 V
Tumlesik kondansator 1740 pF 725 pF
DC besleme 200-370 Vdc 360-760 Vdc
Kontrol i¢in harici 24 Vdc glic kaynagi Evet

Dahili Demeraj Akim Sinirlama Devresi Evet

Durum Rolesi (Gerilimsiz Baglantilar) Evet

On Paneldeki Durum Géstergesi Tek LED Lamba
Termal Koruma Evet

Cok eksenli kit (9500-1048) ile strlcl veya surtct grubuna kolay baglanti
saglanabilir, ek sigorta gerekmez.

Gerilim Model (M75X-...) Anahtarlama Frekansi Filtre Rejeneratif Sok Bobini Anahtarlama Frekansi Filtre
Kondansatorleri Sok Bobini

200V

400V

2200090
2200120
3200160
2400080
2400105
3400135
3400160

1610-8104 4401-0310 4401131
1610-8104 4401-0312 4401-1312
1610-8104 4401-0313 4401-1313
1610-8104 4401-0405 4401-0162
1610-8104 4401-0406 4401-0163
1610-8104 4401-0407 4401-0164
1610-8104 4401-0407 4401-0164
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SERVO SURUCU SERIsi

Digitax HD siparis bilgileri
Slricl parca numarasi aciklama:

Tanimlama Etiketi Dokilmanlar Varsayilan Opsiyonel Yapilandirma

Tiirev Elektrik Teknik Ozellikleri Yapilandirma

I DREa on |[El| EE

Digitax HD serisi Aralik: Ekran secenegi:

M750 - EtherNet 00 -50 Hz 0 - KI-Compact Ekrani takil degil
M751 - Temel 01 - 60 Hz 1 - KI-Compact Ekrani takili - sadece
M753 - EtherCAT M750 ve M753 modelinde

Govde Boyu:

O1-goévde boyu1 ___|

02 - gbvde boyu 2

03 - gbvde boyu 3 Opsiyon modiilii destegi:
= — ABI10 - Takil degil
Gerilim Degeri: ABT1 - Takili - sadece M751 modelinde

2-200 V (200-240 £ %10) ——
4-400 V (380-480 t %10)

L Dokiimantasyon:
Akim Degeri: —_ 1 - Birden fazla dil segenegine sahip
Nominal akim degeri x 10
Giivenlik: Kodlayici Arayiizii:
1 - Standart (2 x STO) O - Standart

*Ethernet ve MCi strtmleri icin, Opsiyon Modulleri ayrica gereklidir. Siparis kodlari icin sayfa 29’a bakin.

Unimotor HD siparis bilgileri

Motor parca numarasi aciklama:

Motor Statér Nominal hiz Baglanti Cikis mili Geri besleme Eylemsizlik
gerilimi uzunlugu* tipi* cihazi * te:irgzstor
I
055 055- 055 Govde Boyu 0 = Takili degil A = Kama A = Standart + PTC
067 067 30 = 3000 rpm 5= Park Fireni B = Diiz C = Standart eylemsizlik +
?f: Q gg;eavd:ggoufpm (fiber) E = Yarim kama takili kama® KTY84-130 Termistor
- A 6 = Park Freni F = Kama ve yarim kama ayrica temin E = Standart + PTC
142 C 30 3000 rpm PR b P
190 089 60 = 6000 rpm (recineli) edilir? Termistor + Kaldirma
A 089 Gévde Boyu x = Ozel braketleri (190 Gévde Boyu)
I B 30 = 3000 rpm I_ |
_ (o} 40 = 4000 rpm
ED =200V 115 60 = 6000 rpm Boy 1 Govde boyu 055 ve 067
uUb =400V B 115 Gévde Boyu g i o
c B = Gl¢ ve Sinyal 90 Kod Tip Artimli Mutlak Tek
P 20= 2000 rpm dénebilir ¢dzunrliik | ¢dztndrlik kablo
- D= Tek kablolu, gti¢ ve o . . b
142 30 = 3000 rpm si P A AR Coziimleyici 14 bit - +600 hayir
c 142 Gévde Boyu inyal _b_lrllkte, 90 ) .
D 10 = 1000 rpm doénebilir EG Mutlak (Cok donuslii) 19 bit 12 bit +120” evet
E 15 = 1500 rpm JBOVG1"'5 ival 90 FG  Mutlak (Tek ddniisld) 19 bit - $120”  evet
190 20 = 2000 = Guc¢ ve sinyal B
= = donebilir TL  Mutlak (Cok dénisla) 17 bit 12bit #1207  hayir
D 190 Gévde Boyu E = Tek kablolu, gii¢c ve uL Mutlak (Tek déniislii) 17 bit - +120” hayir
F 10 = 1000 rpm sinyal birlikte, 90° .
15 = 1500 rpm dénebilir Gévde boylari 089 - 190
201 H2000]rpm Tek kablo sadece KTY AE cozimleyici 14 bit - £720"  hayir

termistor ile takilmalidir ve

sadece belirli geri besleme EF Mutlak (Gok déniislii) 19 bit 12 bit +65” evet

segenekleriyle kullanilabilir. FF Mutlak (Tek doniislii) 19 bit - +65” evet

Siparis vermeden énce P . . -

kopntrol edin. RA Mutlak (Cok donuslii) 20 bit 12 bit +52 hayir
SA Mutlak (Tek dontsli) 20 bit = +52” hayir

*Stator uzunlugu ve baglanti tipi icin bkz. Sayfa 38-43 . ) L. .
llave geri besleme segenekleri istek lizerine sunulur.

' 055 ve 190 gévde boylari icin kullanilamaz
? 055 govde boyu icin kullanilamaz.
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Kablolar ve baglantilar

Glc¢ kablosu parca numarasi aciklama:

ALAN NUMARASI

5

|
Kablo ve Ceket tipi (alan No 1, 2 ve 3) Uzunluk * (alan No 7, 8, 9 ve 10) istege Bagl:

MBB = ir‘?vn*.kgtzllolu slj(?cnll(lat;ISSRu et 0010 =1 metre Ozel taleplere ydnelik
ekranli, ceke 0025 = 2.5 metre asamali alfaniimerik kod

MSB = gii¢ (alan No 11 ve 12)
4 w + ekranli, PUR ceket 0500 = 50 metre

Suricu ug baglantisi * (alan No 5)

Faz ve iletken boyu (alan No 4)

Motor u¢ baglantisi (alan No 6)

MSB = Fren kablosuz MBB = Fren kablolu A = Ultrasonic welding A = 6 yollu gii¢ kablosu boy 1, 1- 4 mm?
A=1mm? + 0,5mm? X = Kesim ucu C = 6 yollu gii¢ kablosu boy 1,5, 6 - 16 mm’
B =2,5 mm? + 0,5mm? X = Kesim ucu

C =4 mm? + 1mm?

D =6 mm? + 1mm?

E =10 mm? + 1mm?

F =16 mm? + 1mm?

G =25 mm? + 1mm?

*Uzunluk / kablo (cm) uzunluklari, en yakin yarim metreye yuvarlanacaktir; ér. 2,1 metre uzunluk 2,5 metreye yuvarlanacaktir.
Maksimum kablo uzunlugu i¢in bkz. sayfa 34

Sinyal kablosu parca numarasi aciklama:

ALAN NUMARASI

N

Uzunluk * (alan No 9 ve 10) istege Bagl:

Ceket tipi (alan No 3)
A = PVC sabit montaj 0010 = 1 metre Ozel taleplere yonelik

asamali alfantimerik kod

B = PUR dinamik montaj 0025 = 2,5 metre (alan No 11 ve 12)

0500 = 50 metre

Kablo ve Ceket tipi* (alan No 1, 2 ve 4) Saricu ug baglantisi (alan No 5) Motor u¢ baglantisi (alan No 6)

SI*A = CR, CA,EM, FM, EC, FC, EB, FB B = Ayrik baglanti kablolari A = Unimotor 17 yollu, speedtec konnektéri yok
SR*B = AR, AE F = dusuk profilli 90 derece 15 yollu konnektér A = Unimotor 12 yollu, speedtec konnektéri yok
ss*C= TL, UL RA, SA (SC Endat dahil) T p—

SE*E= EF,FF, EG, FG, GB, HB, EN, FN T= ﬁca’gsgﬁtgr:dat, dustik profilli 90 derece 15 yollu

X = Kesim ucu

* Uzunluk / kablo (cm) uzunluklari, en yakin yarim metreye yuvarlanacaktir; ér. 2,1 metre uzunluk 2,5 metreye yuvarlanacaktir.
Maksimum kablo uzunlugu icin bkz. sayfa 34
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Kablolar ve baglantilar

Hibrit kablo parca numarasi aciklama:

ALAN NUMARASI

5 e

Kablo ve Ceket (alanNo 1,2 ve 3

HYB = standart gl¢
4 w + 2 fren + 6 sinyal +
ekranli, PUR desina turuncu.

Faz ve iletken boyu (alan No 4)
A =15mm? + 0,75 mm?
B =2,5mm?+1mm?

C =4 mm?+ 1 mm?

unluk * (alan No 7, 8

istege Bagh:
Uy B U MES Ozel taleplere yénelik
0025 = 2,5 metre asamali alfaniimerik kod

(alan No 11 ve 12)
0500 = 50 metre

Motor u¢ baglantisi (alan No 6)

Surict ug baglantisi (alan No 5)

A = ULTRASONIK KAYNAK ve sinyal icin 15 yollu Yiiksek Yogunluklu D Sub A = Hibrit konektor Boy 1
D = Digitax HD Boy 01, 02 ve 03 B = Hibrit konektor Boy 1.5
E = EMC braket ve terminal blogu takili olan Digitax HD Boy 01 ve 02 X = Kesim ucu

F = EMC braket ve terminal blogu takili olan Digitax HD Boy 03

X = Kesim ucu

* Uzunluk / kablo (cm) uzunluklari, en yakin yarim metreye yuvarlanacaktir;
or. 2,1 metre uzunluk 2,5 metreye yuvarlanacaktir

Maksimum kablo uzunlugu icin asagidaki tabloya bakin




Digitax HD

Servo serisi 6zellikleri

Performans

Ultraflow™
Teknolojisi

Yerlesik Zeka

Kontrol

Arayiuz

Devreye Alma

Guncel Degerler

Asin yik

Maks. Cikis Frekansi
Anahtarlama Frekansi

Ayarlanabilir Havalandirma
Akill Fan Kontrolu
Yonetilebilir Dahili Hava Akimi

Hareket

PLC

Motor Kontrol Modlari

Kontrol Modlari

Kontrol Ozellikleri
Yerlesik iletisim

Endustriyel haberlesme agi

Gercek Zamanli Hareket
Analog 1/0 (Giris/Cikis)
Dijital 1/O (Giris/Cikis)
Darbe Katari Cikisi

Kodlayici (Enkoder) Geri Besleme

Desteklenen Kodlayicilar
(Enkoderler)

Glvenlik

Arayliz

Devreye Alma Araci

Hareket Programlama Araci

Mekanik Nitelikler

Yedekleme

Frenleme

Cok eksenli

Ekran

CONTROL TECHNIQUES

M753 EtherCAT M751 Temel M750 EtherNet M751 + MCi210

Akim Cevrimi Glincellemesi: 62 ps
Hiz Cevrimi Guincellemesi: 250 ps
Konum Cevrimi Glincellemesi: 250 ps

*Kapali Cevrim Asin Yiik: 0,25 s icin maksimum kapali cevrim tepe akimi
(soguk halde: 8 s icin %300 veya 60 s i¢cin %200)

*Acik Cevrim Asiri Yik: 8 s icin maksimum agik ¢cevrim tepe akimi (soguk halde: 100 s i¢in %150)
550 Hz (RFC-A ve RFC-S) 599 Hz (Acik Cevrim)
Yapilandirilabilir aralik: 2, 3, 4, 6, 8, 12, 16 kHz
Varsayilan: 8 kHz
Ust veya arka havalandirma (istege bagl kitle birlikte)
Kullanici tarafindan ayarlanabilir hiz limiti ile sicaklik kontrolli fan ¢alismasi
Maksimum giris korumasi i¢in yonetilebilir hava akimi
Gelismis Hareket Kontroloru MCi210
Parametreli hareket
1.5 Eksenli

Programlanabilir hareket
Maks. 5 Eksen

Dijital Kilit Kontroli
Konumlandirma

Dijital Kilit Kontrola
Kam Konumlandirma

Gergek zamanli gorevler
Tumlesik PLC
IEC61131-3 programlama ortami (IL, LD, FBD, SFC, ST, CFC)

V/F, Acik ¢evrim vektdr, asenkron motorlar icin Asenkron Rotor aki kontrolii (Sensérsiiz veya ‘Kapali
Cevrim’ geri besleme 6zellikli), Senkronlu Rotor aki kontrolili (Sensérsiuz veya ‘Kapali Cevrim’ geri besleme
ozellikli)

Yerlesik Makine Kontrolori

Kontrol kontrolii, hiz kontrolli, moment kontroli
Sabit miknatisli motorlar i¢cin duragan otomatik ayarlama
Mekanik rezonanslarin baskilanmasi i¢in gelismis "biquad” filtreler

2 port EtherCAT 2 port RS 485

2 port RS485 2 port Ethernet anahtar

anahtar 2 port Ethernet anahtar
Modbus RTU, Modbus TCP/IP, Modbus RTU, Modbus TCP/IP,
Etieical] HIeelzns Ry EtherNet/IP, PROFINET RT EtherNet/IP
EtherCAT (CoE) Yok RTMoE RTMoE

1 Analog Giris * 10V, 12 bit (11 bit + isaret)
2 DI, 2 DO (100 mA), 1 motor fren cikisi (1 A, maks. 1,3 A)
Frekans/Yon 5 V diferansiyel, 500 kHZ
2 x Kodlayici (Enkoder) girisi ve 1 kodlayici (enkoder) simtilasyon ¢ikisi

Coézumleyici, Karesel, AB Servo, SinCos, EnDat (2.1/2.2), SSI, BiSS, Hiperface

Terminal, PLe, SIL3 Gzerinden 2 x Glivenli Moment Kapama (STO)

EtherCAT lizerinden

Ethernet (EoE) RS885

EtherNet RS485 / EtherNet

Connect

- Machine Control Studio
Cikarilabilir kablo ekrani tutucusu
Kullanici tarafindan degistirilebilen fanlar
Koruyucu kaplama
SD Kart
Elektronik motor bilgi plakasi parametre depolama (HIPERFACE, Endat 2.2)
Fren direnci: harici / siiriicii monte edilebilir
Fren kiyicisi: entegre edilmis
Ortak DC bara ve topraklama i¢in bara
24 V dagitim icin Hizli Baglanti

Ortak fren direnci

Evet istege Bagh

Evet istege Bagh

RFC-S: Senkron (sabit miknatish fircasiz) motorlar icin Rotor Aki Kontrold
RFC-A: Asenkron (induksiyon) motorlar icin Rotor Aki Kontroll

* Belirtilen ylUzdeler sadece Ug¢ fazli strekli akim i¢in gecerlidir
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Surucu gug degerleri

Govde Boyu Govde Boyu 01 Govde Boyu 02 Govde Boyu 03
G x D x Y mm (ing) 40 x 174 x 233 (1,57 X 6,85 X 9,17) 40 x 174 x 278 (1,57 x 6,85 x 10,94) | 40 x 174 x 328 (1,57 x 6,85 x 12,91)

Hat Besleme Tek Fazhh AC 200 V...240 V (%10 ) @ 45...66 Hz

,—: Nominal Akim (A) 11 2,2 3,5 5,6 75 10,8
L‘E Maks. Tepe Akimi (A) 6,6 12 19,5 27 36 48
3
; Maks. Strekli Akim (A) 11 2,2 3,5 5,6 75 10,8
(el Acik Cevrim Tepe Akimi (A) 3,3 6 9,8 13,5 18 24
8 Kapali Cevrim Tepe Akimi (A) 6,6 12 19,5 27 36 48
230 V’de Motor Gucti (kW) 0,18 0,37 0,75 1,1 1,5 2,2
230 V’de Motor Glicli (hp) 0,25 0,5 1,0 1,5 2,0 3,0
Kapali Cevrim Asin Yiik 0,25 s i¢in maksimum kapali ¢cevrim tepe akimi
Acik Cevrim Asiri Yuk 8 s igin maksimum agik ¢evrim tepe akimi

Govde Boyu Govde Boyu 01 Govde Boyu 02 Govde Boyu 03
G x D x Y mm (ing) 40 x 174 x 233 (1,57 x 6,85 X 9,17) 40 x 174 x 278 (1,57 x 6,85 x 10,94) | 40 x 174 x 328 (1,57 x 6,85 x 12,91)

Ug Fazli AC 200 V...240 V (2%10) @ 45...66 Hz

Hat Besleme

Maks. Gli¢ (kW) 4 53 10
.
E Nominal Akim (A) 2,2 4 6,5 9 12 16
_u Maks. Tepe Akimi (A) 6,6 12 19,5 27 36 48
s
8 Maks. Stirekli Akim (A) 2,2 4 6,5 9 12 16
N Acik Cevrim Tepe Akimi (A) 3,3 6 9,8 13,5 18 24

Kapali Cevrim Tepe Akimi (A) 6,6 12 19,5 27 36 48

230 V’de Motor Glicli (kW) 0,37 0,75 1,1 2,2 2,2 4,0

230 V’de Motor Giicli (hp) 0,5 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0

Kapali Cevrim Asir Yuk 0,25 s i¢in %300 veya 4 s icin %200

Acik Cevrim Asin Yik 8 s igin %150

Govde Boyu Govde Boyu 01 Govde Boyu 02 Govde Boyu 03
G x D x Y mm (ing) 40 x 174 x 233 (1,57 x 6,85 x 9,17) 40 x 174 x 278 (1,57 x 6,85 x 10,94) 40 x 174 x 328 (1,57 x 6,85 x 12,91)

Hat Besleme Uc Fazli AC 380 V...480 V (¥%10) @ 45...66 Hz

= Maks. Gli¢ (kW) 6,5 8,7 10 /13*
3
B9 Nominal Akim (A) 1,5 & 4,2 6 8 10,5 13,5 16
=l Maks. Tepe Akimi (A) 4,5 9 12,6 18 24 31,5 40,5 48
-
g Maks. Stirekli Akim (A) 1,5 3 4,2 6 8 10,5 13,5 16

Acik Cevrim Tepe Akimi (A) 2,3 4,5 6,3 9 12 15,8 20,3 24

Kapali Cevrim Tepe Akimi (A) 4,5 9 12,6 18 24 31,5 40,5 48

400 V’de Motor Glicli (kW) 0,37 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 5,5

400 V’de Motor Glicl (hp) 0,75 1,5 2,0 3,0 5,0 5,0 7,5 10,0

Kapali Cevrim Asin Yiuk 0,25 s igin %300 veya 4 s icin %200

Acik Cevrim Asiri Yik 8 sigin %150

* Harici AC Sebeke Sok Bobini gerekir.
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Cevre guvenligi
ve elektriksel
uyumiuluk

Cevre

IP sinifi: M75x strtculer, IP20
(kuru, yalitkan kirlenme) olarak
siniflandiriimistir

UL acik sinif

Standart olarak ortam sicakligi
-20 °C (-4 °F) ila 40 °C (104 °F).
Guc¢ azaltmayla 55°C'ye (131 °F)
kadar

Nem, 40 °C’de (104 °F)
maksimum %95 (yogdusmasiz)

Deniz seviyesinden 1000 m -
3000 m (3,300 ft - 9,900 ft)
yUkseklikte: 1000 m (3300 ft)
Uzerindeki her 100 m'de (330 ft),
maksimum c¢ikis akimi belirtilen
degerden %1 duser

Depolama sicakhdi

-40 °C (-40 °F) - 70 °C (158 °F)

IEC 60068-2-27 standardina gore
Mekanik Sok Testine tabi tutulmustur

Rastgele Titresim: IEC 60068-2-64
standardina gore teste tabi
tutulmustur

Giivenlik

Guvenli Moment Kapama,

TUV tarafindan IEC 61800-5-2
standardina gore bagdimsiz olarak
degerlendirilmistir

SIL 3 ve ENISO 13849-1 PLe

UL 61800-5-1 standardina uygun
(Elektrik Guvenligi
Elektriksel uyumluluk

EN 61800-3 ve EN 61000-6-2
standartlarina uygun elektromanyetik
Bagisiklik

Yerlesik EMC filtreleriyle EN 61800-3
standardina uygundur (2. ortam)

EN 61000-6-3 ve EN 61000-6-

4 standartlarina gére opsiyonel
EMC filtreli @ C€ .

IEC 60146-1-1 sebeke kosullarr = T 7

IEC 61800-5-1 standardina uygun ‘US RoHS
(Elektrik Guvenligi) E171230 . Complian
IEC 61131-2 G/C IEC (A

= =
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Digitax HD
ve Unimotor HD
boyutlari

[ Y

BOYUTLAR

Goévde Boyu 1

eounn 174 mm
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CONTROL TECHNIQUES

Goévde Boyu 3

40 mm lg 174 mm
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Notlar:
Kablo yonlendirmesi icin strticintn dstinde ve altinda ilave alan gerekebilir.

Opsiyon modult gévdesi 22 mm genislik ekler.
Alternatif vida montaj secenekleri mevcuttur. Lutfen Kurulum Kilavuzuna bakin.
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SERVO SURUCU SERIsSi

Unimotor hd Servo Serisi

Govde boyu 055

Motor govde boyu (mm)

Goévde uzunlugu A B C
Siirekli tutma momenti (Nm) 0,69 1,13 1,58
Surekli tutma momenti (lb-In) 6,1 10,0 13,98
Tepe momenti (Nm) 2,07 3,4 4,75

Tepe momenti (Ib-in)
Standart eylemsizlik (kgcm?)
Standart eylemsizlik (Ib-in-sn?)

18,32 30,09 42,04

0,14

0,25

0,36

0,00012 0,00022 0,00032

Sargi termal zaman sabiti (sn) 34 38 42
Frensiz motor agirligi (kg) 2,0 2,6 3,2
Frensiz motor agirligi (Ib) 4,41 573 7,05
Frenli motor agirhgi (kg) 2,6 3,2 38
Frenli motor agirhgi (Ib) 5,73 7,05 8,38
Kutup sayisi 8 8 8
Nominal moment (Nm) 0,67 1,01 1,42
Nominal moment (lb-in) 5,93 8,94 12,57
Durdurma akimi (A) 0,74 1,22 1,7
Nominal glic (kW) 0,21 0,32 0,45
R (f-f) (Ohm) 28 1412 9,53
L (f-f) (mH) 50 32 23
Tavsiye edilen gl¢ konnektéra tipi 1 1 1
Nominal moment (Nm) 0,68 0,9 1,2
Nominal moment (lb-in) 6,02 797 10,62
Durdurma akimi (A) 1,61 2,74 3,44
Nominal gi¢ (kW) 0,43 0,57 0,75
R (f-f) (Ohm) 8,5 3,55 2,38
L (f-f) (mH) 16 8,2 6,3

Tavsiye edilen glic konnektori tipi

1

Motor boyutlari

1

Geri Besleme AR, CR, EM, FM

1

A B C
0,69 113 1,58
6,11 10,0 13,98
2,07 3,4 4,75
18,32 30,09 42,04
0,14 0,25 0,36
0,00012 0,00022 0,00032
34 38 42
1,96 2,56 3,16
4,32 5,64 6,97
2,56 3,16 3,76
5,64 6,97 8,29
8 8 8
0,67 1,01 1,42
5,93 8,94 12,57
0,93 0,76 0,96
0,21 0,32 0,45
28 45 31
50 100 75
1 1 1
0,68 0,9 1,2
6,02 797 10,62
0,93 1,43 1,91
0,43 0,57 0,75
28 10,7 78 .
50 25 20

Flang Register
kalinhg uzunlugu
K L

oM

S
(x4

I (=)

O ©)

IEC 72-1

GA

N
ﬁ

©)
Fif
i IEC 72—\/ \\
E ! I
\ I
o — o
aP
GF
Gl
T
I
— | —
el
LA

VIDADISLI DELIK

LB

LD

At= 100 °C sargi Isisi, 40 °C (104 °F) maksimum ortam sicakhgi
Tim veriler +/-%10 tolerans icerir

Maksimum siirekli isletime iliskin tutma momenti, nominal

moment ve gii¢ 20 °C (68 °F) ortam sicakliginda o
8 kHz siiriicu anahtarlama frekansinda test edilmistir

.

Diger tium degerler 20 °C (68 °F) motor sicakhgina iliskin

degerlerdir.

Register Top!
capi yiiks

A B A B M (j6)
O55A 18,0 90,0 158,0 130,0
mm 055B 142,0 14,0 182,0 154,0 7,0 2,5 40,0
055C 166,0 138,0 206,0 178,0
O55A 4,65 3,54 6,22 5,12
ing 055B 5,59 4,49 717 6,06 0,28 0,10 1,57
055C 6,54 5,43 8,11 7,01

Mil boyutlar

Kama
yliksekl
E

Kama
uzunlugu
F G

C (j6) D
9,0 Ops 9 20 10,2 15 1
mm 11,0 Std n 23 12,5 15 15
14,0 Std 14 30,0 16,0 25,0 1,5
9,0 Ops 0,354 0,787 0,402 0,591 0,039
ing 1,0 Std 0,433 0,906 0,492 0,591 0,059
14,0 Std 0,551 1,181 0,630 0,984 0,059
40 www.controltechniques.com

Kam
geni:

H (h9)
3,0
4,0
5,0
o8

0,157

0,197

99,0

3,90

M4 x 10
M4 x 10
M5x x12,5
M4 x 10
M4 x 10
M5 x 12,5

Disli vida deligi
vida ebadi
|

Maksimum aralikli sargi sicakhgi 140 °C’dir (284 °F)

55,0

27

derinligi

12,5
0,394
0,394
0,492

Disli vida deligi

R (H14)

5,8

0,23

Resim numarasi: GM496400

63,0

2,48

55,0

27

lam Tespit Tespit Motor Montaj
eklik deligi cap: | deligi PCD yuvasi civatalan
N P S T

M5



Govde boyu 067

Motor govde boyu (mm) 067ED 067UD

Govde uzunlugu

Surekli tutma momenti (Nm)
Strekli tutma momenti (lb-In)
Tepe momenti (Nm)

Tepe momenti (Ib-in)
Standart eylemsizlik (kgcm?)
Standart eylemsizlik (Ib-in-sn?)
Sargi termal zaman sabiti (sn)
Frensiz motor agirligi (kg)
Frensiz motor agirligi (Ib)
Frenli motor agirhgi (kg)
Frenli motor agirhgi (Ib)
Kutup sayisi

Nominal moment (Nm)

Nominal moment (Ib-in)
Durdurma akimi (A)

Nominal gli¢ (kW)

R (f-f) (Ohm)

L (f-f) (mH)

Tavsiye edilen gli¢c konnektéri tipi

Nominal moment (Nm)

Nominal moment (lb-in)
Durdurma akimi (A)

Nominal gii¢ (kW)

R (f-f) (Ohm)

L (f-f) (mH)

Tavsiye edilen gi¢ konnektori tipi

Motor boyutlari

067A
067B
067C
067A
067B
067C

mm

ing

067A
mm 067B
067C
067A
in¢ 067B
067C

A B C
1,42 2,5 3,63
12,57 2213 32,13
4,26 7,5 10,88
377 66,38 96,3
0,30 0,53 0,75
0,00027 0,00047 0,00066
54 61 65
2 2,6 3,2
4,4 5,73 7,05
2,6 3,2 3,8
5,73 7,05 8,38
10 10 10
1,37 2,4 3,43
1213 21,24 30,36
1,53 2,69 3,9
0,43 0,75 1,08
14,92 4,88 3,33
45,43 17,4 12,7
1 1 1
1,3 2,2
1,51 19,47
3,02 5,32
0,82 1,38
3,86 1,22
1,06 4,35

A B C
1,42 2,5 3,63
12,57 22,13 32,13
4,26 7,5 10,88
377 66,38 96,3
0,30 0,53 0,75
0,00027 0,00047 0,00066
54 61 65
1,96 2,56 3,16
4,32 5,64 6,97
2,56 3,16 3,76
5,64 6,97 8,29
10 10 10
1,37 2,4 3,43
12,13 21,24 30,36
1,78 1,56 2,27
0,43 0,75 1,08
1,69 15,2 10,7
3518 54,2 40,8
1 1 1
1,3 2,2 3,1
1,51 19,47 27,44
1,78 3,12 4,53
0,82 1,38 1,95
11,69 3,79 2,68
35,18 13,6 10,2

1

CONTROL TECHNIQUES

‘VIDA DisLi DELIK
1)

¢ At=100 °C sargi Isisl, 40 °C (104 °F) maksimum ortam sicakhigi
Tim veriler +/-%10 tolerans icerir

¢ Maksimum siirekli isletime iliskin tutma momenti, nominal
moment ve gli¢ 20 °C (68 °F) ortam sicakliginda I
8 kHz siiriicu anahtarlama frekansinda test edilmistir

« Diger tiim degerler 20 °C (68 °F) motor sicakhgina iliskin
degerlerdir.

¢ Maksimum aralikh sargi sicakligi 140 °C’dir (284 °F)

Resim numarasi: IM/0694/GA

Geri Besleme AR, CR, EM, FM Flang Register Register Toplam | | @ on Tespit Tespit Motor Montaj
Frensiz uzunluk Frenli uzunluk kalinhgi uzunlugu capl yukseklik s deligi capi | deligi PCD yuvasi civatalari

LB (£ 0,9) LC(£1,0) LB(x0,9) LC(£1,0) LA (£0,5)

142,9
172,9
202,9
5,626
6,807
7,988

109,0
139,0
169,0
4,291
5,472
6,654

177,9
207,9
237,9
7,004
8,185
9,366

Geri Besleme
TL, UL

Frensiz
uzunluk

Frenli

uzunluk

LB (£ 0,9) LB (0,9

157,4
187,4
217,4
6,197
7,378
8,559

192,4
222,4
252,4
7,575
8,752
9,937

T(&OM N (j6) LD (x0,3) P(%x0,3) S (H14) M (£ 0,5) PH(%£0,5)
144,0
174,0 7,7 2,5 60,0 m,s 70,0 58 75,0 67,00
204,0
M5
5,669
6,850 0,303 0,098 2,362 4,390 2,756 0,228 2,953 2,638
8,031
Mil boyutlar
Kama Kama Kama Disgli vida deligi | Disli vida deligi
yiiksekligi | uzunlugu genis vida ebadi derinligi
D (j6) E GA GF G F (h9)
14,0 30,0 16,0 25,0 15 5,0
14,0 (Std) M5 x 0,8
ing 0,551 1,181 0,630 0,984 0,059 0,197
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SERVO SURUCU SERIsi

Govde boyu 089

Motor de boyu (m 089ED [11:1:1V]>]

Goévde uzunlugu A B ©
Surekli tutma momenti (Nm) 3,1 5,34 7,76
Sirekli tutma momenti (Ib-In) 27,44 47,26 68,68
Tepe momenti (Nm) 9,31 16,01 23,28

Tepe momenti (Ib-in) 82,4 141,7 206,05
Standart eylemsizlik (kgcm?) 0,87 1,61 2,34

Standart eylemsizlik (Ib-in-sn?) 0,00077 0,00142 0,00207

Sargi termal zaman sabiti (sn) 85 93 98

Frensiz motor agirhigi (kg) 3,18 4,28 5,38
Frensiz motor agirligi (Ib) 7,01 9,44 1,86
Frenli motor agirhgi (kg) 3,18 4,28 5,38
Frenli motor agirhgi (Ib) 9,44 1,86 14,29

Kutup sayisi 10 10 10

Nominal moment (Nm) 2,91 4,7 6,69
Nominal moment (lb-in) 25,76 41,6 59,21

Durdurma akimi (A) 3,34 5,74 8,34
Nominal gii¢ (kW) 0,91 1,48 21
R (f-f) (Ohm) 3,28 1,57 0,89
L (f-f) (mH) 21,55 11,84 7,09
Tavsiye edilen gl¢ konnektéri tipi

A B C
3,1 5,34 7,76
27,44 4726 68,68
9,31 16,01 23,28
82,4 141,7 206,05
0,87 1,61 2,34
0,00077 0,000142 0,00207
85 93 98
3,18 4,28 5,38
7,01 9,44 11,86
3,18 4,28 5,38
9,44 1,86 14,29
10 10 10

41,6

3,33

1,48

5,05
38,36

59,21
4,85
2,1
2,68
21,72

Nominal moment (Nm) 2,9 4,55 6,35
Nominal moment (lb-in) 25,67 40,27 56,2
Durdurma akimi (A) 4,43 7,62 1,09
Nominal gli¢ (kW) 1,21 1,91 2,66

R (f-f) (Ohm) 2,04 0,79 0,54

L (f-f) (mH) 13,2 597 4,38

Tavsiye edilen glg¢ konnektéra tipi 1 1 1
Nominal moment (Nm) 2,65 3,8 5

Nominal moment (Ib-in) 23,45 33,63 44,25
Durdurma akimi (A) 6,6 1,35 16,51
Nominal gli¢c (kW) 1,67 2,39 3,14
R (f-f) (Ohm) 0,98 0,39 0,23
L (f-f) (mH) 6,24 2,96 1,89
Tavsiye edilen gii¢ konnektori tipi 1 1 1

Motor boyutlari

Geri Besleme EC, FC, LC, NC Flans Register Register Toplam Tespit deligi

25,67
2,59
1,21
6,16
39,78

2,65
23,45
3,88
1,67
2,52
16,29
1

LB(x0,9) LC(x1,0) LB(x0,9) LC(x1,0) LA(£0,5)
089A 147,8 10,5 187,9 150,6
mm 089B 177,8 140,5 2179 180,6 10,3
089C 2078 170,5 247,9 210,6
089A 5,819 4,350 7,398 5,929
in¢ 089B 7,000 5,531 8,579 7110 0,406

089C 8,181 6,713 9,760 8,291

Geri Besleme Geri Besleme Mil boyutlarl
EB, FB, CA, SA, RA AE
m

LB (+0,9) LB(+0,9) LB(+£0,9) LB (+0,9)

ing

089A 160,8 200,9 137,8 177,9
mm 089B 190,8 230,9 167,8 207,9
089C 220,8 260,9 197,8 2379
089A 6,331 7,909 5,425 7,004
in¢ 089B 7,512 9,091 6,606 8,185
089C 8,693 10,272 7,787 9,366

42 www.controltechniques.com

4,55
40,27
4,45
1,91
2,47
18,8

3,8
33,63
6,67
2,39
1,27
9,59
1

6,35
56,2
6,47
2,66
1,75
14,03

44,25
9,7
3,14
0,83
6,66

D (j6)

19,0 Std

19,0

0,748

1 o, o

Ecna

At=100 °C sargi isisi, 40 °C (104 °F) maksimum ortam sicakhgi
Tum veriler +/-%10 tolerans icerir

Maksimum stiirekli isletime iliskin tutma momenti, nominal
moment ve gli¢ 20 °C (68 °F) ortam sicakhginda L
8 kHz siiriicu anahtarlama frekansinda test edilmistir

Diger tium degerler 20 °C (68 °F) motor sicakhgina iliskin
degerlerdir.

T(&oMn N (j6)
2,2 80,0
0,087 3,150

E
40,0
1,575

Maksimum aralikli sargi sicakhgi 140 °C’dir (284 °F)

Resim numarasi: IM/0688/GA

Tespit del Motor Montaj
PCD yuvasi civatalan

LD (£ 0,3) P(£0,3) S (H14) M (x0,5) PH(%0,5)

[ €]
yuksekligi
GA

130,5 91,0 7,00 100,0 89,0

M6

5,138 3,583 0,276 3,937 3,504

Kama Kama - | Ka Disli vida delig Disli vida
uzunlugu | Mil Ucu |genisligi vida ebadi deligi derinligi
GF G 1

F (h9) J@En
21,5 32,0 3,7 6,0 17,0
M6 x 1,0
0,846 1,260 0,146 0,236 0,669



CONTROL TECHNIQUES

Govde boyu 115

Motor gévde boyu (mm) 115ED
B C D

VIDA DI$Li DELIK
xJ)

o
(o]
o)

Goévde uzunlugu
Surekli tutma momenti (Nm) 10 14,31 18,42 10 14,31 18,42
Stirekli tutma momenti (Ib-In) 88,51 126,65 163,03 88,51 126,65 163,03

Tepe momenti (Nm) 29,99 42,92 55,27 29,99 42,92 55,27
Tepe momenti (Ib-in) 265,43 379,87 489,18 265,43 279,87 489,18 N
Standart eylemsizlik (kgcm?) 4,41 6,39 8,38 4,141 6,39 8,38 g
Standart eylemsizlik (Ib-in-sn?) 0,00390 0,00566 0,00742 0,00390 0,00566 0,00742
Sargi termal zaman sabiti (sn) 164 168 175 164 168 175
Frensiz motor agirhigi (kg) 6,95 8,72 10,49 6,95 8,72 10,49
Frensiz motor agirligi (Ib) 15,32 19,22 23,13 15,32 19,22 23,13
Frenli motor agirhgi (kg) 8,45 10,22 11,99 8,45 10,22 11,99
Frenli motor agirhgi (Ib) 18,63 22,53 26,43 18,63 22,53 26,43

10 10 10

10 10 10

Kutup sayisi

Nominal moment (Nm) 8,43 11,66 15,29 8,43 11,66 1529
Nominal moment (lb-in) 74,61 103,2 135,33 74,61 103,2 135,33
Durdurma akimi (A) 714 10,22 13,16 4,17 5,96 7,68 |
Nominal gii¢ (kW) 1,76 2,39 304 1,77 2,44 3,2 Ot L O oy
R (f-f) (Ohm) 14 0,77 0,61 4,41 2,41 1,8 r ‘ : , g
L (f-f) (mH) 12,84 787 6,62 40,6 24,69 19,45

1 1 5 ‘%I

1

Tavsiye edilen gli¢ konnektéri tipi 1

GA
IECT2-

Nominal moment (Nm) 755 10,29 755 10,29 13,33 T——u«
Nominal moment (lb-in) 66,82 91,07 66,82 91,07 117,98 . e = s
Durdurma akimi (A) 10,75 15,38 6,25 8,94 1,52
Nominal gii¢c (kW) 2,37 3,23 2,37 3,23 4,19
R (f-f) (Ohm) 0,58 0,39 1,83 1,21 0,78
L(f-H(mH) 54 4,01 16,93 1272 8,65 ¢ At=100 °C sargi Isisl, 40 °C (104 °F) maksimum ortam sicakligi
Tavsiye edilen gli¢ konnektéri tipi 1 1 1 1 1 Tam veriler +/-%10 tolerans icerir

¢ Maksimum siirekli isletime iliskin tutma momenti, nominal
moment ve gli¢ 20 °C (68 °F) ortam sicakliginda R
8 kHz siiriicu anahtarlama frekansinda test edilmistir

« Diger tiim degerler 20 °C (68 °F) motor sicakhgina iliskin
degerlerdir.

¢ Maksimum aralikh sargi sicakligi 140 °C’dir (284 °F)

Motor boyutlar Resim numarasi: IM/0689/GA

Geri Besleme EC, FC, LC, NC Flang Register | Register Toplam Tespit deligi | Tespit delig Motor Montaj
4 5 & A Kare flang
__ kalinlgt uzunlugu e yiksekllk e PCo BACEL clvatalan

LB (+0,9) LC(£1,0) LB(x0,9) LC(£1,0) LA(+£0,5) T(£0,1) N (j6) LD (£ 0,3) P (x0,3) S (H14) M (£0,5) PH(x0,5)

1nsB 193,8 154,0 230,9 191,1
mm  115C 223,8 184,0 260,9 2211 13,2 2,7 10,0 156,5 16,0 10,00 130,0 115,0

nsb 253,8 214,0 290,9 2511

1nsB 7,630 6,063 9,091 7,524 M8
in¢ 1nsC 8,811 7,244 10,272 8,705 0,520 0,106 4,331 6,161 4,567 0,394 518 4,528

nsb 9,992 8,425 11,453 9,886

EB, FB, CA, SA, RA AE
Mil Kama Disli vida deligi Disli vida
---- uzunlugu | yiiksekligi [ uzunlugu | mil ucu | genisligi vida ebadi deligi derinligi
D (j6) E GA GF G F (h9) | J(on

LB (+0,9) LB (+0,9) LB (+x0,9) LB (£0,9)

mm 24,0 50,0 27,0 40,0 53 8,0 20,0
1nsB 206,8 243,9 183,8 220,9 24,0 std M8 x 1,25
ing 0,945 1,969 1,063 1,575 0,209 0,315 0,787
mm  115C 236,8 273,9 213,8 250,9
nsb 266,8 303,9 243,8 280,9
1nsB 8,142 9,602 7,236 8,697
ing 1sC 9,323 10,783 8,417 9,878

nsb 10,504 11,965 9,598 11,059
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SERVO SURUCU SERIsSi

Govde boyu 142

142UD oM

Govde uzunlugu [of D E C D E (X4)

a5 VDA DISLI DELIK
119

Surekli tutma momenti (Nm) 22,75 28,67 34,58 22,75 28,67 34,58

Strekli tutma momenti (Ib-In) 201,35 253,75 306,06 201,35 253,75 306,06
Tepe momenti (Nm) 68,25 86 103,74 68,25 86 103,74 .

Tepe momenti (Ib-in) 604,06 761,16 918,18 604,06 761,16 918,18 ert
Standart eylemsizlik (kgecm?) 17 22,1 27,2 17 22,1 27,2 i (
Standart eylemsizlik (Ib-in-sn?) 0,01505 0,01956 0,02407 0,01505 0,01956 0,02407 o 1

Sargi termal zaman sabiti (sn) 245 251 256 245 251 256 !
Frensiz motor agirhigi (kg) 12,74 15,39 18,04 12,74 15,39 18,04
Frensiz motor agirhgi (Ib) 28,09 33,93 39,77 28,09 33,93 39,77
Frenli motor agirhg1 (kg) 14,82 17,47 20,12 14,82 17,44 20,12
Frenli motor agirhgi (Ib) 32,67 68,51 44,36 32,67 38,45 44,36
Kutup sayisi 10 10 10 10 10 10
ar

Nominal moment (Nm) 21,2 26,39 31,4
Nominal moment (lb-in) 187,64 233,57 277,91
Durdurma akimi (A) 8,1 10,19 12,38
Nominal gli¢ (kW) 2,22 2,77 3,29

R (f-f) (Ohm) 1,36 0,94 0,72

L (f-f) (mH) 21,34 15,17 12,3

Tavsiye edilen glu¢ konnektéra tipi 1 1 1

oN
2o}

IEC 721

Nominal moment (Nm)
Nominal moment (lb-in)

20,29 24,57 28,85
179,58 217,46 255,34 L

)

Durdurma akimi (A)

Nominal gli¢ (kW)

R (f-f) (Ohm)

L (f-f) (mH)

Tavsiye edilen glu¢ konnektéri tipi

71 892 1083 -
319 382 455 . j

1,36 094 072 —

21,34 1517 12,3 e ®

-
-
-

Nominal moment (Nm) 19,47 23,39 26,94 19,47 23,39 26,94

Nominal moment (lb-in) 172,32 207,02 238,44 172,32 207,02 238,44 « At= 100 °C sargi isis1, 40 °C (104 °F) maksimum ortam sicakligi

Durdurma akimi (A) 16,25 20,48 24,7 9,48 11,94 14,41 Tiim veriler +/-%10 tolerans icerir
Nominal gii¢ (kW) 4,08 4,9 564 408 49 564
R (f-f) (Ohm) 0,34 0,24 0,18 0,79 0,62 0,49 ¢ Maksimum siirekli isletime iliskin tutma momenti, nominal
L¢P (mH) 533 379 3,07 1215 9,66 834 moment ve glic 20 °C (68 °F) ortam sicakliginda o
. I P 8 kHz siiriicu anahtarlama frekansinda test edilmistir
Tavsiye edilen gli¢ konnektéri tipi 1,5 1,5 1,5

Diger tim degerler 20 °C (68 °F) motor sicakligina iliskin
degerlerdir.

-

-

-
.

¢ Maksimum aralikh sargi sicakhigi 140 °C’dir (284 °F)

Nominal moment (Nm) 16,74 19,02 16,77 19,02 20,93
Nominal moment (lb-in) 148,16 168,34 148,43 168,34 185,25
Durdurma akimi (A) 24,46 30,82 14,22 1792 21,61
Nominal glic (kW) 5,26 5,97 5,27 5,97 6,58
R (f-f) (Ohm) 0,12 0,10 0,34 0,24 0,18
L (f-f) (mH) 1,9 1,57 5,33 3,79 3,07
Tavsiye edilen glug¢ konnektéra tipi 1,5 1,5 1 1,5 15
Motor boyutlarn Resim numarasi: IM/0709/GA

LB (x0,9) LC(£1,0) LB(x0,9) LC(£1,0) LA(£0,5) T(x0,) N (j6) LD (x0,3) P(x0,3) S (H14) M (£0,5) PH(x0,5)

142C 217,0 182,5 282,5 248,0 183,5
mm 142D 247,0 212,5 312,5 278,0 14,0 3,4 130,0 142,0 12,0 165,0 142,0
183,5-204,5
142E 277,0 242,5 342,5 308,0 &
M1
142C 8,543 7,185 n,122 9,764 7,224
ing 142D 9,724 8,366 12,303 10,945 0,551 0,134 5,118 5,591 0,472 6,496 5,591
7,224-8,051

142E 10,906 9,547 13,484 12,126

Mil boyutlan

Mil capi Kama Ka Kam Disgli vida deligi | Digli vida deligi
gap yliksekligi unlugu geni: vida ebadi inli
GA GF G |

D (j6) E F (h9)

32,0 58,0 35,0 50,0 3 10,0
32,0 std M12 x 1,75
ing 1,260 2,283 1,378 1,969 ons 0,394
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Govde boyu 190 o
Govde uzunlugu C D F (o} D F I
Surekli tutma momenti (Nm) 52 62 85 52 62 85 c
Surekli tutma momenti (Ib-In) 460,24 548,75 752,31 460,24 548,75 752,31 =
Tepe momenti (Nm) 156 186 255 156 186 255
Tepe momenti (Ib-in) 1380,72 1646,24 2256,94 1380,72 1646,24 2256,94
Standart eylemsizlik (kgcm?) 54,6 70,9 103,5 54,6 70,9 1035 B
Standart eylemsizlik (Ib-in-sn?) 0,04832 0,06275 0,09161 0,04832 0,06275 0,09161 9
Sargi termal zaman sabiti (sn) 311 316 324 3n 316 324
Frensiz motor agirhigi (kg) 27,74 34,3 47,42 27,74 34,3 4742
Frensiz motor agirligi (Ib) 61,16 75,62 104,54 61,16 75,62 104,54
Frenli motor agirhgi (kg) 31,38 37,94 56,74 31,38 3794 56,74
Frenli motor agirhgi (Ib) 69,18 83,64 125,09 69,18 83,64 125,09
Kutup sayisi 10 10 10 10 10 10
oe

&
v

Nominal moment (Nm) 49 56,5 775

Durdurma akimi (A) 18,6 22,1 30,4

Nominal gli¢ (kW) 5,13 5,92 8,12 1

R (f-f) (Ohm) 0,47 0,4 0,23

L (f-f) (mH) 12,3 10,4 6,79 ! q

Tavsiye edilen gli¢ konnektéri tipi

Nominal moment (Ib-in) 433,69 500,07 685,93 @

--- - G .r ] | | |
Nominal moment (Nm) 46,2 52,2 68,5 8}:
Nominal moment (lb-in) 408,9 462,01 606,28 53
Durdurma akimi (A) 16,3 19,4 26,6 Q al
Nominal gii¢ (kW) 7,26 82 10,76 : :
R (f-f) (Ohm) 0,57 0,4 0,23 |
L (f-f) (mH) 14,15 10 4 6 79 |
Tavsiye edilen gli¢c konnektéri tipi .
:Jiu
E LB
Nominal moment (Nm) 42,5 42,5 45,3 56,0
Nominal moment (lb-in) 376,16 376,16 400,94 495,65
Durdurma akimi (A) 37,14 21,7 25,8 3542
Nominal giic (kW) 8,9 8,9 9,5 n7 * At=100 °C sargi Isisl, 40 °C (104 °F) maksimum ortam sicakhgi
R (f-f) (Ohm) 0,12 0,34 0,17 0,14 Tum veriler +/-%10 tolerans icerir
L (f-f) (mH) 3,07 8,2 505 455 - = T A - -
Tavsive edilen giic konnektdri tioi 1.5 15 15 5 * Maksimum siirekli isletime iliskin tutma momenti, nominal
Y gll¢ P ’ ’ ’ ’ moment ve gli¢ 20 °C (68 °F) ortam sicakliginda -
8 kHz siiriicu anahtarlama frekansinda test edilmistir
« Diger tiim degerler 20 °C (68 °F) motor sicakhigina iliskin
degerlerdir.
¢ Maksimum aralikh sargi sicakhigi 140 °C’dir (284 °F)
Motor boyutlari (mm) Resim numarasi: IM/00710/GA

LB (£0,9) LC(+1,0) LB(£0,9) LC(£1,0) LA(£0,5) T (x0,1) N (j6) LD (x0,3) P (x0,3) S (H14) M (£ 0,5 PH(x0,5)

190C 220,6 191,1 319,1 289,6
mm 190D 250,6 221,1 3491 319,6 18,5 3,9 180,0 252,5 190,3 14,5 215,0 190,0

190F 310,6 281,1 409, 379,6

190C 8,685 7,524 12,563 11,402 M2
ing 190D 9,866 8,705 13,744 12,583 0,728 0,154 7,087 9,941 7,492 0,571 8,465 7,480

190F 12,229 1,067 16,106 14,945

Mil boyutlari (mm)

Mil capi Kama Kama Kam i Disgli vida deligi
gap yiiksekligi | uzunlugu genisligi vida ebadi derinligi

D (i6) F (h9) 1 J@E
38,0 80,0 41,0 70,0 4,6 10,0 29,0
38,0 Std M12 x 1,75
in¢g 1,496 3,150 1,614 2,756 0,181 0,394 1,142
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110.000
DUNYA CAPINDA
CALISAN

—All for dreams

Gelismis motor ve suriicl
teknolojisinde diinyada 1
numara

Nidec Corporation elektrikli motor ve stUrlcUlerin
dlnya capindaki Ureticisidir. 1973 yilinda kurulan
Nidec dlUnya capinda ticari faaliyet géstermekte

ve blUnyesinde endUstriyel tesisler, otomobiller,

ev aletleri, ofis ekipmanlari ve bilgi teknolojileri icin
kullanilmak Gzere motor, strlcu ve kontrol sistemler
gelistiren, Ureten ve bunlari kuran 110.000 kisiden
fazla is gUcU bulundurmaktadir.

13.7
MILYAR $
GRUP CIROSU

70+
ULKE

230+
SIRKET
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1973 YILINDAN BUGUNE '
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1.000+
OEM MUSTERI

SM+
KURULU SURUCU

SURUCU UZMANLIGI

SUrdculer: ister yeni bir makine tasarliyor olun, isterse
yeniliyor olun, hizli teslimat ve kolay kurulum gerektiren ve
dogru kontrol ile performans arttiran strlcUlere intiyaciniz
oldugunu biliyoruz. Bunun icin ¢alisiyoruz.

1500+
DUNYA CAPINDA

Konuyu uzmanlarina birakin. 1973'ten beri degisken hizli CALISAN
sUrUculeri tasarlamaya ve Uretmeye kendimizi adadik.
Bu hizli kurulum, yUksek gtvenilirlik, maksimum motor P7INS 70
kontrolU ve hizli, etkin servis anlamina gelir. gmw .
‘-L’ ULKE
A\ 1/

Benzersiz performans

SdrUculerimizin benzersiz performansi,
sUrtcU tasarimindaki 45 yili askin muhendislik
deneyimimizin sonucudur.

_Gilivenebileceginiz
teknoloji

Saglam tasarim ve yuksek Uretim kalitesi, dinya
capinda kurulumu yapilan milyonlarca strtctnin
uzun sUreli gtvenilirliginin garantisidir.

Acik tasarim yapisi

Aclik tasarim yapisi sayesinde, sUrUculerimiz
tum ana iletisim protokolleriyle entegre olur.

Kliresel
erigilebilirlik,
bolgesel destek

DUnyanin neresinde olursaniz
olun, size maksimum deger
sunmak Uzere yardimcli olacak
sUrlcU teknolojisini tasarlayan ve
destekleyen ¢cok deneyimli yerel
Uygulama MUhendislerimiz vardir.

Yerlesikzeka

Hassas motor kontroll makinenizde
maksimum verimi ve etkinligi
saglamak Uzere ylUksek performansli
yerlesik zeka ile birlestirilmistir.

Bir Nidec Group sirketidir
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Bizimle iletisime gecin:
u wAUTOMATION
FENGINEER

www.controltechniques.com

Control Techniques, kiliresel capta stricl uzmaninizdir.
70’ten fazla Ulkedeki faaliyetlerimiz sayesinde dUnyanin neresinde
olursaniz olun hizmetinize haziriz.

Daha fazla bilgi almak veya bdlgesel strlcl merkezi temsilcilerinizi
bulmak icin, asagida belirtilen web adresini ziyaret edin

www.controltechniqgues.com
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