CONTROL
TECHNIQUES

DIGITAX SF

SERVO SURUCULER VE MOTORLAR

200V
50 W - 2 kW

Kullanimi kolay, dusuk

gucll servo ¢cozumler /\/idEC

—All for dreams



Surekli ve darbeli
¢calisma uygulamalarina
yonelik servo ¢cozumler

Control Technigues’in servo ¢cdzUmleri, cesitli
servo sUrUculer ve motorlar ile makine Ureticileri
icin UstUn performans ve esneklik sunar.

Digitax SF

Digitax SF servo sUrtcU ve motor paketi, Control Techniques
servo portféyUuni bir dizi uygulama gereksinimleri icin kicuk,
uygun maliyetli ve kullanimi kolay ¢ézUmler ile tamamlar.
Digitax SF:

« Darbe katari veya analog araylz ve seri iletisime sahip
yUksek performansli strtculer

« Farklh uygulama gereksinimlerini karsilamak Uzere
cesitli eylemsizlik seviyelerinde bir dizi hafif yUk ¢alisma
uygulamalarina yonelik endUstriyel motorlar sunar

Digitax HD

Digitax HD serisi, ani hizlanma icin yUksek SV R
tepe momentinin gerekli oldugu yerlerde SPROGET %
yUksek dinamik tepki ile darbeli calisma B ;;1-" ¥

uygulamalarina yénelik benzersiz performans o 200
saglar. -

Unidrive M700

YUksek performans ve kapsamli glic secenekleri ile
Unidrive M700, hassas ve suUrekli moment Uretilmesinin gerekli
oldugu calisma uygulamalarinda ideal bir secenektir.

Unimotor

Unimotor, ylUksek performansa sahip fircasiz AC servo motor
ailesidir. Genis moment ve hiz araligi ve genis geri besleme
secenekleri ile Unimotor, her tarll uygulama gereksinimini
karsilamak Uzere Digitax HD ve Unidrive M700 ile mUkemmel
bir uyum saglar.



CONTROL TECHNIQUES

Surucu ve Motor
Uyumlulugu

Unidrive M700

0,25 kW - 7,5 kW 0,75 kW - 2,8 MW
200 V | 400 V 200 V | 400 V | 575 V | 690 V

Digitax SF Motor

(DUsUk, orta ve yuksek eylemsizlik
gerektiren uygulangglarda kullanilir)

Darbeli Calisma Servo Serisi - Unimotor HD
(Control Technigues darbeli ¢calisma surtcusu ile optimize edilmis)

Siirekli Calisma Servo Serisi - Unimotor FM
(Control Techniques surekli calisma strdcusu ile optimize edilmis)

Asenkron
(Leroy-Somer IMfinity® serisi ile optimize edilmis)

Yiiksek verimli motorlar
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DIGITAX SF

Digitax SF

Digitax SF, 50 W - 2 kW arasI dzel servo serisi ile dusuk glc
gerektiren uygulamalara yonelik hassas servo ¢dzUmleri arayan
musterilerin intiyaclarini karsilar.

17 bit c6zUNUrlUk, saglam miknatisli enkoder teknolojisi ve darbe
katari veya analog kontrol araylzu ile, Digitax SF performanstan
odun vermeden uygun maliyetli servo ¢dézUm sunar.

Cok amacli analog veya darbe katari
arayUzU, her cesit plc veya hareket
kontrolory ile kolay entegrasyon saglar

Digitax SF ayrica timlesik 16 noktal
konumlandirma masasi kullanarak
badimsiz calisabilir

Kolay kurulum, parametre ayari ve
ayarlamalar icin 6 haneli 7 bdimeli durum
gbsterge ekrani bulunan yerlesik tus
takimi

Ozel Digitax SF Connect yaziliminda
parametre ayarlari, ayarlamalar ve durum
gobsterge ekraniicin PC-USB araylzU

Miknatisli enkoder teknolojisi « Standart hale getirilen flans boyutlari

« zorlu ortamlara dayaniklilik ¢ IP 65 veya 67 koruma sinifina sahip

« azaltimis bakim harcamalari i¢in cok motorlar

dusuk eneriji tuketimi

Yarli iletken Uretiminden tekstil, paketleme makineleri,
robotik uygulamalar, ekstrtiderler, 6lcme ve hiz, hassasiyet
ve dogruluk gerektiren diger uygulamalara kadar cok cesitli
uygulamalari kapsayan birden fazla motor eylemsizlik

r. seviyesi mevcuttur.

g \/’

G L 5,



CONTROL TECHNIQUES

Digitax SF Connect

Digitax SF Connect kolay parametre ayari,
ayarlama ve ariza teshisi icin alisiimis bir
Windows araylzUne ve sezgisel grafiksel
araclara sahip kullanici dostu bir PC aracidir.
Makineyi baslatma kolayhgdi, konumlandirma
masasl ve test calismasi dzellikleriyle daha da
kolaylastiriimistir.

Kurulumu ve ayarlamasi basit olan Digitax SF, bir dugmeye
basiimasiyla yUksek servo performansi sunar. Zorlu uygulamalarda
mekanik rezonanslari azaltmak ve uc¢ titresimini bastirmak icin
zengin bir filtre secimi, FFT frekans analizi yardimiyla Digitax SF
Connect'te kolayca yapilandirilabilir

@ Soénumleme filtresi kullanilan
@ Sénumleme filtresi kullanilmayan

UCRETSIZ UCRETSIZ

Siricii Kurulumu Ariza teshis araci

SuUruculerinizin kolay ve hizli
kurulumu icin intiyaciniz olan her
seyi kolaylikla bulun.

SUrdclnun goruntuleyebildigi ariza
kodlarini hizlica ¢cdzmenize imkan sagdlar.

Ariza Teshis Aracimizi
www.drive-setup.com su adresten indirebilirsiniz:
adresini ziyaret edin www.controltechniques.com/mobile-applications

. G it froen l Download on the GETITON
B Microsoft App Store » Google Play

*Microsoft kullanicilari, bu mobil uygulamanin yalnizca Windows 10 ile ¢alistigini unutmamalidir
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DIGITAX SF

Motor ve siiriicii kombinasyonlari

MOTOR EYLEMSIZLIK SEVIYESI

Diisiik Eylemsizlik Orta Eylemsizlik
50 W | 100 W
3000 dev./dk. (rpm) nominal » ®
40 mm 6000 dev./dk. (rom) maksimum e
IP65 '

o 200 W | 400 W ~
< 3000 dev./dk. (rpm) nominal ) 2
i
B 60 mm 6000 dev./dk. (rpm) maksimum I’\
~ IP65 oo
(@) - -
o by
o
Z
<
- 750 W
[ 80 mm 3000 dev./dk. (rpm) nominal
,9 6000 dev./dk. (rpm) maksimum
o P65
=
TkW |15 kW | 2 kW
120 mm 2000 dev./dk. (rpm) nominal

3000 dev./dk. (rpm) maksimum

P67
»
L]
-
Digitax SF siparis bilgileri
Siiriicii parga numarasi agiklama:
Girig Giig Kaynagi Ana Devre Gii¢ Kaynag:
Kod
Kod
z 50 W
2 AC 200 V - 240 V (* DC 24 V
s Uyumlu Motor 1 100 W
(*) Uyumlu motora bagl olarak Tek veya Ug Kod 2 200 W
fazli secenek.
Y Mx500x2xx 50 W 4 40 W
50 W - 750 W : Tek fazli 8 750 W
1kW : Tek fazli/Uc fazl Z Mx10Tx2xx 100 W
15 kW, 2 kw : Ug fazl 1 Mx201x2xx 200 W &l LYY
2 Mx401x2xx 400 W & 15 149
3 Mx751x2xx 750 W € 213
4 Mx102x2xx 1TkwW
6 Mx152x2xx 1.5 kW
8 Mx202x2xx 2 kW

6 www.controltechniques.com



CONTROL TECHNIQUES

Yiiksek Eylemsizlik Siiriicii Uyumlulugu

50 W
100 W

200 W | 400 W

3000 dev./dk. (rpm) nominal igg V\/\é

6000 dev./dk. (rom) maksimum

|P65

750 W

3000 dev./dk. (rom) nominal

6000 dev./dk. (rom) maksimum 750 W

P65

TkW | 1,5 kW

2000 dev./dk. (rpm) nominal 1 kW 1,5 kW

3000 dev./dk. (rpm) maksimum 2 kW

P67

Motor par¢a numarasi agiklama:

__m

Kod Kodlayici (Enkoder)
Kod
MX 200 W | 400 W | 750 W Dusutik Eylemsizlik N 17 bit tek dondslt (artimi
MY W1 W Eyl izlik " . .
SOW 6@ Qutalevlemsial Nominal Gikig A 17 bit cok donusl, pilli (Mutlak)
MM TkW [ 1,5 kW | 2 kW Orta Eylemsizlik Kod
MZ 200 W | 400 W | 750 W Yuksek Eylemsizlik p— = ey Mil Ucu OzelligilYag Kegesi
MH 1kW | 1,5 kW Yuksek Eylemsizlik 101 — Kod
201 200'W S P Duz Yok
201 200w K (H) Kama Yok
o cow | CONM o o
o o Kod L Kama Var
2 AC 200V - 240 Y 0O Gzellikle 200 W icindir. Mil capi = @11
152 15 kw DUz mil Grunler kapali uglu degildir.
202 2 kW
Kod
N Yok
A Var
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DIGITAX SF

Motor kablolari par¢ga numarasi agiklama:

Kablo uzun-
lugu (m)

Ceket tipi Kablo hatti

GU¢ segmenti Kablo stan-
dardi

Kablo tipi Kablo hatti
M: glic kablosu A: gUc veya fren kablosu Kablo standardi
S: kodlayici (enkoder) C: kodlayici (enkoder) -
kablosu tek donusld (artimli)
B: fren kablosu S: kodlayicr (enkoder) - Kablo uzunlugu (m)
cok donusld, pilli (Mutlak) 01 1 metre
Kablo hatti 03: 3 metre u
A: dinamik kablo — Guic segmenti 1005% 2ii:i
B seivlicLelolo 01: 750 W ve alti — 15: 15 metre
02: TkW ve Ustd 20: 20 metre

INS=HVEIE]S

Siparis kodu Aksesuar Aciklama

Digitax SF surtctler, 50 pinli yuksek yogunluklu 1/O portu ile donatilmistir.
2216-021] Tama Kablolfamayyko\aqustwmak icin, dnceden monft_e edﬂm\s bir kzﬁblo Yeﬂ\/\fja

terminallerine sahip DIN rayina monte edilebilir terminal blogu, stricu
Giris / Cikis (1/O) Giris/Cikis (1/O) noktalarini kolayca baglamak icin kullanilabilir.

terminal blogu ve
kablo takimi

Kontrol sinyalleri, dijital Giris/Cikis (1/O) ve 24V yedek gti¢ i¢in 50 pinli

$412-0050 fuma yuksek yogunluklu erkek fis
Giris / Cikis: Araylz
Konnektord
2490-2754 1
Gerilim darbesi Digitax SF surtcusune gelen sebeke beslemesinde meydana gelen guc
emici/koruyucu kaynadi dalgalanmalarina karsi hizli tepkili koruma.
2490-0004 3
4200-0056 1 EMC filtreleri AC besleme hatlarinda elektromanyetik etkilesim
emisyonunu onler. EMC ile uyumlulugu saglamak icin tavsiye edilen
EMC guUrultu filtresini kullanin
EMC Filtresi
Nominal Gerilim (V): 250 Vac
4200-3106 g Nominal Akim (A): Tek fazli: 5 A

Uc Fazli: 10 A

8 www.controltechniques.com



CONTROL TECHNIQUES

Suriicti Temel Teknik Ozellikler

Siiract modeli DA2YZ DA2Z1 DA212 DA224 DA238 DA24A DA26B | DA28C
Kullanilabilir motor MoO500 MO101 MoO201 MO401 MO751 MO102 Mo152 MM202
Boyutlar (Sayfa 12-13'teki boyut tablosuna bakin)
Sarict agirgr (kg) 07 0.8 10 | %
Ana devre guci Tek fazli AC 200 V - 240 V Ug fazli AC 200 V - 240 V
g +%10 50/60 Hz +%10 50/60 Hz
Kontrol gl¢ kaynagi DC 24V +%10
Giris glicu Giris akimi 08 13 2.4 36 72 Tek fazh: 9,7 61 90
Uc fazh: 5]
Kontrol guiict akim 170 210 260 350
tuketimi
(mA Tipik) (Demeraj akim yaklasik 1,4 A)
Kontrol tipi Sinus dalgall t¢ fazli PWM evirici
Cilas teknik| Nominalakm & | 07 | 10 | 17 | 27 43 56 | 99 | w2
ozellikleri | ¢ikis frekansi (Hz) 0 - 500 0 - 250
Kodlayici (Enkoder) 17 bit tek doénUslU (artimli)
geri besleme (Pil eklendiginde, cihaz ¢cok doénuslt mutlak tip olarak islev gorebilir.)
Eilis islevleri kontrol modu tarafindan degistirilen 8 noktali (24 VDC sistem, optokuplér giris yalitimi)
Kontrol girisler
sinyali Eil islevleri kontrol modu tarafindan degistirilen 8 noktali (24 VDC sistem, acik kollektér cikis yalitimi)
> cikislar
Analog L ! . ST " .
Sl Giris Islevleri kontrol modu tarafindan dedistirilebilir tek uclu (£10 V) giris
Giri RS-422 diferansiyel
Darbe ° Acik kollektor
sinyali Ciki Kodlayici (Enkoder) darbe geri besleme (A-/B-/Z fazi), RS-422 diferansiyel cikis
> Acik kollektor Gzerinden Z fazi darbesi
iletisim islevi USB: kurulu Digitax SF Connect ile PC'ye baglanti
> > RS-485: ana cihaz uzaktan kontrol iletisimi (cok baglantili islem uyumlu)
Kurulum Panelinde 6 haneli yedi bélmeli gdsterge ekraninda sUrlcU durumunu goérunttleme islevi
SUrdcu durumunu SUrdct durumunu gdsteren LED gdstergede strticinin Normal/Hata durumunu gérinttleme
goruntuleme islevi Surtcy Normal calistiginda Yesil isik, calisiken bir Hata meydana gelirse Kirmizi 1sik, Kapatildiginda
ise I1sik soner
Rejenerasyon islevi Harici bir fren direnci monte edilebilir
Kontrol modlari Konum kontrolU, hiz kontroll, moment kontrolt

Stricii Cevresel Ozellikler

Ortam Kullanmak i¢in 0-50°C
sicakligi Saklamak icin -20 - 65 °C

Kullanmak icin
Ortam nemi %20 - 85 ya da daha az Bagil Nem (yogusmasiz)
Saklamak icin

Kullanmak ve saklamak icin Korozif gaz, yanicl gaz, yad buhari, toz, yanici maddeler, asindiricilar bulunmayan ic mekanlar
gerekli ortam (dogrudan gunes i1s1g1 almayan)
Yukseklik <1000 m
2
Titresim <58 m/sn.? (0,6 G)

10 - 60 Hz (rezonans frekansinda surekli isletime izin verilmez)
Dielektrik saglamhk Birincil ve Topraklama/Toprak FG boyunca bir dakika streyle AC 1.500 V

Elektrik carpmasina karsi koruma [Sinif | (zorunlu topraklama)

Asiri gerilim kategorisi Il

Kurulum ortami Kirlilik derecesi 2

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI 9



DIGITAX SF

Sirici islevsel o6zellikler

Servo Acik, alarm sifirla, komut girisini engelle, acil durumda durdur, konum hatasi
Kontrol girisi sayacini sil, 2 safhalil moment sinirini engelle, ABS verilerini al, referans konum
bulma islemini baslat
Alarm durumu, servo durumu, servo hazir, moment siniri altinda, freni serbest birak,
Darbe Kontrol ¢ikisi konumlandirmayi tamamla, hareketi tamamla, alarm, acil durdurma frenini serbest
giris birak, ABS verilerini gdnder, referans konum bulma islemini tamamla
komutu Darbe frekansi RS-422 diferansiyel: 4 Mpps
maksimum komut Acik kollektor: 200 kpps
Konum Giris darbe sinyali bicimi [Darbe + ydn, A-/B- fazl karesel kodlayici (enkoder) darbesi, CW + CCW darbesi
kontrol Eslestiriimis darbe A/B Orani 1/1.000 < A/B < 1.000
modu frekansi komutu A araligr ayari: 1 - 65.535 B:1-65.535
o Servo Acik, alarm sifirla, konum hatasi sayacini sil, hareket baslatma noktasi secimi
Kontrol girisi e
Dahili 16, baslangi¢ konumu senséru girisi, referans konum bul
konum Alarm durumu, servo durumu, servo hazir, moment siniri altinda, freni serbest birak,
Kontrol ¢ikisi -
komutu konumlandirmayi tamamla, hareketi tamamla
isletim modu Konumlandirma masasi, iletisim isletimi
Duzeltme filtresi FIR filtre
Sénumleme kontrolt Etkinlestirildi
Kontrol girisi Servo Aclik, alarm sifirla, komut girisi engelle (sifir moment komutu), 2 safhali
Arellee airs moment siniri, CCW/CW isletim engelle
komut Kontrol cikisi Alarm durumu, servo durumu, servo hazir, moment siniri altinda, freni serbest birak
Hiz Hiz komutu girisi Giris gerilimi -10 V ila +10 V arasinda (maksimum hiza +10 V’ta ulasilir)
kontrol
ontro o Servo Aclk, alarm sifirla, baslat 1 (CCW), baslat 2 (CW), 8 hizli ayar, 2 safhall
modu | pahili hiz Kontrol girisi
a moment siniri
et Kontrol ¢cikisi Alarm durumu, servo durumu, servo hazir, moment siniri altinda, freni serbest birak
Duzeltme filtresi IIR filtre, FIR filtre
L Servo Aclik, alarm sifirla, komut girisi engelle (sifir moment komutu), 2 safhali
Kontrol girisi ) ;
Aeles moment siniri, CCW/CW isletim engelle
Tgrzfglt komut Kontrol ¢ikisi Alarm durumu, servo durumu, servo hazir, moment siniri altinda, freni serbest birak
modu Moment komutu girisi  [Giris gerilimi -10 V ila +10 V arasinda (maksimum hiza +10 V’ta ulasilir)
Duzeltme filtresi IIR filtre
Hiz izleyici Mevcut
Otomatik ayarlama Mevcut
Kodla}ucw (endeer) Meveut
cikis bélme/cogaltma
Ortak e | e v— Digitax SF kurulum yazilimi “Digitax SF Connect” Gzerinden, strictndn on
szellikler tarafindaki kurulum paneli ile ayarlama yapilir
Donanim Asiri gerilim, dustk gerilim, asiri akim, anormal sicaklik,
. tarafindan asiri gerilim, kodlayici (enkoder) hatasi
Koruyucu islevler
verli Asiri hiz, asiri konum hatasl, parametre hatalari
tarafindan > 0 & 0[8
Alarm kayit gunlugu Digitax SF Connect kurulum yazilimi ile géruntulenebilir

Gulvenlik Standartlari CE s [€ P |

10

. . e EN60034-1
Q) =
Algak Gerilim Yonetmeligi ENG0034-5 EN61800-5-1
EU/EC Yénetmeligi . ) EN61000-6-2 EN61000-6-2
B EN550T1 Sinif A, Grup | EN55011 Sinif A, Grup 1
Makine Yonetmeligi Gecerli Degil
. 1004-1
(&)
UL Standartlari 1004-6 508C
Guney Kore Telsiz Kanunu (KC) G rli Degil AN
Uney Kore Telsiz Kanunu ece ed KNB1000-6-2
Cin Zorunlu Urun Belgelendirme Sistemi (CCC) Gegerli Degil

Y Cihazi asagidaki gereksinimleri karsilayan ortamda kurun: « Asiri Gerilim Kategori Il « Sinif | « Kirlilik Derecesi 2 (Devre)

2 Daha fazla bilgi icin Digitax SF Kullanici Kilavuzuna bakin

www.controltechniques.com




Motor Genel Teknik Ozellikler

isletim ortami sicakhigi

CONTROL TECHNIQUES

0 -40°C

isletim ortami nemi

%20 - 85 Bagil Nem (yogusmasiz)

Saklama ortami sicakligi

-20 - 65 °C (yogusmasiz)
Maksimum sicaklik 80 °C, 72 saat

Saklama ortami nemi

%20 - 85 Bagil Nem (yogusmasiz)

Kullanmak/saklamak icin
gerekli ortam

Korozif gaz, yanicl gaz, yagd buhari, toz, yanici maddeler, asindiricilar bulunmayan
ic mekanlar (dogrudan gunes I1s1g1 almayan)

Yalitim direnci

1.000 VDCde >5M Q

Dielektrik saglamhk

Birincil ve Topraklama/Toprak FG boyunca bir dakika stureyle AC 1500 V

isletim yUksekligi

<1000 m

Titresim sinifi

V15 (JEC 2121)

Titresim direnci

49 m/sn.? (5G)

Carpma direnci

98 m/sn.2 (10 G)

Koruyucu yapl

IP65: 50 W - 750 W
IP67: 1kW - 2 kW

Elektrik ¢carpmasina karsi koruma

Sinif | (zorunlu topraklama)

Asiri gerilim kategorisi

Kurulum ortami

Kirlilik derecesi 2

Kodlayici (Enkoder) Temel Teknik Ozellikler

Motor modeli

MoOoooo2oN MOOOOO20A

Cozunurluk

Artiml 17 bit

Mutlak 17 bit

Calisma ortami sicakligi
Cevresel kosullar

0-85°C

Harici manyetik alan bozulma

+2 mT (20 G) veya altl

Gerilim DC 4,5 - 5,5V (gu¢ kaynadi dalgalanma < %5)
GU¢ kaynagdi
Akim tUuketimi 160 mA tipik (demeraj akim dahil degildir)
Gerilim - DC24-42V
Harici pil — —
Elektriksel teknik Akim tUketimi — 10 pA tipik (*1)
ozellikler Cok dénuslt sayim = 65.536 sayim
Maksimum devir hizi 6000 dev./dk. (rpm)
Sayma yonu CCW (*2)
Cikis/giris tipi Diferansiyal
lletisim teknik Transmisyon yontemi Yar ¢ift yonlU asenkron seri iletisim
ozellikler

fletisim hizi

2,5 Mbps

*1) Olcum kosullari: oda sicakliginda, motor hareketsiz halde, pil gerilimi 3,6 V.

*2) CCW, yuk tarafi mil ucundan bakildiginda.

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI
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DIGITAX SF

Boyutlar
50 W - 400 W (DA2YZ | DA2Z1 | DA212 | DA224)
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CONTROL TECHNIQUES

Boyutlar
1 kW (DA24A)

15
180008 s¥55055000
d -
Y ) b
68 130 5’5§ s
o—— |2 g e ::
gl ||| | | ii
= \z7=/> ) i ii
ey ’ i |
o © @ ! !
2 ton . 85 |
7 FE |
E | Lo ko || | 55
He—Jo@e =) [ || k o) o s 24
30 [10 5 $5.5/ 49 2-M5 /
S E—— ,
ﬂ[ %jijﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁ@[ﬂ Baglanti Boyutlari
[008007080030600d (mm)

1,5 kW, 2 kW (DA26B | DA28C)

o]
T
Te
84 130 5 E%Tm
S~ s T
s E | |
CBEN
: | 'S i L ||
Y
i i i
et S
| =§%E%%F Baglanti Boyutlari
EFB 0 ThgBeaAn
T A -

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI 13



DIGITAX SF

Gévde Boyu 040 Motor ve Fren Teknik Ozellikler

Boyutlar
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DUz mil Grtnler kapal uclu degildir.

Motor Teknik Ozellikler

Derinlik 8

5
M4 (L 2 12 mm)

Gerilim \Y AC200V-240V AC200V-240V

Nominal ¢ikis glcu kW 0,05 01
Nominal moment Nm 0,16 0,32

Anlik maksimum moment Nm 0,56 112
Rotor eylemsizligi (frensiz) kg-cm? 0,039 0,061
Rotor eylemsizligi (frenli) kg-cm? 0,047 0,069

Mekanik zaman sabiti (frensiz) ms 1,92 117
Mekanik zaman sabiti (frenli) ms 2,31 1,32
Elektrik zaman sabiti ms 0,74 0,89
Nominal hiz dev./dk. (rom) 3000 3000
Maksimum devir hizi dev./dk. (rpom) 6000 6000
Moment sabiti Nm/A 0,25 0,35

Faz basina indUklenmis gerilim sabiti mV/(rom) 8,8 12,3
Kutle (frensiz) kg 0,4 0,5

Kutle (frenli) kg 0,6 0,8

izin verilebilir radyal yuk 68 68
izin verilebilir eksenel yik 58 58

Fren ozellikleri

Nominal gerilim V DC24V + %10 | DC24V + %10
Nominal akim 0,25 0,25
Statik sortonme |, >0,16 50,32
Calisma suresi ms <35 <35
Birakma sUresi ms <20 <20
Birakma gerilimi \Y > DCIV > DCIV
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Motor boyutu LL (mm)

Fren Yok Var
Yag kecgesi Yok Var Yok Var
MY5000200 66,4 72,0 106,8 n2,4
MY1010200 82,4 88,0 122,8 128,4
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Govde Boyu 060 Motor ve Fren Teknik Ozellikler

Boyutlar

()
N
< 060
< 5 25
a 225
J] Qo .
< —1 5y9
i R (I
a = Derinlik 10
65 3 4-05,5
LL 30

M5 (L=12 mm)
([

DUz mil Granler kapali uclu degildir.

Motor Teknik Ozellikler

Gerilim \ AC200V-240V | AC200V-240V | AC200V-240V | AC200V-240V
Nominal ¢ikis glcu kW 0,2 0,2 0,4 0,4
Nominal moment Nm 0,64 0,64 1,27 127
Anlik maksimum moment Nm 1,91 1,91 3,82 3,82
Rotor eylemsizligi (frensiz) kg-cm? 0,14 0,44 0,23 o7
Rotor eylemsizligi (frenli) kg-cm? 0,17 0,47 0,26 0,73
Mekanik zaman sabiti (frensiz) ms 0,72 2,23 0,47 1,42
Mekanik zaman sabiti (frenli) ms 0,87 2,38 0,53 1,47
Elektrik zaman sabiti ms 2,53 2,53 2,92 2,92
Nominal hiz dev./dk. (rpm) 3000 3000 3000 3000
Maksimum devir hizi dev./dk. (rom) 6000 6000 6000 6000
Moment sabiti Nm/A 0,41 0,41 0,49 0,49
Faz basina indUklenmis gerilim sabiti mV/(rpm) 14,3 14,3 171 171
Kutle (frensiz) kg 0,8 1,0 13 15
Kutle (frenli) kg 13 1.5 1.8 2,0
izin verilebilir radyal yuk N 245 245 245 245
izin verilebilir eksenel yik N 98 98 98 98

Fren &zellikleri

Nominal gerilim \Y DC24V + %10
Nominal akim A 0,3
Statik sdrtinme momentif Nm >1,27
Calisma suresi ms <50
Birakma suresi ms <15
Birakma gerilimi \Y > DCIV

Motor boyutu LL (mm)

Fren Yok Var
MX2010200 76,5 13,0
MZz2010200 93,5 130,0
MX4010200 93,5 130,0
MzZ4010200 10,5 147,0

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI
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Govde Boyu 080 Motor ve Fren Teknik Ozellikler

Boyutlar

4
(=) (=)
~ I
© I~ 080
> >
28
q 1 @90 e
™ e
4 f 0 — 6v9
7_7777777" ] 77' 0 M5
N ] Derinlik 10
8 3 4-06,6
LL 35

M6 (L = 14 mm)
(mmm

DUz mil Grunler kapali uglu degildir.

Motor Teknik Ozellikler

Gerilim \Y AC200V-240V AC200V-240V
Nominal ¢ikis glicu kW 0,75 0,75
Nominal moment Nm 2,39 2,39
Anlik maksimum moment Nm 7] 7]
Rotor eylemsizligi (frensiz) kg-cm? 0,74 1,61
Rotor eylemsizligi (frenli) kg-cm? 0,94 1,81
Mekanik zaman sabiti (frensiz) ms 0,40 0,86
Mekanik zaman sabiti (frenli) ms 0,50 0,96
Elektrik zaman sabiti ms 4,60 4,60
Nominal hiz dev./dk. (rom) 3000 3000
Maksimum devir hizi dev./dk. (rom) 6000 6000
Moment sabiti Nm/A 0,63 0,63
Faz basina indUklenmis gerilim sabiti mV/(rpm) 21,9 21,9
Kutle (frensiz) kg 2.2 2,5
Kutle (frenli) kg 3,0 33
izin verilebilir radyal yUk N 392 392
izin verilebilir eksenel yik N 147 147

Fren &zellikleri Motor boyutu LL (mm)

16 www.controltechniques.com

Nominal gerilim V DC24V = %10 Fren Yok Var
NSRS Ui O MX7510200 1073 144.3
Statik strtinme momenti Nm >2,39
MZ7510200 122,3 159,3
Calisma sUresi ms <70
Birakma suresi ms <20
Birakma gerilimi V > DCIV
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Gévde Boyu 130 Motor ve Fren Teknik Ozellikler

Boyutlar

KB2
KB|:231 0130

oS
N 2

= RIS 45

= i o154

oA = O —
10| 8y9
M6
L] Derinlik 20
ols 2165,/ 429
i - IR M8 (L 2 18 mm)
(m (mm)

DUz mil GrUnler kapali uclu degildir.

Motor Teknik Ozellikler

Gerilim AC200V-240V [ AC200V-240V | AC200V-240V | AC200V-240V | AC200V-240V
Nominal ¢ikis glcUu kW 1,0 1,0 1,5 1,5 2,0
Nominal moment Nm 4,77 4,77 716 716 9,55
Anlik maksimum moment Nm 14,3 14,3 21,5 21,5 28,6
Rotor eylemsizligi (frensiz) kg-cm? 4,56 24,9 6,67 3712 8,70
Rotor eylemsizligi (frenli) kg-cm? 6,24 26,4 8,35 38,65 10,38
Mekanik zaman sabiti (frensiz) ms 0,76 417 0,60 3,32 0,58
Mekanik zaman sabiti (frenli) ms 1,05 4,43 0,75 3,46 0,69
Elektrik zaman sabiti ms 10,1 10,1 12,2 12,2 12,2
Nominal hiz dev./dk. (rpm) 2000 2000 2000 2000 2000
Maksimum devir hizi dev./dk. (rom) 3000 3000 3000 3000 3000
Moment sabiti Nm/A 0,88 0,88 0,81 0,81 0,85
2 okl el mV/(rpm) 30,9 30,9 28,4 284 296
gerilim sabiti
Kutle (frensiz) kg 56 76 7,0 9,0 8,4
Kutle (frenli) kg 7.0 9,0 8,4 10,4 9,8
izin verilebilir radyal yuk N 490 490 490 490 490
izin verilebilir eksenel yuk N 196 196 196 196 196
Nominal gerilim V DC24V + %10 Fren LL LM LR KB1 KB2 | KB3
Nominal akim A 10 Yok 1280 | 970 | 550 | 575 | 116,0 =
MM1020200
Statik strttinme momenti| Nm >9,55 Var 153,0 | 122,0 | 55,0 575 | 1410 | 102,8
Calisma suresi ms <120 Yok 163,0 | 132,0 | 70,0 92,5 | 151,0 -
MH1020200
Birakma sUresi ms <30 Var 188,0 | 1570 | 70,0 | 925 | 176,0 | 1378
Birakma gerilimi \Y > DC1V Yok 1455 | 4,5 | 550 | 750 | 1335 -
MM1520200

Var 170,5 | 139,5 | 55,0 | 75,0 | 158,5 | 120,3
Yok 180,5 | 1495 | 70,0 | 10,0 | 168,5 =
Var 2055 | 1745 | 70,0 | 10,0 | 193,5 | 155,3
Yok 163,0 | 1320 | 550 | 925 | 1510 =
Var 188,0 | 1570 | 550 | 92,5 | 176,0 | 1378

MH1520200

MM2020200

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI 17
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Gelismis motor ve suricu
teknolojisinde diinyada 1
numara

Nidec Corporation elektrik motoru ve stUrUculerin
dUnya capindaki Ureticisidir. 1973 yilinda kurulan
Nidec, dunya capinda ticari faaliyet gdstermekte

ve endUstriyel tesisler, otomobiller, ev aletleri, ofis
ekipmanlari ve bilgi teknolojileri i¢cin kullaniilmak Uzere
motor, sUrlcl ve kontrol sistemleri gelistiren, Ureten
ve kuran 110.000 kisiden fazla c¢alisani bulunmaktadir.

18 www.controltechniques.com

110.000
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SUrdculer: ister yeni bir makine tasarliyor olun, isterse
yeniliyor olun, hizli teslimat ve kolay kurulum gerektiren ve
dogru kontrol ile performans arttiran strlcUlere intiyaciniz
oldugunu biliyoruz. Bunun icin ¢alisiyoruz.

Konuyu uzmanlarina birakin. 1973'ten beri degisken hizli
sUrUculeri tasarlamaya ve Uretmeye kendimizi adadik.
Bu hizli kurulum, yUksek gtvenilirlik, maksimum motor
kontrolU ve hizli, etkin servis anlamina gelir.

deneyimimizin sonucudur.

teknoloji

Global erigim,
bolgesel destek

DUnyanin neresinde olursaniz olun, size
maksimum degder sunmak Uzere yardimci
olacak surtcu teknolojisini tasarlayan

ve destekleyen cok deneyimli yerel
Uygulama MUhendislerimiz vardir.

Olaganustu Performans

SUrUculerimizin benzersiz performansi,
sUrlcU tasarimindaki 45 yili askin muhendislik

CONTROL TECHNIQUES

1000+
OEM MUSTER]I

L J
SM+
KURULMUS
SURUCU

1.500+
DUNYA CAPINDA
CALISAN

AN 70

:::’ ULKE
A\ |/

_Gilivenebileceginiz

Saglam tasarim ve yUksek Uretim kalitesi,
dunya capinda kurulu milyonlarca strdctnin
strekli gtvenilirligini garantiler.

Acik tasarim yapisi

Acik tasarim yapisl sayesinde,
sUrdcllerimiz tim ana iletisim
protokolleriyle entegre olur.

Yerlesik zeka
Hassas motor kontrolU yUksek
yerlesik zeka ile birlestirilerek
makinenizden maksimum verim
alinmasi saglanir.

Bir Nidec Group sirketidir

1973 YILINDAN BUGUNE SURUCU UZMANLIGI 19



Bizimle iletisime gecin:
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Control Techniques, kiliresel capta stricl uzmaninizdir.
70’ten fazla Ulkedeki faaliyetlerimiz sayesinde dUnyanin neresinde
olursaniz olun hizmetinize haziriz.

Daha fazla bilgi almak veya bolgesel strlcl merkezi temsilcilerinizi
bulmak icin, asagida belirtilen web adresini ziyaret edin

www.controltechniques.com
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