CONTROL TECHNIQUES

Hochleistungsumrichter fiir Asynchron-
und Permanentmagnetmotoren ohne
Drehzahlirickfiuhrung

0,75 kW - 2,8 MW (Schwerlastbetrieb)
200V |400V | 575V | 690V

NIdle=r

—All for dreams




Unidrive M

Hohere Produktivitat,
offene Automatisierungs-
systeme, maximale
Benutzerfreundlichkeit

Als Ergebnis umfassender kundenorientierter
Marktanalysen haben wir fiir die Umrichterfamilie Unidrive M
funf Profile festgelegt, jedes zugeschnitten auf die jeweiligen
spezifischen Anforderungen, die sich in der industriellen
Automatisierung ergeben. Der Unidrive M600 bietet

speziell nltzliche Netzwerkfunktionen, zusatzliche E/A
sowie eine verbesserte Motoransteuerung fiir
Asynchronmotoren sowie Permanentmagnetmotoren ohne
Drehzahlruckfuhrung. Zudem ermdglicht der Umrichter ein
einfach zu realisierendes Upgrade fiir unseren Umrichter
Commander SK.
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Unidrive M600 — Merkmale

Optional verschiedene
mehrsprachige LCD-Bedieneinheiten
mit bis zu 4 Zeilen Text fur eine
schnelle Parametrierung und
verbesserte Diagnose

RS485-Schnittstelle
serienmaRig

Einfacher Steckanschluss der
Bedieneinheit

Steckplatz flir Smartcard / SD-Kartenadapter
zur Speicherung von Parametern, SPS- und
Bewegungsprogrammen

Anschliisse von DC-Bus, Brems-
widerstand und internem EMV-Filter*
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3 Steckplatze fiir SI-Module
(fir Kommunikation, E/A,
zusatzliche Geber sowie
Applikationsrechner und

Motion Controller) ot

Klemmenabdeckung

Benutzerfreundliche steckbare
Steueranschliisse

* Funktionen und deren Anordnung kénnen je nach BaugroRe variieren
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Status-LED

Aluminiumgehause
- fur flexible Monta-
ge, mit eingebautem
stranggepresstem
Hochleistungskiihl-
korper

Benutzerfreundliche
abziehbare Leis-
tungsklemmen*

'om Anwender einfach
‘austauschbarer Lfter
(Austausch nach
Einbau in den
Schaltschrank mdéglich)
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-
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Stabile
Kabelzufihrung mit
Erdungspunkt fir
geschirmte Steuer-
und Leistungskabel
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Hochleistungsumrichter
fur Asynchron- und
Permanentmagnet-
motoren ohne Drehzahl-

ruckfuhrung

Der M600 ist die perfekte Wahl fir Anwendungen,

die eine leistungsstarke Open-Loop-Steuerung von
Asynchron- und Synchronmotoren erfordern. SI-Encoder-/
Sl-Universal Encoder-Optionsmodule stehen fiir hdhere
Anforderungen an die Regelgiite und Anwendungen wie
Digital Lock und frequenzgefiihrten Master-Slave-Betrieb von
Asynchronmotoren zur Verfugung.

Hocheffiziente Permanentmagnetmotoren
von Leroy-Somer

Erhohte Produktivitat durch
leistungsstarke geberlose Steuerung von
Asynchron- und Permanentmagnetmotoren

*  Fortschrittlicher RFC-Steueralgorithmus fir maximale
Regelgute bei der Steuerung von Asynchron- und
Permanentmagnetmotoren.

Bis zu 200 % MotorUberlast, besonders geeignet fur
Schwerlast-Anwendungen.

Reduzierte Gesamtkosten durch einfache
Systemintegration

. M600 besitzt eine Onboard-SPS, die Anwenderprogramme
fur Ablaufsteuerungen, Master-Slave-Betrieb und Digital
Lock, die mit dem Machine Control Studio (IEC61131-3)
erstellt wurden, ausfiihren kann — eine zuséatzliche SPS ist
dadurch nicht mehr nétig.

Erganzend kdnnen bis zu drei optionale SI-Module fiir
sichere Motion-Funktionen, zusatzliche Encodersignale,
zusatzliche E/A und Feldbus-Schnittstellen gesteckt
werden.
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Energieeffizienz

Unidrive M ist dafiir ausgelegt, die Energieeffizienz aller
Anwendungen durch folgende Eigenschaften und Funktionen
zu erhéhen:

Standby-Modus mit geringem Stromverbrauch. Bei manchen
Anwendungen laufen die Umrichter fir Iangere Zeit im
Leerlauf. Durch den Standby-Modus von Unidrive M kénnen
hier erhebliche Energieeinsparungen erzielt werden.

Die einfache Realisierung von Zwischenkreiskopplungen
der Umrichter ermdglicht bei entsprechenden Anwendungen
einen hohen Grad an Energieeinsparung.

Unidrive M unterstiitzt auch die geberlose Ansteuerung von
kompakten, hocheffizienten Permanentmagnetmotoren.

Active Front End fir Rickspeise-AC-Umrichtersysteme.

Dyneo®: perfekte Ergdnzung aus Permanentmagnetmotor
und Unidrive M-Umrichter — fir eine optimierte Leistung und
hohe Energieersparnis.

Der aus Unidrive M und einem Permanentmagnetmotor
bestehende energieeffiziente Antrieb Dyneo® bietet
auRergewohnliche Wirkungsgrade in allen, insbesondere
aber in niedrigeren Drehzahlbereichen, in denen der
Wirkungsgrad deutlich héher ist als bei herkémmlichen
Asynchronmotoren.

Geringe Verluste — Effizienz bis zu 98 %
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Programmieren
mit dem Machine

Control Studio

Die Onboard-SPS des Unidrive M600 wird mit dem Machine

Control Studio programmiert, einer flexiblen und intuitiven

Programmierumgebung.

IEC 61131-3 Programmierung von
Automatisierungsaufgaben

Die Programmierumgebung ist vollstéandig IEC 61131-3-

konform und somit Regelungstechnikern auf der ganzen Welt

vertraut sowie schnell und einfach zu nutzen.

|
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Typischer Screenshot vom Machine Control Studio

Folgende IEC 61131-3-Programmiersprachen werden
unterstitzt:

»  Strukturierter Text (ST)

*  Funktionsbaustein (FBS)

*  Ablaufsprache (AS)

*  Kontaktplan (KOP)

*  Anweisungsliste (AWL)

Daruber hinaus wird untersttzt:

*  Continuous Function Chart (CFC)

Die intuitive IntelliSense-Funktionalitat unterstiitzt den
Entwickler bei der schnellen Erstellung konsistenter und
robuster Softwareprogramme.

Daruber hinaus kdnnen sich Programmierer in einer aktiven
Open-Source-Sammlung anmelden und so auf eine Vielzahl

von Funktionsbausteinen zugreifen. Machine Control Studio
unterstiitzt auRerdem kundeneigene Funktionsblock-Bibliotheken
durch Online-Uberwachung der Programmvariablen mit
benutzerdefinierten ,Watch-Windows" und hilft bei Online-
Anderungen von Programmen entsprechend der aktuellen SPS-

Praxis.
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Flexibilitat fur leistungsstarke Systeme Dies ermoglicht dem Anwender die Optimierung des

Die einzigartigen Rechenalgorithmen im Unidrive M fiir

die Motorsteuerung in Kombination mit der neuesten
Mikroprozessortechnologie sorgen dafiir, dass diese Umrichter
mit hochster Genauigkeit und kiirzesten Reaktionszeiten
betrieben und in Kombination mit allen industriell verwendeten
Motoren eingesetzt werden kdnnen.

Maschinendurchsatzes in jeder Anwendung und mit jedem Motor.
Gefahren werden kénnen AC-Standardasynchronmotoren,
Linearmotoren mit hoher Dynamik, energiesparende
Permanentmagnetmotoren sowie Hochleistungs-Servomotoren.

Folgende Motoransteuerungen sind verfligbar:

Geberlose Vektorsteuerung oder U/f-
Regelung von Asynchronmotoren

Ansteuerung von Asynchronmotoren ohne Drehzahlriickfihrung. Einfachste Konfiguration.
U/f-Kennliniensteuerung fir Mehrmotorenantriebe.

Geberlose Rotorflussregelung fiir
Asynchronmotoren (RFC-A)

Vektoralgorithmus zur Ansteuerung von Asynchronmotoren mit Drehzahlregler und Stromregler ohne
Drehzahlrtickfiihrung. Der Drehzahlistwert wird umrichterintern berechnet.

Geberlose Ansteuerung von
Synchronmotoren (RFC-S)

Geberlose Ansteuerung von kompakten, hocheffizienten Permanentmagnetmotoren (einschlielich des
Leroy-Somer-Motors Dyneo® LSRPM).

Rotorflussregelung von
Asynchronmotoren mit Geber (RFC-A)*

Regelung von Drehzahl, Drehmoment oder Position von Asynchronmotoren mit allen gangigen
Drehzahlrtickfiihrungssystemen (einschlieRlich Inkrementalgeber, SinCos-, EnDat 2.2- und SSI-Geber
sowie Resolver).

Active Front End (AFE) zur Regelung
des Netz-Leistungsfaktors und
Netzriickspeisung

Active Front End ermdglicht die Ruckspeisung Uberschissiger Bremsenergie in das versorgende Netz.
Das Active Front End ermdglicht eine Regelung des Netz-Leistungsfaktors und sorgt zudem fir eine
erhebliche Reduzierung unerwiinschter Netzoberschwingungen.

*Mit SI-Encoder- oder Sl-Universal Encoder-Optionsmodul
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Schneller und
einfacher Zugang
fur Inbetriebnahme,
Uberwachung und
Diagnose

Bedieneinheiten und ihre Eigenschaften

Je nach Anforderung der Anwendung stehen unterschiedliche Bedieneinheiten zur Verfligung. Unidrive M600 Iasst sich schnell
und einfach parametrieren. Die Umrichter konnen (ber eine Auswahl von Bedieneinheiten, per SD-Karte oder Smartcard sowie
mendugefihrt Gber die mitgelieferte Inbetriebnahme-Software konfiguriert werden.

- Mehrsprachige und einfach zu bedienende Klartext-LCD-Bedieneinheit (vier Textzeilen)
)
Qe

Kl-Bedieneinheit mit detaillierten Parameter- und Datenbeschreibungen.

Alle Funktionen der KI-Bedieneinheit, jedoch zusatzlich mit batteriebetriebener
Echtzeit-Uhr fir prazise Zeitstempel von Ereignissen zur Unterstiitzung einer schnellen
Fehlerbehebung.

KI-Bedieneinheit
RTC

Extgrne L Extern montierbare Bedieneinheit. In Schutzart IP66 (NEMA 4).
Bedieneinheit
Extern montierbare Bedieneinheit in Schutzart IP54 (NEMA 12) zur flexiblen Montage am
Externe Schaltschrank. Dreizeilige, mehrsprachige LCD-Bedieneinheit mit Klartext zur schnellen
Bedieneinheit RTC | | " Parametrierung und Diagnose. Batteriebetriebene Echtzeit-Uhr fir Diagnosen mit
prazisem Zeitstempel zur schnelleren Problemldsung.
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Inbetriebnahmebildschirm
von Unidrive M Connect
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Inbetriebnahme-Tool: Unidrive M Connect

Unidrive M Connect dient zur Inbetriebnahme sowie zur
Optimierung und Analyse des Antriebssystems. Ausfiihrliche
Anwenderbefragungen haben zur Entwicklung dieser neuen
Inbetriebnahme gefiihrt.

»  Sie umfasst: Schnelle Inbetriebnahme und einfache
Wartung Uber eine vertraute Windows-Oberflache.

»  Blockdiagramme der Regelungen und Funktionsbausteine
sowie Parameter- und Suchlisten.

*  Optimierung der Antriebe auch mit geringen
fachspezifischen Kenntnissen moglich.

» Das Tool ist skalierbar und kann den
Anwendungsanforderungen angepasst werden.

*  Import von Unidrive SP-Parameterdateien und auf Wunsch
Konvertierung in Unidrive M-Dateien (Parametersatze und
Anwendungsprogramme).

»  Schnelle und einfache Anpassung von Unidrive M
an Nidec-Motoren (wie z. B. Dyneo®) mithilfe der
Motordatenbank von Unidrive M Connect.

*  Gleichzeitiger Betrieb mehrerer Kommunikationskanale
fiir einen besseren Uberblick tiber das Gesamtsystem.

*  Umrichter im Netz werden ohne erforderliche Eingabe
der Antriebsadressen automatisch gefunden.
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Externe Speichereinheiten fiir Unidrive M

Smartcard

Auf der Smartcard kdnnen Parametersatze und SPS-
Programme gespeichert und auf den Umrichter

Ubertragen werden. AulRerdem kann die Smartcard zur
Parametertibertragung von Umrichter zu Umrichter verwendet
werden, beispielsweise auch von einem Unidrive SP:

»  Einfache Inbetriebnahme und Instandhaltung

*  Schnelle Parametrierung bei Serienmaschinen

*  Leichte Aktualisierung von Parametern oder Programmen
mithilfe einer programmierten und zugesendeten
Smartcard

SD-Karte

Handelsubliche SD-Karten erlauben mithilfe eines
Adapters eine schnelle und problemlose Speicherung von
Parametern und Programmen. SD-Karten kénnen am PC
(um-)programmiert werden und verfligen Uber ein enormes
Speichervolumen, das die vollstandige Ubertragung der
Systemdaten ermdglicht.
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Steuermodus

Geberlose Vektorsteuerung oder U/f-Regelung von Asynchronmotoren

Geberlose Rotorflussregelung fir Asynchronmotoren (RFC-A)

Geberlose Ansteuerung von Synchronmotoren (RFC-S)

Active Front End (AFE)
Wechselrichterbetrieb
zur Netzriickspeisung

Rotorflussregelung von Asynchronmotoren mit Geber (RFC-A)*

*Mit Encoder-Option

N

Umrichterprogrammierung und Bedienerschnittstellen

Kl-Bedieneinheit Externe
Unidrive M Connect Kl-Bedieneinheit RTC Externe Bedieneinheit RTC

Bedieneinheit

Smartcard SD-Karte mit SD- Kl-485-Adapter
Kartenadapter ]

Ein-/Ausgange Integriert

SI-1/0 (. N

- 5 analoge E/A

Ei. 8 digitale E/A

m:® (einschl. 2 Highspeed-
-/ E/A[250 ps])

1 Relais-Ausgang
18TO

—

4 digitale Ein-/Ausgéange,

3 analoge Eingange (Standard)/digitale
Eingange,

1 analoger Ausgang (Standard)/digitaler

Eingang, K J

2 Relais

I

A
",
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Anwendungen mit SPS-Funktionalitat

Standard

7 (e . )

Bedienerfreundliche
Onboard-SPS mit Pro- ¥t

grammierumgebung -
nach IEC 61131-3 :‘=,
(Industriestandard)

2

N

. Kommunikation
Integriert

) / \ Sl-EtherCAT SI-PROFIBUS Sl-Ethernet

o
e
)

|
L

RS485 *:EI
II
!l| Sl-DeviceNet SI-CANopen SI-PROFINET
(=
L P O &
Ruckfuhrung
SI-Encoder

Sicherheit -

S|-Safety
Sl-Universal Encoder

Externe 24-V-Elektronikversorgung

Leistung: 24 - 1067 VDC Steuerung: 24 VDC

= =
-
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Unidrive M600 — Technische Daten

—\?’?

M600-03200050A 5 0,75 1 6,6 11 1,5
M600-03200066A 6,6 1,1 1,5 8 1,5 2

M600-03200080A 8 1,5 2 1 2,2 3

M600-03200106A 10,6 2,2 3 12,7 3 3

M600-04200137A 13,7 3 3 18 4 5

M600-04200185A 18,5 4 5 25 55 7,5
M600-05200250A 25 55 75 30 7,5 10
M600-06200330A 33 7,5 10 50 1 15
M600-06200440A 44 1" 15 58 15 20
M600-07200610A 61 15 20 75 18,5 25
M600-07200750A 75 18,5 25 94 22 30
M600-07200830A 83 22 30 17 30 40
M600-08201160A 116 30 40 149 37 50
M600-08201320A 132 37 50 180 45 60
M600-09201760A 176 45 60 216 55 75
M600-09202190A 219 55 75 266 75 100
M600-09201760E 176 45 60 216 55 75
M600-09202190E 219 55 75 266 75 100
M600-10202830E 283 75 100 325 90 125
M600-10203000E 300 90 125 360 110 150

M600-03400025A 2,5 0,75 1 3.4 11 1,5
M600-03400031A 3.1 1,1 1,5 4,5 1,5 2
M600-03400045A 4,5 1,5 2 6,2 2,2 3
M600-03400062A 6,2 2,2 3 7,7 3 5
M600-03400078A 7,8 3 5 10,4 4 5
M600-03400100A 10 4 5 12,3 5,5 7,5
M600-04400150A 15 5,5 10 18,5 7,5 10
M600-04400172A 17,2 7,5 10 24 1 15
M600-05400270A 27 1 20 30 15 20
M600-05400300A 30 15 20 31 15 20
M600-06400350A 35 15 25 38 18,5 25
M600-06400420A 42 18,5 30 48 22 30
M600-06400470A 47 22 30 63 30 40
M600-07400660A 66 30 50 79 37 50
M600-07400770A 77 37 60 94 45 60
M600-07401000A 100 45 75 112 55 75
M600-08401340A 134 55 100 155 75 100
M600-08401570A 157 75 125 184 90 125
M600-09402000A 200 90 150 221 110 150
M600-09402240A 224 110 150 266 132 200
M600-09402000E 200 90 150 221 110 150
M600-09402240E 224 110 150 266 132 200
M600-10402700E 270 132 200 320 160 250
M600-10403200E 320 160 250 361 200 300
M600-11403770E 377 185 300 437 225 350
M600-11404170E 417* 200 350 487* 250 400
M600-11404640E 464* 250 400 507~ 280 450

*Bei 2 kHz Taktfrequenz
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M600-05500030A 3 1,5 2 3,9 2,2 3

M600-05500040A 4 2,2 3 6,1 4 5

M600-05500069A 6,9 4 5 10 5,5 7,5
M600-06500100A 10 5,5 7,5 12 7,5 10

M600-06500150A 15 7,5 10 17 11 15

M600-06500190A 19 11 15 22 15 20

M600-06500230A 23 15 20 27 18,5 25

M600-06500290A 29 18,5 25 34 22 30

M600-06500350A 35 22 30 43 30 40

M600-07500440A 44 30 40 53 37 50

M600-07500550A 55 37 50 73 45 60

M600-08500630A 63 45 60 86 55 75

M600-08500860A 86 55 75 108 75 100
M600-09501040A 104 75 100 125 90 125
M600-09501310A 131 90 125 150 110 150
M600-09501040E 104 75 100 125 90 125
M600-09501310E 131 90 125 150 110 150
M600-10501520E 152 110 150 200 130 200
M600-10501900E 190 132 200 200 150 200
M600-11502000E 200 150 200 248 185 250
M600-11502540E 254* 185 250 288* 225 300
M600-11502850E 285* 225 300 315* 250 350
M600-07600190A 19 15 20 23 18,5 25
M600-07600240A 24 18,5 25 30 22 30
M600-07600290A 29 22 30 36 30 40
M600-07600380A 38 30 40 46 37 50
M600-07600440A 44 37 50 52 45 60
M600-07600540A 54 45 60 73 55 75
M600-08600630A 63 55 75 86 75 100
M600-08600860A 86 75 100 108 90 125
M600-09601040A 104 90 125 125 110 150
M600-09601310A 131 110 150 155 132 175
M600-09601040E 104 90 125 125 110 150
M600-09601310E 131 110 150 155 132 175
M600-10601500E 150 132 175 172 160 200
M600-10601780E 178 160 200 197 185 250
M600-11602100E 210 185 250 225 200 250
M600-11602380E 238" 200 250 275* 250 300
M600-11602630E 263* 250 300 305* 280 400

*Bei 2 kHz Taktfrequenz

www.controltechniques.com
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Unidrive M600 — Technische Eigenschaften

Umweltvertraglichkeit und elektrische Konformitat

IP20 / NEMA1 /UL TYP 1 (UL open class serienmaRig, zur
Realisierung von Typ 1 optionales Kit erforderlich).

Schutzart IP65 / NEMA4 / UL TYPE 12 gilt fur
Gerateruckseite mit Durchsteckmontage.

Die Baugréfien 9, 10 und 11 erreichen die Schutzart
IP55 / NEMA4 / UL TYP 12 im Kihlkorperbereich bei
Durchsteckmontage.

Umgebungstemperatur standardmaRig -20 °C bis 40 °C.
Bis 55 °C mit Leistungsreduzierung.

Max. Luftfeuchtigkeit 95 % (ohne Betauung) bei 40 °C.

Aufstellhéhe: 0 bis 3000 m, Leistungsreduzierung 1 % pro
100 m zwischen 1000 m und 3000 m.

Zufallsschwingungen: nach IEC 60068-2-64 getestet.
Zufallsschwingungspriifung gemaf IEC 60068-2-64.

Unidrive M600 — Funktionen und technische

Daten
Stromregler-Zykluszeit: 62 ys
Uberlastfahigkeit bei Schwerlast: 200 % (3 s)
Leistung Maximale Ausgangsfrequenz: 550 Hz
Verfligbare Taktfrequenzen: 2, 3, 4, 6, 8, 12, 16 kHz
(3 kHz werkseitig)
Speicherprogrammierbare Steuerung (SPS)
Onboard- . -
. Echtzeitfunktionen
Intelligenz
Synchronregelung
Integrierte

Schnittstellen

RS485

Mechanische

Seitenmontage bei den BaugroRen 3, 4, 5

Lagertemperatur: -40 °C bis 70 °C bei Kurzzeitlagerung,
-40 °C bis 50 °C bei Langzeitlagerung.

EMV erflillt die Anforderungen der Normen EN 61800-3 und
EN 61000-6-2.

Das eingebaute EMV-Filter entspricht EN 61800-3

(2. Umgebung).

EN 61000-6-3 und EN 61000-6-4 mit optionalem EMV-
Unterbaufilter.

IEC 61800-5-1 (Elektrische Sicherheit).

IEC 61131-2 E/A.

STO (Safe Torque Off — sichere Drehmomentabschaltung),
unabhangige TUV-Bewertung fiir IEC 61800-5-2 SIL 3 und
EN ISO 13849-1 PL.

UL 508C (Elektrische Sicherheit).

Optionale Speichermedien und Zubehor

SD Card Adaptor

3130-1212-03

Smartcard (64 kB)

2214-1006-03

Interner Bremswiderstand

1220-2752

4

und 5 1299-0003

Zwischenkreis-Parallelschaltungskit

BaugroRen 3, 4, 5, 6
Kopieren iiber serielle Schnittstelle 3 34700048
PEIEELE SD-Karte (mit SD-Kartenadapter) 4 3470-0061
sicherung _
" . 5 3470-0068
Unterstiitzung von Smartcard-Lesegeraten
o ) : 6 3470-0063
Ruckfiihrung Optionaler SI-Encoder / SI-Universal Encoder -
6 (Anschluss an Grofe 3, 4 und 5) 3470-0111
3 Analogeingange, 2 Analogausgange
1 4 Digitaleingange, 1 Digitalausgang, .. . B
Onboard-£/A |5 pidirektionale Digitalein- oder -ausgange Unidrive M — Betriebsmodi
1 Relaisausgang
Maschinen- 1 STO-Anschluss (Safe-Torque-Off)
sicherheit -
I . . Betrieb mit normaler Uberlast o o o o
Stationares Autotuning bei permanenterregten bei Motornennstrom = f“11106g> f1"1094 f"11$6§ f11 ogA,
Notversorgung | Synchronmotoren Umrichternennstrom urioos | furgs urioos urds
und DC-Batteriebetrieb mit breitem Spannungsbereich Betrieb mit erhchter Uberlast
Motorsteuerung - bei Motornennstrom = 200% | 200 % 150 % 150 %
Externe 24 V-Elektronikversorgung Umrichternennstrom fur28s | fur3s | fir60s fir7 s
Temperaturgeregelter Liifterbetrieb mit einstellbarer (;;“?m&e SB”"d ';'e'“e: s
i erlast im Betrieb mit hoher
Maximaldrehzahl Uberlast mit Motornennstrom = 175 % 175 % 150 % 150 %
Sonstiges Lifterwechsel durch den Anwender vor Ort mdglich Umrichternennstrom fir42s | fur5s | fir60s fur7's
’ Verlackte Platinen (Baugrofe 9E und 10)
Energiesparender Standby-Modus
14 www.controltechniques.com



Seitenmontage-Kit

3 3470-0049
4 3470-0060
5 3470-0073

Bausatz fur Durchsteckmontage (IP65)

3470-0053

3470-0056

3470-0067

3470-0055

3470-0079

® N/ O~ W

3470-0083

9E und 10

3470-0105

10 Wechselrichter

3470-0108

10 Gleichrichter

3470-0106

1

3470-0123

Bausatz fur UL Typ 1

3und 4 6521-0071
5 3470-0069
6 3470-0059
7 3470-0080
8 3470-0088
9E und 10 3470-0115
1 3470-0136

Montagewinkel fiir Retrofit

Zum Einbau von Unidrive M Umrichtern an bereits
bestehenden Wandmontage-Platzen fir Unidrive SP. 200 V und 400 V 4200-1972

3470-0062

3470-0066

3470-0074

3470-0078

o N/ oo b

3470-0087

9E und 10

3470-0118

Kabeldurchfiihrungskit
7 3470-0086
8 - einzelnes Kabel 3470-0089
8 - doppeltes Kabel 3470-0090
9E und 10 3470-0107

Allgemeine Kits

Abdeckung fir Bedieneinheit (10 Stiick) 3470-0058
Geteilte Leistungsstecker fir BaugrofRe 3 und 4 3470-0064
E/A-Verlangerungsadapter fir die Inbetriebnahme 3000-0009

** Zur Durchsteckmontage mehrerer Umrichter ohne Abstand.

Optionale externe EMV-Netzfilter

Das im Unidrive M eingebaute EMV-Filter erflllt die Norm EN 61800-3.
Externe EMV-Filter sind erforderlich zur Einhaltung der Norm EN 61000-6-4.

200V 4200-3230

’ 400 V 4200-3480

200V 4200-0272

4 400 V 4200-0252

200V 4200-0312

5 400 V 4200-0402

575V 4200-0122

200V 4200-2300

6 400 V 4200-4800

575V 4200-3690

200 V und 400 V 4200-1132

! 575V und 690 V 4200-0672
8

575V und 690 V 4200-1662

200 V und 400 V 4200-3021

° 575V und 690 V 4200-1660

S el 200 V und 400 V 4200-4460

575V und 690 V 4200-2210

400 V 4200-0400

" 575V und 690 V 4200-0690

Eine komplette Liste der Patente und Patentanmeldungen finden Sie
auf der Webseite www.controltechniques.com/patents.

www.controltechniques.com
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Unidrive M — Abmessungen und Bemessungsdaten

|

—|
Baugrofe 3 4 5 6 7 8
Verfﬁgpare M600 . . . . . .
Baugréen
'(“ﬁ’;‘eBS;”T")ge” mm 365x 83 x200 | 365 x 124 x 200 | 365 x 143 x 202 | 365 x 210 x 227 | 508 x 270 x 280 | 753 x 310 x 290
Gewicht kg max. 4,5 6,5 74 14 28 52
Intern o* . . . . .
Zwischenkreis-/
Netzdrossel
Extern
bei 100 V n.v.
o T 0,75 kW —2,2 kW | 3 KW —4 kW 5,5 kW 75kW—11KkW | 15kW—22kW | 30 kW — 37 kW
(1PS-3PS) | (3PS-5PS) (7,5 PS) (10PS—15PS) | (20PS—30PS) | (40 PS —50 PS)
'I‘D":l’:émenmeistung IR 0,75 kW —4 kW |55KkW—7,5kW 11KW —15KW | 15kW—22kW | 30kW—45kW | 55KkW —75kW
in KW (hohe Uberiast) (1PS-5PS) (10 PS) (20 PS) (25PS—30PS) | (50 PS—75PS) | (100 PS — 125 PS)
bei 575V . 15KW—4KkW | 55KW—22KW = 30KW—37KW | 45KkW —55KkW
V- (2PS—-5PS) | (7,5PS—30PS) | (40PS-50PS) | (60 PS—75PS)
) 15KW =45 kW | 55 kW — 75 kW
EolEey i (20PS—60PS) | (75PS - 100 PS)

*aulRer in Unidrive M600-03200050 und -03400062

Malde ohne abnehmbare Montagewinkel

16
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Unidrive M: High Power
Modular AC Drives

Highly reliable drive modules, flexible
system design and rapid global support

Unidrive M600 | Unidrive M700/ M701/ M702
90 kW to 2.8 MW / 125 to 4,200 hp
200V | 400V | 575V | 690 V

1049 x 310 x288 1010x310x288 1010x310x288 1190 x 310 x 312

Nidde=r

63 CONTAOL TECHNIOUES
Al for dreams

66,5 46 46

Informationen zur Hochleistungsversion
unserer Unidrive M in modularer Ausfiihrung

(90 kW - 2,8 MW) finden Sie online in unserer
Broschiire ,Unidrive M: High Power Modular

AC Drives®.
45 KW —55kW | 75KkW —90 kW
(60 PS —75PS) | (100 PS — 125 PS)

45 KW — 55 kW
(60 PS — 75 PS)

90 KW — 110KW | 90 KW — 110 kW | 132 KW — 160 KW | 185 KW — 250 KW
(150 PS) (150 PS) (200 PS — 250 PS) (300 PS — 400 PS)
75KW—90kW | 75KW—90 kW | 110 KW — 132 kW | 150 KW — 225 KW

(100 PS — 125 PS)

(100 PS - 125 PS)

(150 PS — 200 PS)

(200 PS - 300 PS)

90 kW — 110 kW

(125 PS — 150 PS)

90 kW — 110 kW

(125 PS — 150 PS)

132 kW — 160 KW
(175 PS — 200 PS)

185 kW — 250 KW
(250 PS — 300 PS)

www.controltechniques.com
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Unidrive M —
Typenschlussel

Ziffer: 1 2 3 4 67 8 910 111213 14

Geratetyp Baugrolie Spannung Stromstarke Ausfihrung

- Bemessungsstrom (A)
= Zahl / 10 (fur hohe Uberlast)

Netzspannung: A - Interne Netzdrossel
2-200V,4-400V,5-575V,6-690V E - Externe Netzdrossel erforderlich

Konfigurationen fiir Baugréfe 9 und gréRer siehe High-Power-Broschiire

www.controltechniques.com




CONTROL TECHNIQUES

Kontakt:

twitter.com/Nidec_CT
www.facebook.com/NidecControlTechniques
youtube.com/c/nideccontroltechniques

theautomationengineer.com (blog)
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